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Cuidado: De acordo com a lei federal dos EUA, a venda deste dispositivo encontra-
se restrita a um médico ou mediante prescricdo médica.

O software objeto deste documento € um dispositivo de consulta e ndo se destina a
substituir as competéncias, conhecimentos ou experiéncia dos usuarios.

Cuidado: A fluéncia em inglés é pré-requisito para os usuarios.

Copyright © 2025 da ClearPoint Neuro Inc.
Sao estritamente proibidos o uso, a reprodugao ou a divulgagao ndo autorizados
deste documento.
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Visao Geral do Sistema

AVISO: Este guia do usuario destina-se ao uso apenas em conjunto com as
Instrugoes de Uso (IU) fornecidas com cada um dos componentes do equipamento
de hardware mencionado e de acordo com a formacgao e as instrugées do médico
quanto aos aspectos clinicos do procedimento. Quaisquer outros componentes
fornecidos por terceiros deverao apenas ser usados de acordo com as
respectivas IUs.

PRECAUGAO: O Sistema ClearPoint pode ser usado em conjunto
com Cabos Condicionais para RM, mas nao com Cabos de ECP
nao considerados seguros para RM ou Cabos de ECP néo
Testados para RM. A colocagéao de eletrodos de estimulagédo
cerebral profunda (ECP) Condicionais para RM usando o Sistema
ClearPoint devera ser realizada de acordo com as instrugdes de
uso dos eletrodos de ECP Condicionais para RM. O usuario
devera ler atentamente as instrugdes de uso dos referidos
eletrodos de ECP Condicionais para RM antes de iniciar qualquer
procedimento com o Sistema ClearPoint. A aquisicdo de
imagens de um paciente em condig¢oes diferentes das indicadas
nas instrucoes de uso dos eletrodos de ECP podera causar lesao
grave ou morte.

NOTA: Durante a instalagido do Sistema ClearPoint, serao
realizados testes de exatidao por um Especialista da ClearPoint
Neuro, usando um fantasma calibrado. Os testes realizados
envolvem a inser¢gdao de um minimo de dois dispositivos
(Estiletes ClearPoint) em dois locais, um no lado esquerdo e um
no lado direito. O teste de Instalacdo do Sistema deve
demonstrar que é possivel posicionar a ponta do Estilete
ClearPoint a uma distancia igual ou inferior a 1,5 mm do alvo.
Apos a conclusdo da Instalagido do Sistema, o cirurgido sera
solicitado a confirmar que essa instalagao satisfaz os requisitos
do usudrio.

O usuério devera ainda consultar a se¢gdo Exatiddao da Navegacao
do Guia do usuario, de forma a avaliar se a exatidao do sistema é
adequada as respectivas necessidades.

A Estacao de Trabalho ClearPoint destina-se a ser usada
com o Sistema Operacional Windows 10/Windows 11.

Indicagoes

O Sistema ClearPoint™ ¢ indicado como guia estereotaxico durante a insergéo e
operagao de instrumentos ou dispositivos durante o planejamento e a realizagdo de
procedimentos neuroldgicos assistidos por IRM O Sistema ClearPoint™ constitui
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uma parte integrante dos procedimentos que envolvem habitualmente o uso de
metodologias estereotaxicas. Estes procedimentos incluem bidpsias e insergdo de
cateteres e eletrodos, incluindo a inser¢do de cabos de estimulag&o cerebral
profunda (ECP). O Sistema destina-se apenas a ser usado com scanners de IRM de
1,5 e 3,0 Tesla e implantes e dispositivos Condicionais para IRM.

Contraindicagoes

O uso do Sistema ClearPoint™ com scanners de IRM de intensidade superior a 3,0
Tesla é contraindicado.

Segurancga

A Estagéo de Trabalho ClearPoint foi pré-configurada de acordo com os parametros
de seguranga do sistema operacional, de forma a impedir o acesso n&o autorizado
ao sistema. Para garantir a seguranga da operagao, tenha em atencao os
seguintes aspectos:

Nao desative ou altere os parametros de configuragdo do Windows Defender
Security Center. Este sistema foi configurado para assegurar que a estagao
de trabalho esteja ativamente protegida contra software malicioso, virus e
outras ameagas de seguranca.

Nao instale qualquer outro software na estagéo de trabalho.

Nao acesse a internet a partir da estagéo de trabalho. S6 ligue a estagao de
trabalho a rede do hospital através de uma ligagdo TCP/IP segura e privada,
para receber imagens do scanner.

Nao desligue, desative ou altere qualquer dos parametros de configuragédo
de Windows Defender Firewall. Este software foi configurado para bloquear
o trafego de rede ndo autorizado para a estagéo de trabalho.

Limite o acesso de usuarios a estagao de trabalho, de forma a prevenir o
acesso acidental. Deverdo ser usadas as melhores praticas na definigdo de
politicas adequadas das senhas do usuario, incluindo comprimento minimo,
criptografia para armazenamento, complexidade adequada (ou seja, “senhas
fortes”) e periodicidade frequente de renovagao das senhas. Consulte as
orientacdes da HIPAA para obter informacdes sobre as melhores praticas de
gerenciamento de usuarios.

Nao modifique ou altere as configura¢des do sistema quanto ao bloqueio da
estagdo de trabalho através da protecao de tela. O sistema foi pré-
configurado para solicitar a reintrodugéo da senha ao fim de 30 minutos

de inatividade.
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o Instale sempre as atualizagcbes de seguranca e as corregbes mais recentes
do sistema operacional na estacao de trabalho.

e Considere o uso do Sistema de Criptografia de Arquivos do Windows
(Windows Encrypted File System (EFS)) para garantir a seguranca da
informacéo de saude protegida armazenada na estagéo de trabalho. A pasta
de dados (C:\ProgramData\ClearPoint\sessions), disponivel na estagéo de
trabalho, armazena imagens do scanner que incluem informagdes
protegidas sobre saude. E aconselhado criptografar esta pasta para impedir
0 acesso nao autorizado a informagéo.

e Apenas funcionarios da ClearPoint Neuro estdo autorizados a instalar as
ultimas atualizagbes e corregdes do software ClearPoint. As atualizagdes de
software serdo instaladas no local por um técnico da ClearPoint Neuro.

e Tenha cuidado ao conectar dispositivos de memdaria externos, tais como
drives USB, a estacao de trabalho. A estacdo de trabalho foi configurada
para analisar dispositivos de memaria externos quanto a presenca de
software malicioso e virus. Nao altere qualquer dos parametros de
configuragado do Windows Defender Antivirus.

e Use sempre a funcionalidade de Exportagdo da Sessao do Software
ClearPoint (consulte Usando a Janela da Sessdo na Pag. 34) para exportar
dados de procedimentos cirurgicos da estagao de trabalho. O uso deste
software permite assegurar que todos os dados sejam devidamente
tornados andénimos para que nenhuma informagao de saude nao protegida
seja exportada.

Visao Geral do Procedimento do Sistema ClearPoint™

A seguir um resumo das etapas do procedimento usado com o Sistema ClearPoint.
Este procedimento encontra-se dividido em seis etapas: planejamento pré-
operatério, preparacao do paciente, planejamento do tratamento, posicionamento da
canula, insercao e fechamento.

Planejamento pré-operatério

O planejamento pré-operatério constitui uma etapa opcional no ClearPoint que
permite planejar pontos de entrada e alvo antes do dia do tratamento com base em
imagens de RM ou TC previamente adquiridas, em diferentes quadros de referéncia.

As imagens sao carregadas usando qualquer estagao de trabalho ClearPoint a partir
de meios DICOM ou enviadas para ClearPoint de um sistema PACS ou de outro
arquivo DICOM. O cirurgido planeja um determinado nimero de trajetérias
potenciais. Uma vez concluido, o plano pré-operatério podera ser usado no dia da
cirurgia para importar as trajetorias planejadas para o espaco de coordenadas
definido com base nas imagens adquiridas no dia do tratamento.
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O Sistema ClearPoint vai traduzir as trajetérias pré-operatérias no volume atual das
imagens com base na transformagéo de fus&o definida entre os volumes de imagens
pré-operatorias e atuais. O cirurgido podera entdo efetuar ajustes a qualquer das
trajetorias pré-operatorias planejadas e prosseguir com o procedimento.

Preparacao do Paciente

O paciente é preparado para a cirurgia, o que pode envolver anestesia local ou
geral. O cirurgido ira entao posicionar e fixar o paciente na mesa do scanner através
do sistema selecionado de fixagcdo da cabega e bobina(s) de imagiologia'. Em
seguida, o paciente é submetido a procedimentos adequados de esterilizagédo e
colocagao de campos cirurgicos?. A SMARTGrid™ esterilizada é posicionada sobre o
local da incisdo aproximada®. Podera ser administrado um agente de contraste para
permitir a visualizagdo da vasculatura. O paciente é entdo movido para o isocentro
do scanner e ocorre a aquisi¢ao de imagens da totalidade do volume da cabeca.

Planejamento do Tratamento

As imagens do volume total da cabega séao transferidas para a Estagdo de Trabalho
ClearPoint através de transferéncia da rede DICOM*. Usando o software da estacao
de trabalho, o cirurgido ira planejar um alvo e uma trajetéria para determinar o ponto
de entrada. Essa etapa podera ser efetuada em tempo real ou através da
importacdo de um plano pré-operatorio.

O cirurgido ird confirmar que a grelha foi corretamente identificada pelo software e
identificar as coordenadas de linha e coluna do ponto de entrada na SMARTGrid™,
conforme apresentado nas imagens do volume.

O paciente é entdo movido para fora do scanner, de forma a permitir o acesso direto
ao local de incisdo. A camada superior da SMARTGrid™ é removida, deixando uma
grelha inferior anexada ao paciente. O ponto de entrada € entdo identificado
combinando as coordenadas da grelha correspondentes ao ponto de entrada exibido
no software da Estagao de Trabalho ClearPoint a grelha fisica no paciente.

! Consultar as Instru¢des de Uso do fabricante

2 Consultar o documento: 1U, Campo cirdrgico para Procedimento Neuro RM
3 Consultar o documento: IU, SMARTGrid

4 Consultar o documento: Declaragcédo de Conformidade DICOM do ClearPoint 2.0
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Nesse momento, o cirurgido podera optar por realizar uma etapa adicional para
verificar se o ponto de entrada foi identificado de forma exata. Esta etapa envolve a
colocagao de um marcador esterilizado no ponto de entrada identificado e a
aquisicdo de um ou mais blocos de imagens adicionais. Quando os novos blocos de
imagens forem apresentados na estagao de trabalho, a posigdo do marcador podera
ser comparada com a posi¢ao do ponto de entrada planejado. Esta etapa podera ser
util caso o couro cabeludo se encontre particularmente sujeito a movimento relativo
ao cranio.

A Ferramenta de Marcacgao € usada para marcar a localizagdo do ponto de entrada’
e depois a base da grelha pode ser removida e eliminada. O cirurgido fara a inciséo
e abertura de um orificio de perfuracdo de didmetro adequado, com base na marca
deixada pela Ferramenta de Marcagédo. Em seguida, o cirurgido centraliza e fixa a
SMARTFrame™ ao paciente’. O Controlador Manual opcional é entéo ligado a
SMARTFrame™ e o paciente posicionado novamente no isocentro do scanner. Um
segundo conjunto de imagens do volume total da cabecga incluindo a
SMARTFrame™ ¢ obtido e transferido para a Estacéo de Trabalho ClearPoint. O
cirurgido podera entdo reconfirmar o planejamento e efetuar os ajustes requeridos
em resultado de possiveis alteragdes dinamicas (por exemplo, deslocamento do
cérebro). Caso pretenda, o cirurgido podera optar pela aquisigéo de blocos
adicionais de imagens de alta resolugéo, para uma melhor visualizagao.

Posicionamento da Canula

Nas segbes de posicionamento da canula do software ClearPoint, a estagéo de
trabalho disponibiliza ao usuario os parametros dos planos de varredura necessarios
para aquisigao de imagens que poderao ser usadas pelo software para identificar a
localizagdo da Canula de Direcionamento anexada a SMARTFrame™. Ao transferir
estas imagens para a Estagédo de Trabalho ClearPoint, o software ira apresentar os
ajustes requeridos para alinhar a Canula de Direcionamento com a trajetéria
selecionada.

A angulagao da canula é ajustada através da regulagao da inclinagido (roda azul) e
rotacdo (roda laranja). O ajuste das coordenadas X (roda amarela) e Y (roda verde)
resulta no deslocamento da canula na direcao correspondente, sendo mantida a
angulacao original.

Os processos de aquisigdo de imagens e ajuste sao repetidos de forma iterativa até
que o alvo projetado seja clinicamente aceitavel.

3 Consultar o documento: 1U, Moldura SMARTFrame para Trajetéria Guiada por IRM, Controlador
Manual e Conjunto de Acessorios
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Insercao

Para procedimentos em que é usada uma Bainha Descartavel para acessar o local
alvo, consulte Uso de uma Bainha Descartavel na Pag.16.

Se estiver inserindo um dispositivo Condicional para IRM (veja Instrugées de Uso do
fabricante), a Estagéo de Trabalho ClearPoint disponibilizara a opgao de monitorar e
avaliar a insergao. Isso pode ser feito apenas com um dispositivo que possa obter
com seguranga as imagens com o scanner de RM. Caso se proceda a insergao de
um dispositivo para o qual a aquisicdo de imagens ndo seja segura, o paciente sera
movido para a parte posterior do scanner, de forma a facilitar o acesso, sendo a
insercdo realizada sem recurso a imagens.

Em qualquer dos casos a Estagao de Trabalho ClearPoint ira disponibilizar uma
profundidade de insergdo correspondente a distancia entre o topo da
SMARTFrame™ e o alvo planejado. O cirurgido ira medir e marcar a distancia no
dispositivo a ser inserido, de forma a definir o ponto de parada. Podera ser usado um
tubo guia para acomodar os dispositivos de varios didmetros (ou dispositivos de
multiplos calibres) . O cirurgi&o ira inserir o dispositivo manualmente no cérebro, de
forma a obter o feedback tatil.

Caso esteja usando um dispositivo Condicional para IRM, as varreduras podem ser
obtidas para verificar se o dispositivo segue a trajetéria planejada, assim como
monitorar a ocorréncia de hemorragias. As imagens adquiridas durante a inser¢ao
ou apos a respectiva concluséo da insergao permitem a Estacédo de Trabalho
ClearPoint disponibilizar medigbes da distancia entre a ponta do dispositivo e o
alvo planejado.

Depois que o dispositivo é inserido no local alvo, o procedimento continua com o
dispositivo inserido seguindo as instrugdes de uso do fabricante e é concluido
conforme descrito em Fechamento na Pag.17.

Uso de uma Bainha Descartavel

Ap6s a insergéo do conjunto formado pelo Estilete e pela Bainha Descartavel,’ o
Estilete é removido da cabeca do paciente, deixando a Bainha Descartavel inserida,
como conduto até o alvo. A profundidade de insergcéo é entdo medida no dispositivo
a ser inserido e a marca de Parada é definida. Depois, o dispositivo € inserido no
cérebro através da Bainha Descartavel. Se exigido pelo procedimento, o dispositivo
inserido podera ser fixado no local e a Bainha Descartavel removida, deixando o

6 Consultar o documento: 1U, Moldura SMARTFrame para Trajetéria Guiada por IRM, Controlador
Manual e Conjunto de Acessorios
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dispositivo em posigdo. Complete o procedimento de acordo com as Instrugdes de
Uso do fabricante do dispositivo.

Fechamento

Apbs a conclusao do procedimento, a SMARTFrame™ é removida do paciente. A
segao da Torre é removida em primeiro lugar, seguida da Base. O médico ira entéo
finalizar o procedimento, usando técnicas padronizadas de sutura de feridas,
podendo o paciente ser retirado do sistema de fixagcao da cabeca.

Consulte também: Apéndice 1 — Especificacdes de Requisitos da Moldura de
Fixacdo de Cabeca, Bobinas de Imagem e Scanner de IRM

Exatidao da Navegacao

Os resultados dos testes laboratoriais de exatidao realizados pela empresa
demonstraram que o erro médio para as varias configuragdes do dispositivo &
inferior a 1 mm, sendo o valor maximo do desvio padrédo de 0,30 mm e o limite
superior do intervalo de confianga de 99% de 0,79 mm. Todos os erros angulares
foram inferiores a 1°, sendo o valor maximo do desvio padréo de 0,08° e o limite
superior do intervalo de confianca de 99% de 0,40°. Todos os valores observados
s&o inferiores aos limites de exatidao de 2 mm e 2° definidos para dispositivos
estereotaxicos destinados a ser usados de forma geral em

procedimentos neurologicos.

Componentes do Sistema ClearPoint

1. O Sistema ClearPoint inclui componentes reusaveis e descartaveis.

Componentes reutilizaveis:

e Estacao de trabalho portatil, equipada com o respectivo software
e Componentes descartaveis:
o Grelha de Planejamento Guiado por IRM SMARTGrid™

o Molduras de Trajetéria Guiadas por IRM SMARTFrame™ ou
SMARTFrame XG™

o Conjunto de Acessorios SMARTFrame™

o Campo cirtrgico para Procedimento Neuro RM
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2. Outros itens necessarios:

e moldura de fixagdo da cabeca — para imobilizar a cabecga do paciente em
relacdo a mesa do scanner

¢ bobina(s) para imagiologia — para uma melhor qualidade das imagens
3. ltens opcionais:

e Controlador Manual da SMARTFrame™

e Conjunto de Extensédo das Rodas de Regulagem da SMARTFrame™
e Tubos Guia da SMARTFrame™

e Base de Montagem da SMARTFrame™ no Couro Cabeludo

e Perfurador Manual CLPT SmartTwist™

e Conjunto de Brocas CLPT SmartTip™

e Monitor RM ClearPoint®

e Marcador de Referéncia ClearPoint®

Interoperacao com o Scanner IRM

Instale a Estacdo de Trabalho ClearPoint na sala de controle do scanner, nas
proximidades do Console de RM. O Sistema destina-se apenas a ser usado com
scanners de IRM de 1,5 e 3,0 Tesla e implantes e dispositivos Condicionais

para IRM.

A Estacédo de Trabalho ClearPoint devera ser conectada a rede. O console de IRM
deve ser configurado para reconhecer a Estagao de Trabalho ClearPoint como um
dispositivo valido de armazenamento DICOM.

o Endereco IP (conforme configurado pelo administrador do centro)
e Titulo EA: SVDBG
e Porta: 4467

Apos ligar a Estagéo de Trabalho ClearPoint ao scanner pela primeira vez, o Dialogo
de Configuragao do Sistema (consulte Configuracao dos Parametros do Sistema e
do Usuario na Pag. 39) deve ser usado para determinar certas informagdes sobre o
scanner, incluindo o didmetro do tunel e o fabricante. O didametro do tunel ira permitir
a Estacao de Trabalho ClearPoint calcular a distancia livre durante a inser¢do de um
dispositivo. A informagéo relativa ao fabricante do scanner ira determinar o formato
usado pela Estagdo de Trabalho ClearPoint ao indicar parametros especificos dos
planos de varredura de imagens. Durante o procedimento, a Estagao de Trabalho
ClearPoint frequentemente fornecera varios conjuntos bem especificos de
parametros do plano da varredura que devem ser inseridos manualmente na
interface com o usuario do console usado para executar o scanner. A Estacao de
Trabalho consegue disponibilizar os referidos parametros em formatos adequados
apenas para os trés seguintes fabricantes de scanners de RM:
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e Siemens Healthcare
¢ Philips Medical Systems
e GE Healthcare

o: Configuracao do Sistema

NI313YY DICOM PREFERENCIAS

FABRICANTE DO SC

ANNER

GE =
Philips
Siemens

s Utilizacdo da Suite Cirtrgica IMRIS

NIVEL DE REGISTO

Normal

Os parametros apresentados pela Estagdo de Trabalho ClearPoint podem ser
introduzidos manualmente no console do scanner usado para realizar a aquisicéo de
imagens durante o procedimento. Por exemplo, caso seja usado um scanner da
Siemens Healthcare, os parametros dos planos de varredura serdo indicados na
forma de valores obliquos duplos, conforme mostrado abaixo.

ss. Parametros dos Planos de Aquisigao

Posicao Orientacao

Modo de posicao: L-P-H T>C -11.0 >S 0.2
L: -2.0 P: 9.6 H: -20.1 mm

Cuidado: Para seguranga do paciente, vocé deve assegurar a calibragao e
manutencdo adequadas do scanner de RM antes de usa-lo com o Sistema
ClearPoint. O uso de um scanner nao calibrado pode resultar na colocagao
incorreta do dispositivo inserido. Mesmo em um sistema calibrado, as imagens
poderao sofrer distorcao em resultado de fatores especificos, tais como a
presenga de implantes. Inspecione cuidadosamente as imagens adquiridas
quanto a presenca de distorgao visivel.

Se o scanner nao estiver corretamente calibrado e as imagens adquiridas
apresentarem distorgdo geométrica, o software mostrara mensagens de aviso nas
seguintes circunstancias:
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e Caso as imagens sejam usadas para identificar os marcadores de
referéncia montados na base da moldura. Veja Inconsisténcia entre
Marcadores da SMARTFrame™ com as Especificagdes do Hardware
na Pag. 189.

e Caso as imagens sejam usadas para detectar a posi¢cdo da ponta distal
da moldura (marcador esfeérico). Veja O Marcador Esférico da Moldura
Parece Fora da Posicédo na Pag. 190.

e Caso as imagens sejam usadas para detectar a posigéo da canula de
direcionamento. Veja Etapa Ajustar Finalizacdo da Posicdo da Canula
na Pag. 116.

e Caso as imagens sejam usadas para identificar o percurso do
dispositivo inserido. Veja O Percurso de Insercéo Nao Aparece Linear

na Pag. 200.
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Notas Importantes para o uso de Scanners Siemens

Sinal e diregao corretos

Ao inserir parametros dos planos de varredura na interface do Console de RM
Siemens, é necessario garantir que a diregao positiva indicada (L/R, P/A, H/F)
corresponde as diregcbes indicadas pela Estacdo de Trabalho ClearPoint. A estacéo
de trabalho assume as seguintes dire¢des como positivas: Esquerda (L), Posterior
(P) e Cabega (H). Caso seja introduzido um valor negativo no console da Siemens, o
valor em questao sera convertido em um valor positivo e o sentido invertido.

Por exemplo, caso vocé introduza o seguinte valor: L= -32,5, o console altera este
valor para R=32,5. Quando vocé voltar a abrir a caixa de didlogo, o console ira
solicitar um valor de R ao invés de L, pois ele vai interpretar a diregdo para a direita
do paciente como positiva. Nesse caso, inserir o valor de “L” tal como esta levaria a
um resultado incorreto.

Existem duas formas de evitar a introdugéo de informacgao incorreta:

1. Em caso de discrepancia quanto as diregdes positivas, inverta o sinal do valor
numeérico disponibilizado pela Estagao de Trabalho ClearPoint.

2. Antes de abrir a caixa de dialogo, redefina a posi¢ao para o ISOCENTRO. Isso
faz com que o console defina L, P e H como diregbes positivas.

Inser¢ao de um Valor da Posicao da Mesa

Ao inserir parametros dos planos de varredura na interface do Console de RM
Siemens, a caixa de dialogo apresentada para inserir valores de posigéo inclui um
campo opcional para digitar um valor da Posicdo da Mesa. Esse valor controla o
movimento automatico da mesa, determinando a respectiva posicdo anteriormente a
aquisicéo de imagens.

O aplicativo indica um valor da Posigdo da Mesa para a aquisigdo de imagens na
etapa Ajustar (veja Etapa Ajustar Finalizacdo da Posicao da Canula na Pag. 116),
para assegurar que os blocos de imagens da canula se desloquem o mais proximo
possivel do isocentro do scanner para reduzir a probabilidade de

distor¢do geométrica.

O valor da Posigéo da Mesa precisa ser inserido antes do valor H/F. Caso contrario,
a interface Siemens ira modificar o valor H/F com base no valor da Posi¢cao da Mesa
sendo inserido e vocé tera que inserir novamente o valor H/F.
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Inser¢ao do Valor da Rotacao do Plano

Ao inserir parametros dos planos de varredura na interface do Console de RM
Siemens, existe um campo “Phase Enc Dir” (Dir Cod Fase) referente a diregéo de
codificacédo da fase, que contém um menu associado para definicdo de uma direcao
aproximada. Esse campo inclui ainda um botao “...”, que permite abrir uma caixa de
didlogo para a definigéo do valor da Rotagéo do Plano. Essa funcionalidade permite
controlar a direcédo de codificagdo da fase de forma precisa para a aquisi¢ao

de imagens.

O aplicativo indica um valor da Rotagdo do Plano nos parametros do plano de
varredura da etapa Ajustar (veja Efapa Ajustar Finalizacdo da Posicao da Canula na
Pag. 116) a serem inseridos no Console RM Siemens. Esse valor é calculado para
minimizar os efeitos da distorgdo geométrica na exatiddo, garantindo que a diregao
de codificagéo da fase fique perpendicular ao eixo longo da canula.
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Notas Importantes para o uso de Scanners Philips

Orientacao correta dos cortes

Ao inserir parametros dos planos de varredura na interface do console Philips, é
necessario assegurar que a orientacao dos cortes indicada na Estagéo de Trabalho
ClearPoint seja corretamente inserida antes da aquisigéo de cada imagem. O valor
da orientagao dos cortes indicado pela Estacao de Trabalho ClearPoint deve ser
inserido na guia “Geometria” da interface do console Philips. O valor indicado sera
um dos seguintes: transversal, coronal ou sagital. Os demais parametros dos planos
de varredura devem ser inseridos na guia “Offc/Ang” da interface do console Philips.

Inversao do plano de aquisi¢cao de imagens

Em raras ocasides, é possivel que a Estagao de Trabalho ClearPoint indique valores
de orientagao incorretos para entrada na interface do console Philips, com base na
orientagdo da trajetdria planejada. Nessas circunstancias, o sinal +/- de um ou mais
dos valores de orientagao podera estar incorreto.

Caso isso ocorra, a Estacdo de Trabalho ClearPoint pode calcular os valores
corretos, ao clicar no botao . Essa acgéo ira efetivamente
“inverter” a diregdo do plano de varredura, de forma que os valores de orientagao
para entrada na interface do console Philips fiquem corretos.

Cuidado: Use esse método apenas se for possivel confirmar que todos os
parametros dos planos de varredura indicados pela Estagcido de Trabalho
ClearPoint foram inseridos corretamente no console do scanner Philips e que
os referidos parametros geraram imagens orientadas de forma incorreta.
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Notas Importantes para o uso de Scanners IMRIS

Inser¢ao de um Valor da Posicao da Mesa

Ao inserir os parametros dos planos de varredura na interface do Console de RM
IMRIS durante a etapa Ajustar (veja Etapa Ajustar Finalizacdo da Posicao da Canula
na Pag. 116), a caixa de dialogo para inserir valores de posigdo possui um campo
opcional para a introducéo de um valor da Posi¢ao da Mesa. Esse valor controla o
movimento automatico da mesa, determinando a respectiva posicédo anteriormente a
aquisicado de imagens.

Cuidado: Uma vez que os sistemas IMRIS ndao possuem capacidade de mover
a mesa subjacente durante um procedimento, o valor da Posicao da Mesa
indicado pelo sistema ClearPoint ndao deve ser inserido.

Para impedir que o valor da Posi¢do da Mesa seja mostrado com os parédmetros dos
planos de varredura, indique se uma Sala de Cirurgia IMRIS esta sendo usada
através da Janela de Configuragéo do Sistema (veja Configuracéo dos Parametros
do Sistema e do Usuario na Pag. 39).

o: Configuragao do Sistema

NE3iAY DICOM PREFERENCIAS

DIAMETRO DE PERFURAGCAO DO SCANNER

|70

FABRICANTE DO SCANNER

Siemens 3

INTEGRAGAO DE IMRIS

E Utilizacdo da Suite Cirtrgica IMRIS

NIVEL DE REGISTO

Normal

Fluxo de Trabalho ClearPoint

O aplicativo da Estacdo de Trabalho exibe o fluxo de trabalho clinico como um
conjunto ordenado de etapas a serem realizadas para concluir um procedimento
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neurologico. Cada etapa do fluxo de trabalho inclui um conjunto de tarefas opcionais
que podem ser invocadas para concluir atividades especificas do fluxo de trabalho.

Tela Inicial

Antes do fluxo de trabalho clinico, a Estagdo de Trabalho ClearPoint apresenta uma
Tela Inicial que pode ser usada para iniciar um novo fluxo de trabalho clinico, em
uma nova sessao do software ou, como alternativa, carregar uma sessao existente
na qual foram ja concluidas algumas partes do fluxo de trabalho clinico (veja Tela
Inicial na Pag. 72). Caso esteja comegando uma nova sessao do software, a Tela
Inicial € usada para coletar informagdes basicas sobre o procedimento, incluindo
lateralidade, nome do alvo, comprimento dos dispositivos e tipo de montagem da
base. Caso esteja carregando uma sesséao do software existente, a Tela Inicial
permite indicar qual a sessao do software a carregar.

Fluxo de Trabalho do Procedimento

Alvo

Etapa Pré-Op

A etapa Pré-Op permite criar uma ou mais trajetérias com base em imagens
adquiridas anteriormente ao dia do tratamento. E possivel fundir imagens com varias
molduras de referéncia para a complementar o processo de definigdo/alteracéo da
trajetdria. A etapa Pré-Op fornece as seguintes tarefas opcionais:

o Fusao. Registro espacial de uma ou mais séries de imagens adquiridas
com molduras de referéncia diferentes para efeitos de planejamento
pré-operatorio. Veja Tarefa Fusao Fusdo de Imagens na Pag. 141 para
informacao detalhada.

e Comparar. Comparagao visual de duas séries de imagens carregadas
na estagao de trabalho para efeitos de planejamento pré-operatorio.
Veja Tarefa Comparar Comparacédo de Imagens na Pag. 156 para
informacao detalhada.

e CA-CP. Revisdo e edigdo dos marcos anatdmicos necessarios para a
definicdo e uso de coordenadas Talairach. Veja Tarefa CACP Revisdo
de Marcos na Pag. 145 para informagéao detalhada.
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e VDI. Criagdo ou edigéo de volumes de interesse em qualquer série de
imagens carregada para efeitos de planejamento pré-operatdrio. Veja
Tarefa VDI Definicao de Volumes na Pag. 148 para informagéo detalhada.

Caso vocé prossiga com um fluxo de trabalho clinico no dia das etapas de
tratamento, todas as trajetérias e/ou volumes desta etapa serdo importados para a
moldura de referéncia do paciente no scanner durante o procedimento. Esta
operacgao é realizada através da fusdo do volume pré-operatério com o volume do
dia de tratamento. Apés a conclusao do processo de importagao, vocé podera
continuar alterando as trajetorias nas imagens adquiridas durante o procedimento.

Para informacao adicional, consulte Etapa Pré-Op Definicdo de Trajetérias Preé-
Operatérias na Pag. 78.

Etapa de Entrada

Antes de iniciar esta etapa, assegure-se de que o paciente foi preparado para o procedimento
(ou seja, que a(s) SMARTGrid(s)™ se encontram montadas sobre a(s) area(s) de entrada
pretendida(s) e que o paciente foi colocado no interior do scanner de RM).

A etapa Entrada permite identificar o(s) alvo(s) e determinar o(s) ponto(s) de entrada
na cabega do paciente. A(s) SMARTGrid(s)™ sao usadas para localizar a posigao
do(s) ponto(s) de montagem da moldura no paciente, com base no(s) ponto(s) de
entrada(s) planejado(s). Caso tenha sido criado um plano pré-operatério antes desta
etapa, a Estacdo de Trabalho ClearPoint ira requerer a fusdo do volume das
imagens que contém SMARTGrid(s)™ com a série principal de imagens da etapa
Pré-Op. Isso define um método em que as anotagdes pré-operatorias (incluindo
trajetérias e marcos anatdémicos) podem ser importadas para a moldura de
referéncia do paciente no dia da cirurgia.

A etapa Entrada fornece as seguintes tarefas opcionais:

o Fuséo. Registro espacial de uma ou mais séries adicionais de imagens
adquiridas com molduras de referéncia diferentes apés a montagem
da(s) SMARTGrid(s). Veja Tarefa Fusao Fusdo de Imagens na Pag.
141 para informacéo detalhada.

¢ Comparar. Comparagao visual de duas séries de imagens carregadas
para a estagao de trabalho para efeitos de planejamento da entrada.
Veja Tarefa Comparar Comparacdo de Imagens na Pag. 156 para
informacao detalhada.

e CA-CP. Revisdo e edigdo dos marcos anatdbmicos necessarios para uso
de coordenadas Talairach. Veja Tarefa CACP Revisédo de Marcos na
Pag. 145 para informagao detalhada.

¢ VDI. Criagdo ou edigédo de volumes de interesse em qualquer série de
imagens carregada para efeitos de planejamento de trajetérias. Veja
Tarefa VDI Definicdo de Volumes na Pag. 148 para informagéo detalhada.
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¢ Grelha. Revisdo e/ou edigdo das posi¢des/orientagdes de
SMARTGrid(s)™ definida(s). Criagao de SMARTGrids™ adicionais, caso
elas ndo tenham sido adequadamente detectadas na etapa Entrada. Veja
Tarefa Grelha Edicdo de Grelhas de Marcacdo na Pag. 158 para
informacao detalhada.

Nesse momento, a posigdo do paciente é suficientemente avangada para fora da parte
de tras do scanner para permitir o acesso a cabega e a camada visivel por MRI da
SMARTGrid™ é retirada. Existem duas opgbes para a montagem da SMARTFrame ™:

Montagem na superficie do cranio:

Caso a SMARTFrame™ seja montada diretamente na superficie do cranio, sera
usada a Ferramenta de Marcacgao para marcar o cranio diretamente sob o ponto de
montagem identificado no modelo 3D da SMARTGrid™ apresentado pela Estagédo
de Trabalho ClearPoint.

Assim que a incisdo é concluida e o couro cabeludo retraido, é criado um orificio de
perfuragao, centralizado no ponto anteriormente marcado. A SMARTFrame™ ¢é entédo
centralizada no orificio de perfuragédo (usando a Ferramenta de Centragem, caso seja
aberto um orificio de 14 mm) e presa ao cranio através de parafusos 0sseos.

Montagem no couro cabeludo:

Caso a SMARTFrame™ seja montada no couro cabeludo, usando a respectiva base
opcional, a moldura deve ser montada usando o ponto de centralizacéo de
montagem no couro cabeludo fornecido pela estagédo de trabalho. Para obter
informacao detalhada, veja a IU da base de montagem no couro cabeludo.

Apos a montagem da moldura, o Controlador Manual é fixado a SMARTFrame e o
paciente volta a ser colocado no interior do scanner.

Para obter informagéo detalhada, veja Etapa de Entrada Localizacdo de Pontos de
Montagem na Pag. 94.

Etapa Alvo

A etapa Alvo permite refinar os marcos anatdmicos, os alvos e as trajetérias
identificados na etapa Entrada apds a montagem da(s) SMARTFrame(s)™. Nesse
momento do fluxo de trabalho, a Estacdo de Trabalho ClearPoint precisara que o
volume das imagens que contém a(s) SMARTFrame(s)™ sejam fundidas com o
volume das imagens que contém a(s) SMARTGrid(s)™, para que as anotagdes
definidas na etapa Entrada (incluindo trajetérias e marcos anatdbmicos) possam ser
importadas na moldura de referéncia do paciente, com as molduras montadas.
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A etapa Alvo inclui as seguintes tarefas opcionais:

o Fuséo. Registro espacial de uma ou mais séries adicionais de imagens
adquiridas em diferentes molduras de referéncia apés a montagem
da(s) SMARTFrame(s). Veja Tarefa Fusdo Fusdo de Imagens na Pag.
141 para informacéo detalhada.

¢ Comparar. Comparagao visual de duas séries de imagens carregadas
na estagao de trabalho para fins de refinamento da trajetéria. Veja
Tarefa Comparar Comparacéo de Imagens na Pag. 156 para
informacao detalhada.

e CA-CP. Revisdo e edigdo dos marcos anatdbmicos necessarios para uso
de coordenadas Talairach. Se o paciente se movimentou na fixacao
e/ou ocorreu deslocamento do cérebro apos a montagem da(s)
SMARTFrame(s)™, esses valores precisardo de refinamento.

Veja Tarefa CACP Revisdo de Marcos na Pag. 145 para
informacao detalhada.

¢ VDI. Criagdo ou edigédo de volumes de interesse em qualquer série de
imagens carregada para fins de refinamento de trajetéria. Veja Tarefa
VDI Definicdo de Volumes na Pag. 148 para informagéo detalhada.

e Moldura. Revisdo e/ou edicdo das posi¢cdes de quaisquer
SMARTFrame(s)™ definida(s). Definicdo de SMARTFrames™
adicionais caso elas nao tenham sido adequadamente detectadas na
etapa Alvo. Veja Tarefa Moldura Edicdo de Marcadores de Molduras na
Pag. 162 para informagao detalhada.

Para obter informacgéo detalhada, veja Etapa Alvo Finalizacdo de Trajetorias na Pag.
104.

Etapa Alinhar

A etapa Alinhar permite efetuar um alinhamento rapido e grosseiro da canula com
o(s) alvo(s) pretendido(s) através da alteragéo iterativa da respectiva angulagao.
Esse fluxo de trabalho permite posicionar a canula para possibilitar ajustes de
moldura mais detalhados para alinha-la com exatidao ao(s) alvo(s) planejado(s)
(consulte Etapa Ajustar na Pag. 29).

A etapa Alinhar inclui as seguintes tarefas opcionais:

e Pré-Ajustar. Realize o pré-ajuste da canula antes de alterar a
respectiva angulagéo, de forma a alinhar a extremidade inferior da
canula com o ponto de entrada planejado da trajetéria atual. Caso o
ponto de entrada planejado n&o se encontre alinhado com a
extremidade inferior da canula, a Estagdo de Trabalho ClearPoint ira
alertar o usuario para a necessidade de realizar essa tarefa. Veja
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Tarefa Pre-Ajustar Pré-ajuste da Canula na Pag. 168 para informagao
detalhada.

¢ Comparar. Comparagao visual de duas séries de imagens carregadas
na estagao de trabalho para fins de detecgdo de movimentos acidentais
do paciente/mesa durante o processo de alinhamento da canula. Veja
Tarefa Comparar Comparacéo de Imagens na Pag. 156 para
informacao detalhada.

e VDI. Criagdo ou edi¢édo de volumes de interesse em qualquer série de
imagens carregada para fins de revisdo das trajetorias projetadas. Veja
Tarefa VDI Definicdo de Volumes na Pag. 148 para informagao detalhada.

Para obter informagéo detalhada, veja Etapa Alinhar Definicdo da Anqulacédo da
Cénula na Pag. 111.

Etapa Ajustar

A etapa Ajustar permite confirmar a posigéao/orientagao da canula e realizar seu
ajuste fino usando a angulagdo ou os ajustes de deslocamento X-Y, para alinha-la
exatamente ao(s) alvo(s) pretendido(s).

A etapa Ajustar fornece as seguintes tarefas opcionais:

e Comparar. Comparacgao visual de duas séries de imagens carregadas na
estacao de trabalho para fins de detecgdo de movimentos acidentais do
paciente/mesa durante o processo de ajuste da canula. Veja Tarefa
Comparar Comparacao de Imagens na Pag. 156 para informagao detalhada.

e VDI. Criacdo ou edicdo de volumes de interesse em qualquer série de
imagens carregada para fins de revisao das trajetérias projetadas. Veja
Tarefa VDI Definicdo de Volumes na Pag. 148 para informagéo detalhada.

Para obter informagéo detalhada, veja Etapa Ajustar na Pag. 29.

Etapa Inserir

A etapa Inserir permite monitorar, analisar e avaliar a exatiddo da inser¢do de um
dispositivo em relagdo a sua trajetoria planejada. Esta é uma etapa opcional do
fluxo de trabalho que apenas pode ser realizada ao inserir dispositivos
Condicionais para IRM.

A etapa Inserir fornece as seguintes tarefas opcionais:

o Fuséo. Registre de modo espacial uma ou mais séries adicionais de
imagens adquiridas com diferentes molduras de referéncia apés a
insergéo do dispositivo. Essa tarefa pode ser necessaria para avaliar a
exatiddo de um posicionamento de dispositivo usando um sistema
IMRIS, no qual a mesa do paciente € movida (provocando mudanga na
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moldura de referéncia) para acomodar a inser¢ao do dispositivo.
Veja Tarefa Fusdo Fuséo de Imagens na Pag. 141 para
informacao detalhada.

e Comparar. Comparagao visual de duas séries de imagens carregadas
na estacao de trabalho para fins de detecgao de movimentos acidentais
do paciente/mesa durante o processo de inser¢édo do dispositivo. Veja
Tarefa Comparar Comparacéo de Imagens na Pag. 156 para
informacao detalhada.

¢ VDI. Criagdo ou edigédo de volumes de interesse em qualquer série de
imagens carregada para fins de avaliagdo do tratamento (por exemplo,
definigdo da aplicagdo da distribuicdo de medicamentos). Veja Tarefa
VDI Definicdo de Volumes na Pag. 148 para informagéo detalhada.

Para obter informagéo detalhada, veja Etapa Inserir Monitoramento e Avaliacdo do
Posicionamento do Dispositivo na Pag. 124.

Etapa Reajustar

A etapa Reajustar permite corrigir a posi¢ao/orientagéo da canula caso o
posicionamento de um dispositivo seja considerado inaceitavel. Caso o posicionamento
do dispositivo seja rejeitado, a etapa Reajustar ira guiar vocé no fluxo de trabalho para
permitir o reajuste da posi¢cao da canula e reinsergao do dispositivo.

Para obter informagéo detalhada, veja Etapa Reajustar Gerenciamento da
Reinsercéo de um Dispositivo na Pag. 136.

Sobre este Guia

Este guia do usuario presume que vocé esteja familiarizado com a operagéo basica
de computadores pessoais, tais como ligar/desligar, uso do mouse e uso do Sistema
Operacional Microsoft Windows. Caso vocé nao esteja familiarizado com estas
operacoes, consulte a documentagao disponibilizada com a estagao de trabalho.

Indicagoes Visuais

e Palavras mostradas com fontes de letra grande em negrito, tais como Concluido,
indicam botdes e ferramentas que podem ser clicados com o0 mouse.

e Palavras exibidas com fonte Times New Roman, em negrito, tais como sair,
indicam os caracteres a serem digitados exatamente conforme apresentados
(ou seja, caso seja pedido para digitar sair, vocé deve inserir os caracteres
exatamente conforme mostrados).

e Palavras mostradas em maiusculas, tais como ENTER, indicam as teclas a
serem pressionadas. Varias teclas juntas separadas pelo sinal de soma (por
exemplo, CTRL+ALT+DELETE) devem ser pressionadas simultaneamente.
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e Palavras em jtalico sao usadas para dar énfase.

Visao Geral do Aplicativo

Neste capitulo sdo descritas as funcionalidades gerais da interface do usuario do
aplicativo, que consistem no Seletor do Fluxo de Trabalho, Seletor da Tarefa,
Informacao do Paciente, Seletor do Lado, Seletor da Trajetdria, Seletor do Layout de
Visualizagéo, Barra de Ferramentas Gerais, Controle do Ponto Atual, controles
especificos da etapa e conjunto de ferramentas de gerenciamento.
Ferraen}as de Seletor da

Seletor do Fluxo de Trabalho Controlo do Barra de
Gi Seletor do PR
Ponte, Atual Ferramepfas Gerais a0 Ado Trajetéria

Infor do do Doente

Seletor do Modo de
Visualizagdo

Seletor da
Tarefa

Barra de Miniaturas

‘‘‘‘ Painel da IU do Passo

’ . Indicador de
Barra de Ferramentas Personalizadas Orientacio

Janelas de Visualizacdo

Ferramentas de gerenciamento

0: Configuragao

O aplicativo inclui as seguintes ferramentas de gerenciamento:

= Espelhar — Efetua a clonagem da janela do aplicativo para o monitor do
computador compativel com IRM existente na sala, sem comprometer a
resolugao da tela da estagdo de trabalho. Caso seja apresentada uma janela de
didlogo no aplicativo, ela sera clonada em vez da janela do aplicativo, sendo
dimensionada para preencher o monitor e facilitar a leitura. Esta funcionalidade
pode ser ativada ou desativada, conforme necessario.
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= Carregar — Janela interativa do navegador que permite o carregamento de
imagens para a sessao atual. Os arquivos carregados apenas serao
reconhecidos caso se encontrem no formato DICOM. S&o suportadas apenas
imagens nas modalidades RM e TC; nao é possivel carregar qualquer outra
modalidade para a estag&o de trabalho (veja Usando o Navegador de Midia na

Pag. 33).

= Sessao — Permite gerenciar a lista de sessbes do software armazenadas na
estacéo de trabalho (veja Usando a Janela da Sessao na Pag. 34). Mais
especificamente, essa funcionalidade permite:

o Editar a sesséao atual

e Criar uma nova sessao

e Listar todas as sessdes para fins de carregamento, exportagdo ou

remogao individuais
= Relatério — Gera e apresenta o relatério do procedimento atual em uma janela

separada. O relatério pode ser usado para rever a informagéo detalhada sobre o
procedimento, incluindo todas as coordenadas relevantes, propriedades das
sessoOes no software, informacao do sistema e quaisquer capturas de tela
realizadas durante o procedimento (veja Usando a Janela de Relatério na Pag. 36).

= Registro — Exibe o conteudo do arquivo de registro do aplicativo, incluindo todas
as mensagens de erro/aviso, lembretes informativos e instrugbées de depuragao
detalhada. Esta ferramenta pode ser usada para analisar problemas que possam
ocorrer no curso de um procedimento (veja Usando a Janela de Registro na

Pag. 38).

= Configuracdo — Permite alterar os parametros do sistema e parametros
especificos do usuario da estagao de trabalho (veja Configuracéo dos
Parametros do Sistema e do Usuario na Pag. 39). Esses parametros de
configuragao dividem-se em 3 grupos:

e Sistema — informagdes sobre o licenciamento do sistema bem como
sobre o didmetro do tunel e fabricante do scanner

¢ DICOM - titulo da entidade do aplicativo (EA) do sistema e niumero da
porta, informagdes sobre a rede remota para realizar ping de uma
entidade externa

e Preferéncias — preferéncias do usuario, tais como cores padrao das
anotagdes e localizagbes dos marcos dos alvos
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Usando o Navegador de Midia

Para carregar imagens na estacao de trabalho, vocé pode enviar imagens por
conexao de rede DICOM ou carregar imagens através da midia DICOM.

> Para carregar imagens através de midias
1. Selecione Carregar na lista de ferramentas de gerenciamento

2. Sera exibida uma janela suspensa que permite navegar na lista de diretérios
que contém uma ou mais séries de imagens.

3. Selecione Procurar na janela apresentada.

4. Navegue até um diretorio que contenha uma ou mais séries de imagens.

Carregar Imagens DICOM

\Preop-Case-Data\CCHMC-Bilateral-DBS-
\PrePlanimages R
\ ges
4 |m| Doente: 20151022 ( ID: 20151022, DN: )

4 W  Estudo: MRI BRAIN W/O CONTRAST ( Data: Oct 22 2015)

4| | Série: 2 - SAG FSPGR BRAVO - MR( 168 imagens )
4 | |  Série: 200 - AX TIMM MPR - MR( 154 imagens )
4 Série: 6 - AX FLAIR - MR(32 image  *

ROUTINE BRAIN (>2 YRS) 1
10/22/2015 43911 PM

512x512

Nota: caso vocé selecione um dispositivo lento que contenha um grande volume
de dados DICOM, podera ocorrer um atraso na leitura dos dados. Os dados de
um scanner geralmente ficam guardados em um arquivo no diretério DICOMDIR
para evitar este atraso. Contudo, se o carregamento demorar demais, vocé pode
cancelar a operacéo e selecionar uma subpasta especifica que contenha apenas
os dados de interesse.

5. Selecione uma ou mais séries de imagens a serem carregadas, marcando a(s)
caixa(s) ao lado de cada respectiva descrigao correspondente a série de
imagens desejada. Vocé pode pré-visualizar a série de imagens ao passar com
0 mouse sobre a descrigao dessa série.

6. Selecione Carregar na parte inferior da janela.
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Usando a Janela da Sessao

A Janela da Sesséao permite gerenciar sessées do software armazenadas na
estacao de trabalho.

> Para alterar a sesséo atual
1. Selecione Sessao na lista de ferramentas de gerenciamento.

2. Sera exibida uma janela suspensa com 3 guias diferentes, fornecendo op¢des
de gerenciamento da lista de sessdes na estacao de trabalho.

3. Selecione a guia SESSAO ATUAL.

4. Edite ou modifigue uma ou mais propriedades associadas a sessao atual.

< Gerir Sessao

NOVA SESSAO LISTA DE SESSOES
Lateralidade | Bilateral : Comprimento Total do Dispositivo

Ao | GPi Comprimento do Dispositivo Inserivel

Montar Cranio

Crénio
NGS-SK-01-11

Guardar Sessao

5. Selecione Salvar Sessao para salvar as alteragdes efetuadas na
sessao carregada.

> Para iniciar uma nova sessao
1. Selecione Sessao na lista de ferramentas de gerenciamento.

2. Sera exibida uma janela suspensa com 3 guias diferentes, fornecendo op¢des
de gerenciamento da lista de sessdes na estacao de trabalho.

3. Selecione a guia NOVA SESSAO.

4. Preencha todos os campos necessarios para criar uma nova sessao.
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< Gerir Sessao

SESSAO ATUAL LISTA DE SESSOES
Lateralidade : Comprimento Total do Dispositivo

Alvo Comprimento do Dispositivo Inserfvel

Montar (selecionar uma opcao)

5. Selecione Iniciar Nova Sessao para fechar a sessao atualmente carregada e
iniciar uma nova sessédo com as propriedades de campo listadas.

> Para carregar uma sessao existente
1. Selecione Sessao na lista de ferramentas de gerenciamento.

2. Sera exibida uma janela suspensa com 3 guias diferentes, fornecendo op¢des
de gerenciamento da lista de sessdes na estacao de trabalho.

3. Selecione a guia LISTA DE SESSOES.
4. Selecione a sessao que pretende carregar na lista de sessdes exibida.

< Gerir Sessao

SESSAO ATUAL NOVA SESSAQ LISTA DE SESSOES

Pasta:  Local

D LATERALIDADE  ALVO

M-11-111 Aps

555.555-555

5. Selecione Carregar Sessao para fechar a sessao atualmente carregada e
carregar a sessao selecionada na janela.

> Para exportar uma sessao

1. Selecione Sessao na lista de ferramentas de gerenciamento.
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2. Sera exibida uma janela suspensa com 3 guias diferentes, fornecendo op¢des
de gerenciamento da lista de sessdes na estacao de trabalho.

3. Selecione a guia LISTA DE SESSOES.

4. Selecione a sessdo que pretende exportar na lista de sessdes exibida.
5. Selecione Exportar Sessao.

6. Procure o local para onde pretende exportar a sessao selecionada.

7. Selecione OK. A sessao sera exportada em formato anonimizado para o
local selecionado.

Sempre que uma sessdo é exportada, o nome e ID do paciente na sessao sdo substituidos,
usando a marca de hora atual correspondente ao inicio do processo de exporta¢do. Para
todos os dados de imagem DICOM associados a sessao, quaisquer campos do cabegalho
com informagdes de saude protegidas serdo removidos nos arquivos de imagem DICOM
fisica. Isso permite garantir o compartimento seguro dos dados da sessao, eliminando o risco
de exposigao de informagdes de saude protegidas.

> Para excluir uma sesséo
1. Selecione Sesséao na lista de ferramentas de gerenciamento.

2. Sera exibida uma janela suspensa com 3 guias diferentes, fornecendo op¢des
de gerenciamento da lista de sessdes na estacao de trabalho.

3. Selecione a guia LISTA DE SESSOES.

4. Selecione a sessdo que pretende excluir da lista de sessdes exibida.

5. Clique no botao @ .

6. Selecione Sim para confirmar a remogéo da sessao.

Usando a Janela de Relatorio

Ao abrir a Janela de Relatério, o aplicativo gera e exibe automaticamente um
relatério de procedimento para revisédo. O relatério inclui informagao detalhada sobre
o procedimento, incluindo todas as coordenadas relevantes, informacao da sesséo,
informacao do paciente, medi¢des de volumes de interesse, notas especificas do
procedimento e links para quaisquer capturas de tela realizadas durante

o procedimento.
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5/ Relatorio do Procedimento

|£] GUARDAR

> Pararever o relatorio
1. Selecione Relatorio na lista de ferramentas de gerenciamento.
2. O relatério sera apresentado em uma janela suspensa usando uma unica
pagina continua por padrédo. Seréo apresentadas as seguintes ferramentas de

relatorio na parte inferior da janela:

Guardar Relatério Modo de Duas Péginas

g

Folhear Relatério Modo de Deslocamento

3. Use os seguintes controles para alterar o layout do relatorio:

¢ Modo de Duas Paginas — Selecione este modo para exibir
simultaneamente duas paginas do relatério. Use os controles de
paginacao para navegar no relatério.

¢ Modo de Deslocamento — Selecione este modo para que o relatério
seja exibido em uma unica pagina continua. Use a barra de
deslocamento para navegar no relatério.
4. Para adicionar mais notas ao relatério, cligue no campo Notas e digite os
seus comentarios.
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Para rever quaisquer capturas de tela tiradas durante o procedimento, navegue
na segado Capturas de Tela do relatério. Selecione Clique aqui para visualizar
capturas de tela para ver o local da pasta onde se encontram todas as
capturas de tela associadas ao relatério. As capturas de tela individuais podem
ser revistas na janela do explorador de arquivos apresentada.

> Para salvar o relatério

Selecione Relatério na lista de ferramentas de gerenciamento

O relatério sera apresentado em uma janela suspensa usando uma unica
pagina continua por padréo.

Selecione Salvar para salvar uma coépia do relatério apresentado. O relatério
sera salvo com um nome de arquivo exclusivo correspondendo a hora em que
foi salvo. Isso permite guardar varias copias do relatério em diferentes
intervalos de tempo durante o procedimento.

O aplicativo gera duas versdes do relatério guardado: uma versdo completa, que inclui
informagao do paciente, e uma versdo anonimizada, que podera ser distribuida sem
comprometer a confidencialidade da informagéo do paciente. Ambas as versdes sdo
guardadas como arquivos individuais na pasta de relatérios da sesséo.

Usando a Janela de Registro

A Janela de Registro permite rever o contetdo do arquivo de registro do aplicativo
em qualquer momento durante a execugéo do programa.

> Pararever o registro

Selecione Registro na lista de ferramentas de gerenciamento

2. Sera apresentada uma janela suspensa onde o conteudo do registro do

aplicativo podera ser visualizado.
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3. Clique no botao expansivel ao lado da coluna Tipo para filirar mensagens por
tipo: Informacgao, Aviso, Erro, Debug. Caso vocé nao veja a opgéo Debug,
use a Janela de Configuragédo do Sistema para configurar o sistema para
apresentar este tipo de mensagem (veja Configuracdo dos Parametros do
Sistema e do Usuario na Pag. 39).

4. Para mensagens do tipo Aviso, selecione AJUDA para visualizar mais
informacdes sobre a mensagem de aviso apresentada.

Configuragao dos Parametros do Sistema e do Usuario

Vocé pode definir parametros de configuragédo do sistema e especificos do usuario
da Estagao de Trabalho ClearPoint através da Janela de Configuragao do Sistema
em qualquer momento durante a execugéo do programa.

> Para alterar os parametros de configuragao do sistema

1. Selecione Configuragao na lista de ferramentas de gerenciamento. Caso

esteja usando o software pela primeira vez, vocé pode clicar no botéo ﬂ na
Tela Inicial (veja Tela Inicial na Pag. 72).

2. Sera exibida uma lista suspensa com 3 guias diferentes, que permitem alterar
os parametros de configuragdo do sistema.

3. Selecione a guia SISTEMA para alterar as configuragdes do sistema.
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o: Configuracao do Sistema

NN IYY DICOM PREFERENCIAS

Licenca de utilizacdo clinica instalada

Instalar Nova Licenca...

ENDERECO MAC
0A983C35ED75

08503590070764 ver 2.0.3

Normal

4. Altere os seguintes campos, se necessario:

e Diametro do Tunel do Scanner — Introduza ou altere o diametro do tunel
do scanner, em centimetros. O aplicativo usa este valor juntamente
com o comprimento total do dispositivo inserido durante o procedimento
para assegurar que € possivel inserir fisicamente o dispositivo na
SMARTFrame™, de acordo com uma dada trajetoria planejada, sem
que ele fique obstruido no interior do scanner.

e Fabricante do Scanner — Selecione uma opgéo na lista de fabricantes
correspondente ao fabricante do scanner ao qual a Estagéo de
Trabalho ClearPoint esta conectada. Para scanners Siemens, indique
se o0 scanner reside ou nao em uma Sala de Cirurgia IMRIS (veja_Notas
Importantes para o uso de Scanners IMRIS na Pag. 24). Para scanners
GE, especifique o numero de cortes usado na aquisigdo de imagens
ortogonais da canula.

¢ Nivel de Registro — Especifique o nivel de registro a ser apresentado.
No modo Normal, serdo exibidas todas as mensagens visiveis para
vocé durante o procedimento. No modo Debug, serédo exibidas todas as
mensagens no modo Normal, assim como as mensagens adicionais
usadas na resolugdo de possiveis problemas ocorridos com a estagao
de trabalho durante o procedimento.

5. Selecione Aplicar para salvar as mudancgas feitas.

6. Para instalar uma nova licenga do sistema, selecione Instalar Nova Licenga...
e procure um local que contenha um arquivo de licenga valido (veja Instalacéo
de uma Licenca do Sistema na Pag. 76).

Para que a Estagéo de Trabalho ClearPoint possa receber imagens DICOM
transferidas de uma fonte de imagens, tal como um scanner ou PACS, esse sistema
precisara ser configurado com o Titulo EA e Numero da Porta configurados no
software ClearPoint.
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> Para alterar parametros de configuragao DICOM

1.

Selecione Configuragao na lista de ferramentas de gerenciamento. Caso

esteja usando o software pela primeira vez, vocé pode clicar no botéo n na
Tela Inicial (veja Tela Inicial na Pag. 72).

Sera exibida uma lista suspensa com 3 guias diferentes, que permitem alterar
os parametros de configuragdo do sistema.

Selecione a guia DICOM para alterar os parametros de configuragdo DICOM
do sistema.

o Configuracao do Sistema

SISTEMA [I€YN PREFERENCIAS

Enviar Eco DICOM

127.0.0.1

DICOMSEND_SCU

]

4. Altere os seguintes campos, se necessario:

e Titulo EA - Especifique o Titulo da Entidade do Aplicativo da Estagéo
de Trabalho ClearPoint. O scanner intraoperatério usa esta informagéao
para estabelecer um ponto de extremidade para troca de informacao
DICOM com a estagéo de trabalho.

¢ Numero da Porta — Indique o numero da porta através da qual sera
trocada informagédo DICOM entre o scanner intraoperatério e a Estagéo
de Trabalho ClearPoint.

Selecione Aplicar para salvar as mudancas feitas.

Vocé pode usar o botdo Ping para testar a conectividade DICOM com o
scanner. A informagao do nodo da entidade (Endereco IP, Titulo EA Remoto e
Numero da Porta Remota) do scanner precisara ser especificada antes de
testar a conectividade DICOM remota entre o scanner e a estagao de trabalho.
Caso um envio anterior de imagens para a estagéo de trabalho tenha sido bem
sucedido, apenas sera necessario inserir o nimero da porta que estara em
branco. Caso contrario, se os dados ainda ndo foram enviados, sera necessario
inserir todos os trés valores.
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> Para alterar as preferéncias do usuario

1.

4.

Selecione Configuragao na lista de ferramentas de gerenciamento. Caso

esteja usando o software pela primeira vez, vocé pode clicar no botéo n na
Tela Inicial (veja Tela Inicial na Pag. 72).

Aparecera uma janela suspensa com 3 guias diferentes, permitindo alterar as
preferéncias do usuario para o sistema.

Selecione a guia PREFERENCIAS para alterar as preferéncias especificas
do usuario.

o Configuracao do Sistema

B TPel T PREFERENCIAS

COR PRE-DEFINIDA DAS ANOTAGOES Marcos
Laranja
Esquerdo

@ Castanho Sela L
GPi

Cor-de-rosa

[® ] Mostrar Indicador

@] Registo de Saida para CranialCloud

Altere os seguintes campos, se necessario:

e Cor Padrao das Anotagdes — Indique a cor padrdo a ser mostrada na

interface do usuario ao criar anotagdes de trajetérias e de pontos.

e Cor das Linhas de Medi¢ao — Especifique a cor a ser usada para mostrar

anotagdes das linhas e do circulo de medigéo (veja Ferramenta de Linha de
Medicdo na Pag. 54 e Ferramenta de Medicdo de Circulo na Pag. 55).

e Cor Padrao de VDI — Indique a cor padrdo mostrada na interface do usuario

ao criar anotacdes de volumes de interesse.

Alterne o interruptor Mostrar Indicador para mostrar ou ocultar o indicador de
orientagéo da janela de visualizagéo (veja Usando o Indicador de Orientacéo na
Pag. 67).

Faga modificagdes nos marcos dos alvos definidos para o sistema (veja
Gerenciamento de Marcos na Pag. 67).

Selecione Aplicar para salvar as mudancas feitas.
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Usando o Seletor do Fluxo de Trabalho

O Seletor do Fluxo de Trabalho apresenta a lista de etapas que podem ser usadas
para concluir um procedimento neurolégico. Ele também indica a qual etapa atual.
Em qualquer momento, vocé pode clicar no botao desejado para alterar a etapa
atual do fluxo de trabalho. Para uma visdo geral das etapas do fluxo de trabalho,
consulte Fluxo de Trabalho do Procedimento na Pag. 25 ou o capitulo para cada
etapa especifica do fluxo de trabalho para obter informacgéo detalhada.

Entrada ~ Alvo Alinhar Ajustar Inserir

Usando a Informacgao do Paciente

A Informagao do Paciente apresenta informagao sobre o paciente atualmente em
tratamento. O aplicativo 1é estas informagdes das imagens DICOM recebidas pela
estacao de trabalho.

123-456-789

> Pararever as informagoes do paciente

1. Passe o mouse sobre o icone .

2. Sera apresentada uma descrigcdo com informagdes adicionais sobre o paciente,
incluindo a data de nascimento, género e idade.

> Para mostrar/ocultar informagao do paciente

1. Clique no icone l para ocultar a informagéo do paciente.

2. Clique no icone B para mostrar a informagao do paciente.

Podem ocorrer ocasionalmente discrepancias no nome e/ou nimero de identificagdo do
paciente nas imagens recebidas pelo scanner. Nessa situagao, o aplicativo ClearPoint
solicitara que confirme a informagao do paciente associada as Ultimas imagens recebidas do
scanner. Essa é uma etapa de seguranga importante para assegurar que as imagens
carregadas para o aplicativo correspondem ao paciente atualmente em tratamento.
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> Pararesolver discrepancias na informagao do paciente

1. Analise os valores Esperado e Recebido tanto para o nome do paciente
quanto para o numero de identificagéo na janela Validar Identificagdo do
Paciente.

A Validar Identificacao do Doente

Os dados carregados nao correspondem a informacao atual do doente.
Reveja a identificagdo e aceite ou rejeite os novos dados.

Esperado Recebido

Nome do Doente: | JOHN DOE | J. Doe
ID do Doente: | 003-141-592 | 031-415-926

Ao aceitar, configure o novo Nome e ID do Doente como valores
esperados.

Aceitar Rejeitar

2. Determine se as imagens que acabaram de ser recebidas pela estacdo de
trabalho correspondem ao paciente atualmente tratado.

3. Caso as imagens recebidas correspondam ao paciente atual, selecione Aceitar.
Se quiser que o nome e o numero de identificagdo do paciente das imagens
sejam apresentados na Informagao do Paciente, assinale a caixa Ao aceitar,
configure o novo Nome e ID do Paciente como valores esperados. Caso
contrario, desmarque essa caixa. As imagens serao carregadas para o
aplicativo e, considerando se a caixa foi ou ndo marcada, a Informagéo do
Paciente podera ser atualizada.

4. Caso as imagens recebidas ndo correspondam ao paciente atualmente em
tratamento, selecione Rejeitar. As imagens que acabaram de ser recebidas
seréo rejeitadas pela estacéo de trabalho e n&o serdo carregadas (veja Dados
Rejeitados pela Estacdo de Trabalho na Pag. 173).

Usando os Controles Especificos das Etapas

Cada etapa inclui controles especificos na interface do usuario, personalizados de
acordo com a localizag&o atual no fluxo de trabalho.

Selegcao de um Lado

Algumas etapas incluem um Seletor do Lado, que permite selecionar o lado do
cérebro para o qual vocé pretende definir e/ou visualizar uma trajetéria. No caso de
procedimentos unilaterais, o Seletor do Lado possui apenas uma entrada, que se
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encontra sempre selecionada. No caso de procedimentos bilaterais, o Seletor do
Lado permite especificar o lado esquerdo ou direito. As etapas que incluem o Seletor
do Lado filtram a apresentagéo das trajetorias no lado selecionado.

Lado: Esquerdo ¢

Selegao da Moldura

As etapas que nao incluem o Seletor do Lado exibem um Seletor da Moldura que
permite selecionar a moldura com a qual pretende trabalhar. Para procedimentos
que envolvem a montagem de apenas uma moldura no paciente, o Seletor da
Moldura possui apenas uma entrada, que sempre estara selecionada. Para
procedimentos que envolvem a montagem de duas ou mais molduras no paciente, o
Seletor da Moldura permite selecionar a moldura com a qual pretende trabalhar.

Moldura: Esquerdo s

Selecao da Trajetoria

Todas as etapas incluem um Seletor da Trajetdria que permite selecionar a trajetoria
definida com a qual pretende trabalhar. As entradas no Seletor da Trajetéria sdo
filtradas com base no lado atualmente selecionado (casos em que o Seletor do Lado
€ apresentado) ou na moldura atualmente selecionada (casos em que o Seletor da
Moldura é apresentado).

A trajetona: Traj-1

Selegao do Layout de Visualizagao

Todas as etapas incluem um ou mais layouts de visualizagdo que podem ser usados
para concluir o fluxo de trabalho de etapa especifica. O layout de visualizagéo atual
pode ser alterado em qualquer momento usando o Seletor do Layout de
Visualizagédo. Cada layout de visualizagdo possui um nome especifico usado para
identificar o layout na interface do usuario.

Apresentagao: Pontualmente =
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Selecao da Tarefa

Todas as etapas incluem uma lista de tarefas opcionais que podem ser usadas para
realizar atividades especificas no fluxo de trabalho (veja Tarefas Opcionais na Pag.
141). A lista de tarefas difere para cada etapa, de acordo com os requisitos do fluxo
de trabalho necessarios para conclui-la. O Seletor da Tarefa permite invocar uma
tarefa opcional do fluxo de trabalho em qualquer momento durante a execugéo do
programa. Cada tarefa é apresentada como um botdo no Seletor de Tarefa e pode
ser escolhido para invoca-la. S6 uma tarefa pode ser invocada em qualquer
momento e ela aparecera como uma janela instantanea sobreposta sobre a janela
principal do aplicativo.

Integracao CA-CP VDI Comparar

Mensagens de Status

As mensagens de status aparecem pouco abaixo da barra superior da janela
principal do aplicativo ou nas janelas instantaneas que exibem etapas ou tarefas do
fluxo de trabalho. Estas mensagens contém avisos importantes ou condigbes de erro
que poderéo surgir durante o procedimento neurolégico. Vocé sempre deve ler e
prestar atencdo a todas as mensagens de status exibidas pelo aplicativo.

IA A trajetonia: Esquerdo Traj-1 atravesss o plano médio sagital. Vesifique 251a trayetana. ) 7';)'

Sempre que é exibida uma mensagem de status, vocé dispde da opgao de buscar
sugestdes de resolucdo que poderado ajudar a resolver o(s) problema(s)
encontrado(s). Para visualizar uma lista das sugestdes disponibilizadas pelo
aplicativo, consulte Resolucéo de Problemas na Pag. 172.

> Para buscar sugestdes de resolugao para uma mensagem de aviso

1. Selecione o botdo AJUDA na area de mensagens de status.

(asupa) (IGNORAR )

2. Aparecera uma janela com informagdes adicionais sobre a mensagem de status
apresentada, incluindo sugestdes de resolugéo e/ou informagao detalhada
sobre quaisquer implicagdes do fluxo de trabalho derivado. Poderao ainda ser
apresentados links para outros tdépicos com informacao Util relacionada a
mensagem de status lida.
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A Trajetoria Atravessa o Plano Médio Sagital

A Estacdo de Trabalho ClearPoint ira alertar o utilizador caso a trajetéria definida
atravesse o plano médio do cérebro. Neste caso, o ponto de entrada da
trajetéria sera contralateral ao ponto alvo correspondente.

Este problema podera ser causado pelas seguintes circunstancias:
= Definigdo de uma trajet6ria que atravessa o plano médio do cérebro. A

mensagem de estado apenas sera apresentada caso o utilizador final tenha
confirmado a o alvo/ponto de entrada contralateral na Caixa de Diadlogo de
Aviso Contralateral. Nesta caixa de didlogo, o utilizador final devera
confirmar e reconhecer explicitamente que a capacidade de alcance pelo
dispositivo inserido de estruturas contralaterais ao ponto de entrada, de
forma segura e exata, n3o foi avaliada.

Consequéncias da utilizacdo de uma trajetéria que atravessa o plano médio
sagital:
- Caso se pretenda atravessar o plano médio sagital, este aviso podera ser
ignorado, sem quaisquer consequéncias.
= Caso ndo se pretenda atravessar o plano médio sagital, este aviso indica ao
utilizador final a possivel ocorréncia de um erro durante o planeamento da
trajetoria indicada.

Resolucio:
= Caso o utilizador confirme a trajetéria contralateral, o software ird assumir
que a mesma se encontra correta. O objetivo da mensagem de aviso
consiste em alertar o utilizador final para a existéncia de uma trajetéria
contralateral, caso tal ndo seja pretendido.

Apos ter lido a mensagem de status e compreendido o motivo pelo qual foi exibida,
vocé podera dispensa-la, para evitar que continue sendo exibida na interface do
usuario. Caso sejam exibidas simultaneamente varias mensagens de status, vocé
podera optar dispensar cada mensagem individualmente ou a totalidade das
mensagens, em grupos de 5 mensagens.

> Para dispensar uma mensagem de status

1. Selecione o botdo IGNORAR na area da mensagem de status.

(aupa) (IGNORAR )

2. Como alternativa, clique no botéo K4 ¢ selecione IGNORAR TUDO para ignorar
as mensagens apresentadas, até no maximo 5 mensagens por vez.
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Usando a Barra de Ferramentas

A Barra de Ferramentas proporciona a principal forma de acesso as ferramentas
interativas do aplicativo. A Barra de Ferramentas é apresentada na vertical, no canto
superior esquerdo da janela de visualizagcdo atualmente sob o cursor do mouse.
Algumas ferramentas disponiveis na Barra de Ferramentas encontram-se agrupadas
de acordo com a suas funcgdes e podem ser acessadas individualmente ao expandir
o grupo de ferramentas. Todas as ferramentas na Barra de Ferramentas podem
também ser acessadas através do menu popup (veja Usando o Menu Popup na
Pag.49). Para informagdes sobre o uso das ferramentas interativas, veja
Ferramentas Interativas na Pag.50.

y

Grupos de Ferramentas

®
Eq.
%v
2]
G
B
0]
"
(@ )

> Para selecionar uma ferramenta
1. Clique com o botdo esquerdo de qualquer ferramenta na Barra de Ferramentas.

2. A ferramenta sera selecionada e seu botao ficara colorido, indicando que foi
selecionado.

> Para selecionar uma ferramenta de um grupo

1. Cliqgue com o botdo esquerdo do mouse em K4 20 lado da ferramenta que
representa o grupo.

2. ldentifique a ferramenta da selegéao.

3. Clique com o botao esquerdo da ferramenta no respectivo grupo.
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Uso das Barras de Ferramentas Personalizadas

Algumas etapas e tarefas fornecem barras de ferramentas personalizadas em suas
janelas de visualizagéo, contendo ferramentas que séo relevantes apenas nesse
contexto de fluxo de trabalho particular. Essas barras de ferramentas séo
apresentadas na horizontal, na parte inferior da janela de visualizagédo atualmente
abaixo do cursor do mouse. Diferente das ferramentas disponiveis na Barra de
Ferramentas principal, as ferramentas personalizadas ndo podem ser acessadas
através do menu popup, mas podem estar no painel da interface do usuario
especifico para a etapa ou tarefa de interesse do fluxo de trabalho. Para informacéo
detalhada sobre as barras de ferramentas personalizadas disponiveis em cada
etapa ou tarefa do fluxo de trabalho, consulte o capitulo correspondente.

Usando o Menu Popup

Vocé pode clicar com o botéo direito do mouse em uma janela de visualizagao para
acessar a um menu popup. O menu popup permite acessar a fungbes de
visualizagdo e ferramentas de revisao.

> Para usar o menu popup

1. Clique com o botao direito em qualquer janela de visualizagdo e selecione a
opcgao adequada do menu popup.

Definir Marco

Mostrar/Ocultar Anotagdes na Janela de Visualizagio
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Teclas de Atalho para Ferramentas

Além da Barra de Ferramentas e do Menu Pop-up, é possivel acionar
momentaneamente algumas ferramentas interativas através do teclado.

Para qualquer ferramenta selecionada, é possivel alternar para uma das ferramentas
usadas com mais frequéncia mantendo pressionada uma tecla no teclado. Ao soltar
a tecla, a ferramenta volta automaticamente para a antiga selegéo.

As teclas do teclado e suas ferramentas interativas associadas séo as seguintes:

Tecla | Ferramenta Interativa

a Ferramenta padrao de Seta

c Circulo de Medicao

| Linha de Medigao

p Ferramenta de Panorama

w Ferramenta de
Largura/Nivel

z Zoom em Tudo

Ferramentas Interativas

As seguintes ferramentas sao fornecidas para manipular imagens apresentadas nas
janelas de visualizagéo do aplicativo ClearPoint.

Se estiver usando um mouse com roda, vocé podera usar girar a roda para navegar nas
imagens exibidas na janela de visualizac¢&o.

Ferramenta de Seta

Use a ferramenta de Seta para mover miras e anota¢des nas janelas de
visualizagéo. A Seta pode também ser usada para girar imagens
apresentadas em janelas de visualizagéo volumétricas (3D).
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Para selecionar a ferramenta de Seta, use um dos seguintes métodos:

e Na Barra de Ferramentas, clique no botao Seta.
¢ Clique com o botao direito em uma janela de visualizagéo e clique em Seta.

Ferramenta de Largura e Nivel da Janela

sao semelhantes ao contrate e brilho, respectivamente, da sua tela de

computador. A largura da janela pode ser ampla (muitos tons de cinza,
menos contraste) ou estreita (menos tons de cinza, mais contraste). O nivel da
janela pode ser alto (escuro) ou baixo (brilhante).

E] Os parametros da janela (ou seja, sua largura e nivel) em imagens digitais

Para alterar os parametros da janela

1. Use um dos seguintes métodos:

¢ Na Barra de Ferramentas, clique no bot&do Largura/Nivel.

¢ Clique com o botao direito na janela de visualizagéo pretendida e clique em
Largura/Nivel.

2. Ajuste a largura e/ou nivel da janela, da seguinte forma:

e Clique e arraste o mouse verticalmente sobre a imagem selecionada para
ajustar o nivel da janela.

¢ Clique e arraste o mouse horizontalmente sobre a imagem selecionada para
ajustar a largura da janela.

Nota: Ao usar a ferramenta de Largura/Nivel com duas séries integradas, somente a
série de fusdo ¢é afetada. Para alterar a largura/nivel da série mestre, reverta a fuséo
da série através da Barra de Miniaturas, para que néo seja selecionada qualquer
série de fusdo. Nesse caso, as alteragbes de Largura/Nivel serdo apenas aplicadas
a série mestre.

Ferramentas de Zoom

Existem 4 ferramentas separadas para mudar o zoom.

1. Use um dos seguintes métodos:
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¢ Na Barra de Ferramentas, clique no botdo Zoom.

¢ Clique com o botao direito na janela de visualizagéo pretendida e clique
em Zoom.

2. Clique e arraste o mouse verticalmente sobre a imagem e o nivel de zoom
mudara apenas para essa imagem.

- Zoom em Tudo
mm !

1. Use um dos seguintes métodos:

¢ Na Barra de Ferramentas, clique no botdo Zoom em Tudo.

¢ Clique com o botao direito na janela de visualizagéo pretendida e clique em
Zoom em Tudo.

2. Clique e arraste o mouse verticalmente sobre a imagem em qualquer janela de
visualizagdo. O zoom da imagem selecionada sera também aplicado as imagens
em outras janelas de visualizagao.

E Zoom na Regido

1. Use um dos seguintes métodos:

o Na Barra de Ferramentas, clique no botdo Zoom na Regiéo.

¢ Clique com o botao direito na janela de visualizagéo pretendida e clique em
Zoom na Regiéo.

2. Clique e arraste 0 mouse sobre a imagem para selecionar uma
regido retangular.

3. Ao soltar o botdo do mouse, o aplicativo aplicarda zoom na janela de visualizagdo
para exibir a regido selecionada.

.\.1 Zoom no Ponto

1. Use um dos seguintes métodos:

e Na Barra de Ferramentas, clique no botdo Zoom no Ponto.
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¢ Clique com o botao direito na janela de visualizagéo pretendida e clique em
Zoom no Ponto.

2. Cliqgue em um ponto de interesse na imagem e arraste o mouse verticalmente.
O aplicativo usara zoom no ponto selecionado, balanceando automaticamente o
panorama da imagem para garantir que o ponto inicial clicado permaneca
na tela.

Ferramenta de Panorama

n Obter um panorama de uma imagem em uma janela de visualizagio

1. Use um dos seguintes métodos:

¢ Na Barra de Ferramentas, clique no botdo Panorama.

¢ Clique com o botao direito na janela de visualizagéo pretendida e clique
em Panorama.

2. Clique na imagem e arraste-a para alterar sua posigao na janela de visualizagao.

Ferramenta de Inversao de Tons de Cinza

‘\ Inversao de tons de cinza na imagem para obter uma imagem
l|':| negativa.

1. Use um dos seguintes métodos:

e Na Barra de Ferramentas, clique no botdo Tons de Cinza.

¢ Clique com o botao direito na janela de visualizagéo pretendida e clique em
Inverter Tons de Cinza.

2. O aplicativo inverte os tons de cinza em todas as janelas de visualizagao atuais.

3. Vocé pode clicar no botdo novamente para retornar a configuragéo original.
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Ferramenta de Linha de Medicao

Medigso de distancias lineares de uma imagem

1. Use um dos seguintes métodos:

¢ Na Barra de Ferramentas, clique no botdo Linha de Medicao.

¢ Clique com o botao direito em qualquer janela de visualizagao e clique em
Linha de Medigao.

2. Clique e arraste para tragar uma linha na extensao da imagem a ser medida. A
ferramenta mostrara o comprimento atual da linha de medi¢do conforme ela vai
sendo tragada.

3. Ao soltar o botdo do mouse, a linha de medi¢ao e o valor da distancia
permanecerao na tela.

4. As linhas de medi¢cdo podem ser editadas ao clicar e arrastar as extremidades,
usando a ferramenta de Medig&o ou de Seta padrao. O valor da distancia sera
sempre apresentado no ponto médio entre as duas extremidades.

5. Para excluir as linhas de medigéo, use um dos seguintes métodos:

¢ Clique com o botao direito na linha de medigao e selecione Excluir

e Com alinha de medigao selecionada, pressione a tecla DELETE na estagéo
de trabalho.

e Arraste a linha de medi¢ao sobre o icone localizado no canto inferior
esquerdo da janela de visualizagdo atualmente selecionada. Este icone
aparece quando vocé comega a arrastar a linha de medigao.

6. Para mover o valor da medi¢ao de seu local padrao na linha de medigao, clique
no valor e arraste-o para longe de sua posi¢ao atual. Se vocé mover a linha de
medic¢ao, o valor da medi¢cao permanecera na mesma posicao na tela, nao se
movendo juntamente com a linha de medigéo. Se quiser que o valor volte a
posicao original, arraste-o sobre o icone de reticulo localizado no ponto médio
entre as duas extremidades da linha de medigao. Nessa posic¢ao, o valor da
medigcdo se movera juntamente com a linha de medicao.
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Ferramenta de Medigao de Circulo

Medigdo do diametro de um circulo em uma imagem

1. Use um dos seguintes métodos:

¢ Na Barra de Ferramentas, clique no botéo Linha de Medig¢ao de Circulo.

¢ Clique com o botao direito em qualquer janela de visualizagao e clique em
Linha de Medigao de Circulo.

2. Cligue no centro desejado e arraste a linha para definir um raio na regido da
imagem a ser medida. A ferramenta apresentara o didmetro atual do circulo a
medida que ele é tracado.

3. Ao soltar o botdo do mouse, o circulo de medic¢ao e o valor do didametro
permanecerao na tela.

4. Os circulos de medigao podem ser editados clicando e arrastando a al¢a do raio,
usando a ferramenta Medi¢ao do Circulo ou a ferramenta de Seta padrdo. O
valor do didmetro sera apresentado na extremidade do raio para que possa ser
posicionado em qualquer ponto em volta do circulo. Para mover o circulo, clique
e arraste em qualquer outro ponto da respectiva circunferéncia.

5. Para excluir os circulos de medig&o, use um dos seguintes métodos:

e Clique com o botao direito no circulo e selecione Excluir

e Com o circulo selecionado, pressione a tecla DELETE no teclado da estagéo
de trabalho.

e Arraste a linha de medi¢ao sobre o icone localizado no canto inferior
esquerdo da janela de visualizagdo atualmente selecionada. Este icone
aparece quando vocé comegar a arrastar o circulo.

6. Para mover o valor do didmetro do ponto padréao, clique no valor e arraste-o para
longe da posigao atual. Caso vocé mova o circulo, o valor do didmetro
permanecera em sua posigao na tela, ndo se movendo junto com o circulo. Se
quiser voltar ao valor da posigéo original, arraste-o sobre o icone de reticulo
localizado na alga do raio. Nesta posigéo, o valor do didmetro se movera junto
com o circulo.

Ferramentas de Integragcao de Imagens

Existem duas ferramentas complementares que podem ser usadas além da barra
deslizante de miniaturas (veja Uso de Miniaturas na Pag. 69).
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E Escopo

1. Use um dos seguintes métodos:

o Na Barra de Ferramentas, clique no botado Escopo.

¢ Clique com o botao direito na janela de visualizagéo pretendida e clique
em Escopo.

2. Cligue na janela de visualizagédo onde pretende posicionar a janela de integragao.

3. Aparecera uma janela de insergéo de escopo centralizada na posicao do mouse,
mostrando a imagem de fus&o. A série mestre € apresentada fora dos limites da
janela do escopo.

4. Caso vocé use um mouse com roda, podera girar essa a roda para alterar o
tamanho da janela de escopo. Gire-a para a frente para aumentar a dimensao
da janela e para tras para a diminuir.

5. Em combinagado com a rotagdo da roda do mouse, é possivel usar a tecla CTRL
para adicionar quadrados alternados que mostram o contetdo da imagem de
fusdo seguido respectivamente pelo conteudo da série mestre. O numero de
quadrados alternados muda conforme a roda do mouse gira. Gire-a para frente
para diminuir o numero de quadrados e para tras para aumentar.

6. Clique no icone M para fechar a janela de escopo.

Linha

1. Use um dos seguintes métodos:

e Na Barra de Ferramentas, clique no botdo Linha.

e Clique com o botao direito na janela de visualizagéo pretendida e clique
em Linha.

2. Clique na janela de visualizagdo em que pretende posicionar uma linha
representando a divisdo entre a série mestre e de fusao.

3. E tragada uma linha bidimensional na tela. As imagens da série mestre seréo
apresentadas a esquerda da linha. As imagens da série de fus&o serdo
apresentadas a direita da linha.

4. Caso vocé use um mouse com roda, podera mover essa roda para trocar as
posicdes das séries mestre e de fusdo. Caso vocé ndo tenha clicado ainda na
janela de visualizagdo ou tenha ignorado a linha de fusao, girar a roda do mouse
fara com que as séries mestre e de fuséo se alternem na totalidade da janela
de visualizagéo.

Guia do Usuario da Estagdo de Trabalho ClearPoint 2.0 ED-201779 Rev. 04 12/2025



Pagina 57 de 206

5. Clique no icone M para ignorar a linha de fusdo, mostrando assim apenas as
imagens da série mestre na janela de visualizag&o.

Mostrar/Ocultar Miras, Anotacgoes e Indicadores
de Orientacao

Vocé podera alternar entre a apresentagao e ocultacdo de miras, anotagdes e
indicadores de orientacdo em cada janela de visualizag&o.

el Para mostrar ou ocultar miras
@ |Mira

| Orientagio

1. Use um dos seguintes métodos:

¢ Na Barra de Ferramentas, clique no botdo Mostrar/Ocultar Anotagbes na
Janela de Visualizagéo.

¢ Clique com o botao direito em qualquer janela de visualizagao e clique em
Mostrar/Ocultar Anotagoes na Janela de Visualizagao.

2. Sera apresentado um menu pop-out ao lado do botdo Mostrar/Ocultar Anotagdes
na Janela de Visualizagao.

3. Clique no icone & ho menu pop-out correspondente a Miras.

o @ |Anotagées

Para mostrar ou ocultar anotagées

| Mira

I Orientagéo

1. Use um dos seguintes métodos:

¢ Na Barra de Ferramentas, clique no botdo Mostrar/Ocultar Anotagbes na
Janela de Visualizacgéo.

¢ Clique com o botao direito em qualquer janela de visualizagao e clique em
Mostrar/Ocultar Anotagoes na Janela de Visualizagao.

2. Sera apresentado um menu pop-out ao lado do botdo Mostrar/Ocultar Anotagdes
na Janela de Visualizagao.

3. Clique no icone = no menu pop-out correspondente a Anotagoes.
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Para mostrar ou ocultar indicadores de orientagao

| Anotagdes

| Mira

(O] | Orientagéo

1. Use um dos seguintes métodos:

¢ Na Barra de Ferramentas, clique no botdo Mostrar/Ocultar Anotagbes na
Janela de Visualizacgéo.

¢ Clique com o botao direito em qualquer janela de visualizagao e clique em
Mostrar/Ocultar Anotagoes na Janela de Visualizagao.

2. Sera apresentado um menu pop-out ao lado do botdo Mostrar/Ocultar Anotagdes
na Janela de Visualizagao.

3. Clique no icone &= 1o menu pop-out correspondente a Orientagao.

Redefinicao de Janelas de Visualizagao

Redefinigdo dos parametros de exibigdo de janelas de visualizagio
[ ]

1. Use um dos seguintes métodos:

¢ Na Barra de Ferramentas, clique no botdo Redefinir Janelas de Visualizagao.

¢ Clique com o botao direito em qualquer janela de visualizagao e clique em
Redefinir Janelas de Visualizagao.

2. Isto redefinira os seguintes atributos em todas as janelas de visualizagéo da
etapa ou tarefa atual do fluxo de trabalho.

e largura e nivel da janela
e zoom
e panorama

Ferramenta de Captura de Tela

Vocé pode capturar imagens da tela do aplicativo a qualquer momento durante o
procedimento. Esta ferramenta captura a janela da estagao de trabalho completa,
incluindo imagens mostradas nas janelas de visualizagdo, bem como o restante da
interface do aplicativo. A Informacao de Saude Protegida ndo é apresentada nas
capturas de tela. Todas as imagens capturadas sao incluidas no relatério final
gerado automaticamente apés a conclusao do procedimento (veja Usando a Janela
de Relatorio na Pag. 36).
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Captura de imagens da tela para o relatério

[o]

1.Use um dos seguintes métodos:

e Na Barra de Ferramentas, clique no botdo Captura de Tela.

¢ Clique com o botao direito em qualquer janela de visualizagao e clique em
Captura de Tela.

2. Aparecera uma mensagem instantanea no canto inferior direito da janela do
aplicativo, indicando o local do arquivo em que a captura de tela foi salva na
estacao de trabalho. Esta mensagem podera também ser visualizada na Janela
de Registro (veja_Usando a Janela de Registro na Pag. 38).

v Captura de ecrd guardada com sucesso

C\ProgramData\ClearPoint\sessions\2021-08-27_10-27-26\screencaptures\Pré-Op1.png

Ferramenta de Janela de Visualizagdo Unica/Multipla

u Alternar entre uma Gnica ou varias janelas de visualizagdo

1. Clique no icone B o canto superior direito da janela de
visualizacao pretendida.

2. Ajanela de visualizacdo selecionada sera apresentada individualmente. Repita a
etapa anterior para voltar a apresentagéo de varias janelas de visualizago.
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Ferramenta para Arrastar Imagem entre Janelas
de Visualizagao

Arrastar uma imagem de uma janela de visualizagio para outra

1. Use um dos seguintes métodos:

o Na Barra de Ferramentas, clique no botdo Arrastar Janela de Visualizagao.

¢ Clique com o botao direito em qualquer janela de visualizagao e clique em
Arrastar Janela de Visualizagao.

2. Clique e arraste uma imagem de uma janela de visualizag&o para outra. Isso
trocara as imagens apresentadas nas janelas de visualizagdo de origem e
de destino.

Ferramenta Definir Marcos

r Definigdao de marco
L

Assegure-se de que o sistema de coordenadas Talairach foi explicitamente revisto com a
Tarefa CACP (veja Tarefa CACP Revisdo de Marcos na Pag. 145) antes de usar a
ferramenta Definir Marcos.

1. Mova as miras (veja Alteracéo da Posicdo de Miras na Pag. 62) para a
localizagdo anatémica onde pretende definir um marco.

2. Use um dos seguintes métodos:

¢ Na Barra de Ferramentas, clique no botao Definir Marco.

¢ Clique com o botao direito em qualquer janela de visualizagao e clique em
Definir Marco.

3. Sera exibida uma janela solicitando que vocé insira um nome e confirme as
coordenadas anatémicas do marco a ser criado.

Guia do Usuario da Estagdo de Trabalho ClearPoint 2.0 ED-201779 Rev. 04 12/2025



Pagina 61 de 206

Definir Novo Marco

NOME: |STN

LATERAL:  A/P: VERTICAL:
12.0 mn 3.0 mn 2.0 ]

Cancelar

4. Selecione Ok para salvar o marco.

5. Veja Gerenciamento de Marcos na Pag. 67 para obter informacgéo detalhada
sobre o gerenciamento de marcos criados usando a ferramenta Definir Marcos.

Ferramenta Redimensionamento de Janelas
de Visualizagao

O aplicativo ClearPoint permite redimensionar as janelas de visualizagdo arrastando a
borda entre duas janelas de visualizagao. Quando o mouse fica posicionado sobre a
borda entre duas janelas de visualizagao, o cursor ira transformar-se em uma seta
horizontal ou vertical. Clique e arraste a seta usando o botao esquerdo do mouse para
mover a borda da janela e redimensionar as janelas de visualizagdo adjacentes.

Isso pode ser feito com qualquer das ferramentas interativas selecionadas.

Posicionamento de Miras e Edicao de Anotagoes

Alguns layouts de visualizagdo disponibilizam anotagdes nas miras (ou linhas de
referéncia cruzada) que definem os pontos de intersegéo entre os planos coronal,
sagital e axial. As miras s&o definidas da seguinte forma:

¢ Plano axial
o Alinha horizontal representa a interse¢ao com o plano coronal.
o Alinha vertical representa a interse¢do com o plano sagital.

e Plano sagital
o Alinha horizontal representa a intersegdo com o plano axial.
o Alinha vertical representa a intersecdo com o plano coronal.

e Plano coronal
o Alinha horizontal representa a intersegdo com o plano axial.
o Alinha vertical representa a interse¢do com o plano sagital.
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O Controle do Ponto Atual localizado no canto superior direito de cada janela de
visualizacdo mostra a posicdo numérica do ponto de interseg¢ao dos planos coronal,
sagital e axial. A apresentacdo desse valor pode ser alternada entre as coordenadas
CACP (Talairach) ou RM (DICOM), ao clicar na informagao do cabegalho.

DICOM
X 9.7mm= <4

CACP
Lat 12.0 mm - +

A/P -3.0 mm- +
Y -185 mm= <

Z -69.7 mm= <+

Vert —40 mm — ==

Marcos —

Alteracao da Posicao de Miras

> Para alterar a posi¢ao de uma mira

1. Selecione a ferramenta de Seta (veja Ferramenta de Seta na Pag. 50).

2. Use um dos seguintes métodos:

e Dé um duplo clique para reposicionar a mira para um ponto especifico em
qualquer janela de visualizagdo onde as miras sdo mostradas.

e Arraste qualquer das linhas para ajustar a posi¢do do
plano correspondente.

e Arraste a pequena cruz Il no centro da mira em uma janela de
visualizagdo para alterar os dois planos perpendiculares referenciados.

e Use aroda do mouse para deslocar o plano da atual janela de
visualizacao perpendicular ao seu proprio plano de visualizagao.

e Altere os valores numéricos apresentados no Controle do Ponto Atual da

g
janela de visualizag&o clicando no icone e editando os pontos
manualmente. Isso pode ser feito digitando novos valores relativos a um
ou mais campos da coordenada ou usando os botdes +/-.

¢ Cliqgue no menu suspenso marcos, abaixo do Controle do Ponto Atual da
janela de visualizag&o para correlacionar a mira com a localizagao
anatémica do marco selecionado (veja Gerenciamento de Marcos na
Pag. 67).

e Use os botbes Ir Para no painel da interface do usuario da etapa atual ou
nas barras de ferramentas personalizadas para correlacionar a mira com
a localizagado de uma anotacao selecionada.
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Anotacgoes de Edigao

> Para alterar a posigao de uma anotacgao editavel

1. Selecione a ferramenta de Seta (veja Ferramenta de Seta na Pag. 50).

2. Use um dos seguintes métodos:

e Mude o local da mira (usando qualquer método) até a posi¢do desejada,
use o painel da interface do usuario da etapa ou a barra de ferramentas
personalizada para clicar em Definir referente a anotacdo que vocé
deseja editar.

¢ Clique na anotagao em uma janela de visualizagéo e arraste-a para a
localizagao pretendida.

> Para desfazer as edigoes de posigcao associadas a uma anotagao editavel
Use a barra de ferramentas personalizada apresentada na janela de visualizagéo

para desfazer ou refazer qualquer nimero de mudancas de posigdo com a
anotagao editavel.

Anular Refazer
Alteragdo Alteragdo
de Posicdo de Posigdo

> Para alterar a cor de uma anotagao
1. Clique com o botao direito na anotagao e selecione Alterar Cor no menu.

2. Selecione a cor pretendida na lista de cores predefinidas.

Alterar Cor ’ Laranja

Alterar Opacidade » Ciano
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> Para alterar a opacidade de uma anotagao

1. Cliqgue com o botio direito na anotacao e selecione Alterar Opacidade
no menu.

2. Use a barra deslizante para alterar a opacidade da anotacéo.

Alterar Cor »

Alterar Opacidade ’

> Para mover o rétulo do texto de uma anotagao

Cligue no rétulo do texto e arraste-o para longe do local padrao conforme desejado.
Caso vocé mova a anotagao apés ter movido o rétulo do seu texto, esse rétulo
permanecera na mesma posi¢ao na tela, ndo sendo movido juntamente com a
anotagéo. Caso queira voltar o rétulo do texto na posigao original, arraste-o sobre o
icone de reticulo localizado ao lado da anotagao. Nessa posi¢ao, o valor do texto se
movera junto com a anotagéo.

Menu de Contexto da Linha da Trajetoéria

Para visualizar o menu de contexto da linha de uma trajetéria, clique com o botéo direito
na linha da trajetoria pretendida. As seguintes opgdes serdo fornecidas.

Alterar Cor »

Alterar Opacidade »
Alterar Didmetro do Dispositivo  »
Trajetéria de Referéncia »

Mostrar Estado da Trajetéria

> Para alterar a cor

Selecione uma cor usando o método seguido para qualquer anotagéo. (veja
Anotacdes de Edicdo na Pag.63)

> Para alterar a opacidade

Altere a opacidade usando o método seguido para qualquer anotagio. (veja
Anotacdes de Edicdo na Pag.63)
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> Para rever as medidas de distancia livre ao tinel do scanner e a profundidade
da trajetoria

1. Selecione Mostrar Status da Trajetéria no menu de contexto.

2. Um didlogo mostrara:

o A distancia livre ao tunel do scanner para o dispositivo inserido junto com a
trajetdria selecionada;

e A quantidade de distancia livre necessaria para alcangar o alvo da trajetodria;

e A quantidade de distancia livre a partir da maxima profundidade do alvo
validada no sistema;

Resumo do Estado da Trajetoria

Distancia Livre da Perfuracio do Scanner
Introducdo do dispasitivo na cnula no interior da perfuragdo do scanner: distanc:

Profundidade da Trajetoria

O dispositivo a set inserido de acordo com es
O ponto alvo desta trapetona fos planeado U ‘ s profundidade méxma do alvo validada para o sistema

Ok

> Para alterar o diametro do dispositivo representado na anotagao da trajetoria
1. Selecione Alterar Didmetro do Dispositivo no menu de contexto.

2. Digite um novo valor para o didmetro do dispositivo ou use os botdes +/-.

Alterar Cor »
Alterar Opacidade »
Alterar Didmetro do Dispositivo » ON / OFF: T m |

Trajetoria de Referéncia v u

Viostrar Estado da Trajetéria
_ — |

3. Selecione Redefinir para restaurar o valor do diametro do dispositivo para seu
respectivo padrao.

4. Use o botdo ON/OFF para alternar entre a exibigédo da trajetéria com espessura
equivalente ou ndo a do didmetro do dispositivo. Caso selecione OFF, a
trajetéria mostrara uma linha singular, sem o valor de espessura definido.

> Para comparar uma trajetoria criada usando uma outra de etapa diferente

1. Garanta que a trajetoria selecionada foi criada a partir da etapa anterior do fluxo
de trabalho. Isso significa que ela foi importada/criada em uma etapa diferente
do fluxo de trabalho e transformada para a moldura de referéncia da etapa atual
do fluxo de trabalho.

Guia do Usuario da Estagdo de Trabalho ClearPoint 2.0 ED-201779 Rev. 04 12/2025



Pagina 66 de 206

2. Visualize a trajetéria em qualquer janela de visualizagdo denominada Axial da
Trajetoria ou Perpendicular a Trajetoria. Esse tipo de comparagéao entre
trajetérias apenas pode ser realizado em janelas de visualizagdo com
esses identificadores.

3. Selecione Trajetoria de Referéncia no menu de contexto.

Alterar Cor »

Alterar Opacidade »
Alterar Didmetro do Dispositivo »
Trajetéria de Referéncia »

Mostrar Estado da Trajetoria

4. Alterne entre Ocultar e Mostrar para visualizar a trajetoria usada para criar a
trajetdria atualmente selecionada.

5. A trajetoria de uma etapa anterior do fluxo de trabalho usada para criar a
trajetoria atualmente selecionada sera apresentada da seguinte forma:

Alteracao da Orientacao de uma Janela de Visualizagao

A orientagdo do layout de visualizagdo pode ser alterada através do menu suspenso
localizado na parte superior central de cada janela de visualizagdo. O nimero de opgdes
disponiveis dependera da etapa ou tarefa atual. Alterar esta selecdo mudara a
orientacdo da janela de visualizagdo atual e todas as outras janelas de visualizagao
cujas miras estejam ligadas a atual.

> Para alterar a orientagdo da janela de visualizagao
1. Identifique a janela de visualizagao cuja orientagéo pretende alterar.

2. Cligue no menu suspenso da orientagdo na parte superior central da janela
de visualizagéo.

jAnatémico Axial v}'

Axial\
Anatomico Axial

Trajetoria Axial

Guia do Usuario da Estagdo de Trabalho ClearPoint 2.0 ED-201779 Rev. 04 12/2025



Pagina 67 de 206

3. Apods selecdo no menu suspenso, a orientagdo da janela de visualizagéo atual e
de todas as janelas de visualiza¢do cujas miras estejam ligadas a atual mudaréo.

Usando o Indicador de Orientacao

Cada janela de visualizagao consegue exibir um modelo tridimensional que retrata
visualmente a orientacdo da janela de visualizagédo selecionada. Esse modelo
tridimensional consiste em uma representagao em armacao de arame da cabega
humana cuja orientagéo corresponde a da janela de visualizag&o selecionada.

> Para ativar/desativar o indicador de orientacao

Mude a visibilidade do indicador de orientagdo através das preferéncias do usuario
(veja Configuracdo dos Par&metros do Sistema e do Usuario na Pag.39).

Gerenciamento de Marcos

Vocé pode salvar e administrar qualquer niumero de localizagbes anatdomicas
predefinidas no espacgo Talairach, denominadas “marcos”, em qualquer etapa ou tarefa
do fluxo de trabalho. Depois de salvas, essas localizacdes predefinidas ficardo
disponiveis a vocé e demais usuarios para todos os procedimentos subsequentes.

> Para salvar um marco

1. Assegure-se de que as localizagdes CA/CP foram verificadas (veja Tarefa CACP
Revisdo de Marcos na Pag. 145).

2. Use a ferramenta Definir Marcos (veja Ferramenta Definir Marcos na Pag. 60).

> Para correlacionar um marco

1. Assegure que a janela de visualizagéo suporta a funcionalidade de exibigéo de
miras e que as localizagdes CA/CP foram verificadas (veja Tarefa CACP
Revisdo de Marcos na Pag. 145).
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2. Localize o Controle do Ponto Atual e clique no icone (veja Posicionamento
de Miras e Edicéo de Anotagbes na Pag. 61)

3. Clique no menu suspenso marcos e selecione o marco no qual pretende
reposicionar as miras.

4. As miras da janela de visualizag&o se correlacionam ao local do marco no
espaco Talairach.

> Para alterar um marco

1. Abra a guia PREFERENCIAS na Janela de Configuragéo do Sistema (veja
Configuracao dos Parametros do Sistema e do Usuario na Paq.39).

2. Selecione o marco de interesse usando o filtro baseado em lado e selecionando
um marco na lista.

3. Altere todos os valores dos campos: LATERAL, A/P, VERTICAL.

4. Selecione Aplicar para salvar as mudancas feitas.

> Para remover um marco

1. Abra a guia PREFERENCIAS na Janela de Configuragéo do Sistema (veja
Configuracao dos Parametros do Sistema e do Usuario na Paq.39).

2. Selecione o marco de interesse usando o filtro baseado em lado e selecionando
um marco na lista.

3. Clique no icone @

4. Selecione Aplicar para salvar as mudancas feitas.
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Uso de Miniaturas

Tanto as etapas quanto as tarefas permitem alterar as imagens sendo exibidas nos
layouts de visualizagdo. Cada série de imagens aparece como uma miniatura na
barra de Miniaturas. Elas sdo organizadas em grupos com base nas etapas do fluxo
de trabalho em que foram adquiridas. Os grupos podem ser expandidos ou
reduzidos; as miniaturas em cada grupo encontram-se ordenadas por hora de
aquisicdo, da mais antiga para a mais recente.

Algumas etapas e tarefas permitem selecionar duas séries para exibir no layout,
como uma integragao entre os dois conjuntos de imagem. A série de imagens
primaria (ou “mestre”) é exibida como miniatura principal na Barra de Miniaturas,
sendo sempre apresentada no layout de visualizagdo. A série de imagens
secundaria (ou de “fusao”) é representada por uma miniatura filha abaixo da
miniatura principal, sendo integrada/fundida com a série primaria no layout de
visualizagdo. O aplicativo usa a borda ao redor das duas miniaturas para ilustrar as
duas séries que estdo sendo atualmente exibidas e suas relativas contribuigbes para
a imagem de saida integrada mostrada nas janelas de visualizagdo. A imagem
integrada podera ser modificada através de uma barra deslizante que permite alterar
0 peso relativo de cada uma das séries usadas na integragéo.

Nota: Quando o mouse é movido sobre uma miniatura é apresentada uma caixa de
informagé&o adicional sobre a série de imagens representada.

NUmero da Série

Descrigdo da Série
Série Mestre

0
Moldura Indica 35%

Integracdo Relativa Barra Deslizante de Integragdo Relativa

Cancelar Integragdo de Imagens

Série Integrada
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> Para fundir duas imagens

1. No grupo de miniaturas disponiveis, selecione a que pretende fundir com a série
de imagens mestre.

2. Clique na miniatura selecionada.

Série Mestre

Clique na miniatura
para integrar com a
série mestre

Séries Disponiveis
para Integragao

3. A miniatura selecionada se movera para a vaga da miniatura de fusao na Barra
de Miniaturas. A barra deslizante relativa sera ativada.

4. A miniatura selecionada agora tera sua série de imagens correspondente
integrada com a série mestre nas janelas de visualiza¢do do aplicativo.

> Para cancelar uma fusdo de imagens

1. Com a série de imagens selecionada na vaga da miniatura de fuséo, clique no
icone M.

2. A série de imagens deixara de estar integrada com a série mestre nas janelas de
visualizagéo do aplicativo.
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> Para mudar a série de imagens mestre

1. No grupo de miniaturas disponiveis, selecione a que pretende definir como série
mestre/primaria.

2. Clique e arraste a miniatura selecionada para a vaga da miniatura da série
mestre na Barra de Miniaturas.

3. A miniatura selecionada agora tera sua série de imagens correspondente exibida
nas janelas de visualizagédo do aplicativo.

Algumas etapas e tarefas possuem apenas recursos de sele¢éo de séries de imagens
€ ndo recursos relacionados a fusdo. Nesses casos, apenas a série de imagens
primaria (ou “mestre”) € mostrada pela miniatura principal, com todas as demais
miniaturas disponiveis agrupadas abaixo. Ndo ha miniatura de fusao, barra deslizante
relativa ou bordas ao redor das miniaturas representando a fusdo da imagem relativa.

> Para selecionar uma imagem a ser exibida quando néao houver recursos
relacionados a fusao

1. No grupo de miniaturas disponiveis, selecione uma que queira exibir nas janelas
de visualizagéo.

2. Clique na miniatura selecionada.

3. A miniatura selecionada agora tera sua série de imagens correspondente exibida
nas janelas de visualizagédo do aplicativo.

> Para ativar uma miniatura desativada

As miniaturas serdo desativadas caso nio tenha sido definida uma transformacéo de
fusdo entre elas e a série mestre. A transformacgéo de fusdo é necessaria para
apresentar duas séries no mesmo espaco de coordenadas e deve ser definida
usando a tarefa de Fuséo. Veja Tarefa Fusao Fuséo de Imagens na Pag. 141 para
informacao detalhada.

> Parareduzir a barra de miniaturas inteira no painel da etapa

Selecione REDUZIR na area préxima da miniatura mestre no painel da etapa.
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Encerrar e Sair

>

Sair do aplicativo indica que vocé concluiu o procedimento neurolégico e terminou o
trabalho na Estacdo de Trabalho ClearPoint.

Para sair do aplicativo

Selecione E no canto direito na janela principal do aplicativo ou na Tela Inicial (veja

Tela Inicial na Pag. 72).

Principios Basicos

Nesta secdo estao descritos os principios basicos de uso do aplicativo para
planejamento pré-operatério ou para iniciar/rever uma sessao de tratamento
de intervencéo.

Para ativar o aplicativo, d& um clique duplo no icone ClearPoint na area de trabalho
do Windows.

Caso a Estagéo de Trabalho ClearPoint tenha sido fechada inesperadamente, o aplicativo
exibira uma mensagem de aviso quando a estagéo de trabalho for reiniciada. Vocé pode
optar por retomar a sessao anterior ou iniciar uma nova sessao.

? Fechamento Incorreto Detetado

O Software da Estacao de Trabalho ClearPoint nao foi fechado
corretamente. Gostaria de retomar a sessao anterior?

Tela Inicial

Ao iniciar, a aplicagéo ClearPoint exibira uma Tela Inicial que permite iniciar uma
nova sessao ou carregar uma sessao existente. As sessdes podem ser usadas para
iniciar um plano pré-operatério ou prosseguir com uma intervengéo para tratamento.
A Tela Inicial apresenta ainda o status atual de licenciamento do sistema, bem como
o Numero Exclusivo de Identificagdo do Dispositivo associado ao produto. Além
disso, vocé pode usar a Tela Inicial para alterar os parametros de configuragéo do
sistema antes de iniciar ou carregar uma sesséo.
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NOVA SESSAO CARREGAR SESSAO

> Para iniciar uma nova sessao

1. Selecione o botdo NOVA SESSAO.

< Definir Nova Sessao

Lateralidade : Comprimento Total do Dispasitivo

Alvo Comprimento do Dispositivo Inserfvel

Montar (selecionar uma opgao)

2. Preencha todos os campos necessarios para criar uma nova sessao:

o Lateralidade — Especifique se o procedimento planejado envolve a insergéo
de dispositivos no lado esquerdo, direito ou em ambos os lados.

¢ Alvo — Especifique um nome para o ponto alvo a ser mirado durante o
procedimento.

e Comprimento Total do Dispositivo — Introduza o comprimento rigido total do
dispositivo a ser inserido no cérebro. Esse valor é usado para verificar se é
possivel inserir fisicamente o dispositivo no tinel do scanner. Essa verificagao
nao é realizada no periodo pré-operatério devido a diferencas esperadas no
posicionamento do paciente.

¢ Comprimento Inserivel do Dispositivo — Digite o comprimento do dispositivo
que pode ser inserido no cérebro através da canula de direcionamento. Caso
uma porgao do comprimento total do dispositivo ndo seja inserivel, ndo a
inclua no valor de comprimento. Este valor é usado para determinar se o
comprimento do dispositivo é suficiente para alcancar o alvo especificado.
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¢ Base — Na lista disponibilizada, selecione a base que sera usada para montar
a SMARTFrame™ no paciente durante o procedimento.

AVISO: A selegao correta da base de montagem afetara os calculos destinados a
determinar a distancia entre o dispositivo e o tiinel do scanner e a possibilidade de
alcangar o alvo. Esta opgao também é importante para assegurar uma

trajetoria viavel.

Verifique sempre se o numero de referéncia e a imagem do hardware exibida
correspondem ao hardware usado.

3. Selecione Iniciar para iniciar uma nova sessdo com as propriedades de campo
listadas. Caso nao pretenda iniciar uma nova sessdo, mas sim carregar uma
sessao existente, clique no botao <.

4. Ap6bs iniciar uma nova sessao, vocé pode alterar as propriedades do campo
associadas a essa sessdo em qualquer momento durante o fluxo de trabalho,
usando a Janela da Sess&o (veja Usando a Janela da Sess&o na Pag. 34).

> Para carregar uma sessao existente

1. Selecione o botdo CARREGAR SESSAO.

< Carregar Sessao

Pastac  Local

LATERALIDADE ALVO

Blatenal

Carregar

2. Selecione a sessao que pretende carregar na lista de sessdes exibida.

3. Selecione Carregar para continuar a sessao selecionada na janela. Caso vocé
n&o pretenda carregar uma sess&o, mas sim iniciar uma nova sesséo, clique no
botéo <.
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> Para configurar os parametros do sistema antes de iniciar uma sessao

1. Clique no botéo ﬂ

2. Defina os parametros de configuragao do sistema e do usuario através da
Janela de Configuracgéo do Sistema (veja Configuracao dos Parametros do
Sistema e do Usuario na Pag. 39).

> Para sair do aplicativo.

Clique no botao =

Configuracao e Conectividade DICOM

Para que a Estagéo de Trabalho ClearPoint possa receber imagens DICOM do
scanner associado, & necessario definir o Titulo EA e o Numero da Porta no
aplicativo. Esses valores podem ser definidos, visualizados e editados na Janela de
Configuragéo do Sistema (veja Configuracéo dos Parametros do Sistema e do
Usuario na Pag. 39).

Para testar a conectividade DICOM, use o botédo Ping na guia DICOM da Janela de
Configuragéo do Sistema (veja Configuracéo dos Parametros do Sistema e do
Usuario na Pag. 39). Caso um envio anterior de imagens para a estagéo de trabalho
tenha sido bem sucedido, apenas sera necessario inserir o Nimero da Porta. Caso
ainda nao tenham sido enviados quaisquer dados, sera necessario inserir os trés
valores referentes ao scanner intraoperatorio remoto.

Configuragcao do Scanner

Antes de iniciar uma sessao de tratamento de intervencgao pela primeira vez, vocé
deve especificar as informacdes sobre o scanner que ira transferir dados para a
Estacdo de Trabalho ClearPoint durante o procedimento. Se a estacao de trabalho
se conectar a diferentes scanners intraoperatérios na mesma instituicao, essas
informagdes devem ser alteradas sempre que for alterada a conexao entre o scanner
e a estacao de trabalho.

> Para configurar o didmetro do tunel do scanner

Configure o didmetro do tunel do scanner na guia SISTEMA da Janela de
Configuragéo do Sistema (veja Configuracdo dos Parametros do Sistema e do
Usuario na Pag. 39).
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AVISO: O diametro do tunel do scanner ao qual a estagao de trabalho esta
conectada é usado pelo aplicativo (junto com o Comprimento Total do Dispositivo)
para garantir que é possivel inserir fisicamente o dispositivo na SMARTFrame™,
de acordo com a trajetoria planejada para uma dada sessao de intervengao para
tratamento, sem que ele fique obstruido no interior do scanner.

Assegure-se sempre de que o valor inserido na Janela de Configuragao do Sistema
esteja correto antes de prosseguir com o planejamento da trajetoria.

> Para configurar o fabricante do scanner

Configure o fabricante do scanner na guia SISTEMA da Janela de Configuragao do
Sistema (veja Configuracéo dos Parametros do Sistema e do Usuario na Pag. 39).

AVISO: O fabricante do scanner especificado na Janela de Configuragao do
Sistema é usado para determinar o formato dos parametros dos planos de
varredura apresentados pelo aplicativo nas varias etapas do fluxo de
trabalho clinico.

Assegure-se sempre de que o valor inserido na Janela de Configuragao do Sistema
esteja correto antes de prosseguir com o planejamento da trajetoria.

Instalacao de uma Licenga do Sistema

A Estagéo de Trabalho ClearPoint deve estar devidamente licenciada com uma licenga
valida, permanente, destinada para uso clinico, distribuida pela ClearPoint Neuro,
Incorporated. Caso nao disponha de uma licenga do sistema valida ou ndo tenha a
certeza de como obter esta licenga, entre em contato com o seu representante de
vendas para clinicas.

AVISO: E necessario dispor de uma licenga do sistema, valida e nao expirada para
usar a Estacdo de Trabalho ClearPoint durante um procedimento neurolégico. Nao
é permitido o uso de licencas de demonstragao ou versées do software ainda nao
langadas em procedimentos clinicos.

Carregamento de Imagens

Para iniciar o fluxo de trabalho clinico, vocé deve carregar imagens para a Estagéao
de Trabalho ClearPoint. Sdo suportadas as modalidades de imagem RM e TC. Antes
de carregar os dados, é necessario selecionar a etapa com a qual pretende iniciar o
fluxo de trabalho (veja Fluxo de Trabalho do Procedimento na Pag. 25). Caso tenha
iniciado uma nova sessdo, mas ainda ndo tenha carregado quaisquer imagens, vocé
devera selecionar primeiramente uma das seguintes etapas do fluxo de trabalho:
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e Etapa Pré-Op (veja Etapa Pré-Op Definicao de Trajetdrias Pré-Operatdrias
na Pag. 78)

e FEtapa Entrada (veja Etapa de Entrada Localizacao de Pontos de Montagem
na Pag. 94)

e Etapa Alvo (veja Etapa Alvo Finalizacao de Trajetérias na Pag. 104)

Vocé pode carregar dados push para a estagéo de trabalho através de uma conexao
de rede DICOM (veja Configuracdo e Conectividade DICOM na Pag. 75) ou carregar
imagens de midias DICOM (veja Usando o Navegador de Midia na Pag. 33).

Planejamento Pré-operatério

Este capitulo descreve o método de uso da Estacdo de Trabalho ClearPoint no
planejamento pré-operatdrio.

Imagens Pré-operatérias

Para criar um plano pré-operatério para ClearPoint, sdo necessarios dados de
imagem adequados (veja Carregamento de Imagens na Pag. 76). A etapa Pré-Op do
fluxo de trabalho permite a integragdo de séries de imagens de uma ou mais
molduras de referéncia.

> Para carregar imagens pré-operatorias

1.

Selecione a etapa Pré-Op através do Seletor do Fluxo de Trabalho (veja Usando
o Seletor do Fluxo de Trabalho na Pag. 43).

Carregue os dados para a Estacdo de Trabalho ClearPoint (veja Carregamento
de Imagens na Pag. 76). Caso vocé pretenda usar coordenadas Talairach, pelo
menos um conjunto de imagens pré-operatoérias deve permitir a identificagao
exata dos marcos CA e CP e do plano médio sagital.

Os dados serao carregados e apresentados na etapa Pré-Op. Caso sejam
selecionadas varias séries para carregamento, o aplicativo selecionara a série
de RM com o maior numero de cortes como série mestre. Caso sejam
carregadas apenas imagens TC, a maior série TC sera selecionada como série
mestre. O usuario pode selecionar uma série mestre diferente através da Barra
de Miniaturas (veja Uso de Miniaturas na Pag. 69). Qualquer série adicional
carregada pode ser integrada sem que seja necessario realizar qualquer agao
adicional, caso esteja na mesma moldura de referéncia que a série mestre. Caso
a série adicional ndo se encontre na mesma moldura de referéncia que a série
mestre, use a tarefa Fuséo (veja Tarefa Fusdo Fusdo de Imagens na Pag. 141)
para fundir a série, para possibilitar a funcionalidade de integragdo de imagens
nesta etapa.

O aplicativo entdo detectara automaticamente os pontos anatémicos de
referéncia da série mestre automaticamente selecionada.
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Etapa Pré-Op Definicao de Trajetérias Pré-Operatorias

A etapa Pré-Op do fluxo de trabalho permite criar um plano pré-operatério completo,
com base em imagens adquiridas anteriormente ao dia do tratamento. Vocé pode
criar um plano pré-operatorio ao definir qualquer numero de trajetérias para o interior
do cérebro. Cada trajetoria € definida por um ponto de entrada e pontos alvos
planejados através do aplicativo. E etapa Pré-Op fornece um vasto conjunto de
ferramentas que podem ser usadas para definir, planejar e rever qualquer numero de
trajetorias nas imagens pré-operatérias.

Quando as imagens sdo carregadas para a Estagédo de Trabalho ClearPoint com a
etapa Pré-Op selecionada, o aplicativo detecta e identifica automaticamente
posicdes candidatas para os pontos anatdémicos de referéncia na série mestre. Em
conjunto, estes pontos definem o sistema de coordenadas CACP (Talairach) usado
pelo aplicativo para alinhar as janelas de visualizagdo com as orientacdes
anatémicas e possibilitar a definicao de trajetdrias neste sistema de coordenadas.

A etapa Pré-Op inclui a opgao de executar as seguintes tarefas especificas do fluxo
de trabalho:

A tarefa Fuséo (veja Tarefa Fusdo Fusdo de Imagens na Pag. 141) pode ser
usada para fundir imagens pré-operatdrias adquiridas com varias molduras de
referéncia, para o planejamento de trajetérias.

o A tarefa CACP (veja Tarefa CACP Revisdo de Marcos na Pag. 145) pode
ser usada para rever e/ou alterar os pontos anatdémicos de referéncia
automaticamente detectados pelo software. Isso permite definir trajetorias no
sistema de coordenadas Talairach.

A tarefa VDI (veja Tarefa VDI Definicao de Volumes na Pag. 148) pode ser
usada para definir um ou mais volumes de interesse em imagens pré-
operatérias, para permitir o planejamento de trajetorias.

A tarefa Comparar (veja Tarefa Comparar Comparacédo de Imagens na Pag.
156) pode ser usada para comparar séries de imagens pré-operatorias em
seus planos de aquisi¢cao individuais ou nos planos padrao do scanner.

A etapa Pré-Op fornece 3 layouts de visualizagéo selecionaveis através do Seletor
do Layout (veja Selecao do Layout de Visualizacéo na Pag. 45): Pontual, Reviséo e
Obliquo e Pontual.

Layout de Visualizagao Pontual

Este layout permite criar e editar trajetérias através da edi¢do individual das anotag¢des
dos respectivos pontos de entrada e alvo. O Layout de Visualizagéo Pontual fornece

3 orientagdes das janelas de visualizagdo: Scanner, Anatomica e Trajetoria

(veja Alteracéo da Orientacdo de uma Janela de Visualizacdo na Pag. 66):
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e Vista do Scanner — As janelas de visualizagéo sao alinhadas aos eixos
do scanner.

¢ Vista Anatdmica — As janelas de visualizagéo sao alinhadas aos planos CACP
(Talairach).

o Vista da Trajetdria — Alinha as janelas de visualizagao para que os planos
Coronal e Sagital da Trajetoria fiqguem perpendiculares e ao longo da trajetéria
e o plano Axial da Trajetoria fique perpendicular a trajetéria. Esta opgao é
funcional apenas depois que pelo menos uma trajetoria tiver sido definida.

i
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> Para criar uma nova trajetodria

1. Altere a posi¢ao da mira para a localizagao pretendida do ponto de entrada ou
alvo da trajetdria proposta (veja Alteracéo da Posicao de Miras na Pag. 62).

. \F : ;-
2. Selecione na interface do usuario da etapa.

3. Aparecera uma janela suspensa solicitando que vocé defina os seguintes
atributos para a trajetoria a ser criada.

¢ Nome — Especifique um nome exclusivo que identifique a trajetéria na
interface do usuario.

Nota: O aplicativo impedira que seja atribuido nome idéntico de trajetorias
definidas no mesmo lado da cabega do paciente.

e Cor — Especifique uma cor definindo como a anotagao da trajetéria sera
exibida na interface do usuario.

e Definir Ponto Atual Como — Indique se a posi¢ao atual da mira deve ser usada
para definir o alvo ou o ponto de entrada da trajetéria a ser criada. Para a
extremidade nao explicitamente definida, sera atribuida uma posicao padrao
adequada, de acordo com a etapa atual. Essa extremidade precisara
ser editada.
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Adicionar Nova Trajetoria

NOME: COR:
Traj-2 @ Ciano

DEFINA O PONTO ATUAL COMO: © Alvo
O Entrada

Adicionar Cancelar

4. Selecione Adicionar para criar uma trajetéria planejada na interface do usuario.
Selecione Cancelar para cancelar a criagédo da trajetéria planejada.

> Para selecionar uma trajetoria

1. Selecione a trajetoria com a qual vocé pretende trabalhar na interface do
usuario, usando um dos seguintes métodos:

e Use o Seletor da Trajetoria (veja Selecédo da Trajetéria na Pag. 45).

e Use o painel da etapa

Traj-1 ®

Traj-2 o

MOSTRAR TUDO OCULTAR TUDO

2. O nome da trajetéria selecionado sera apresentado no painel da etapa para
indicar a trajetéria selecionada.

> Para editar uma trajetoria
1. Selecione a trajetoria que vocé pretende editar.
2. Edite a trajetéria selecionada através dos seguintes mecanismos:

e Reposicione as miras nas janelas de visualizagéo (veja Alteracéo da Posicao
de Miras na Pag. 62) para o local no qual deseja definir o ponto alvo ou de

entrada. Use o botao . no painel da etapa ou na barra de ferramentas
personalizada (veja Uso das Barras de Ferramentas Personalizadas na Pag.
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49) para definir o ponto alvo na posigao atual da mira. Clique no botado .

no painel da etapa ou na barra de ferramentas personalizada (veja Uso das
Barras de Ferramentas Personalizadas na Pag. 49) para definir o ponto de

entrada na posig¢ao atual da mira.

e Caso a janela de visualizagao esteja definida para a orientagao Trajetoéria
(veja Alteragao da Orientagédo de uma Janela de Visualizagdo na Pag. 66), os
seguintes mecanismos podem ser usados para editar uma trajetoria nas
janelas de visualizagdo Coronal da Trajetéria e Sagital da Trajetoria:

Arraste a extremidade da trajetdria que vocé pretende editar para um novo
local na janela de visualizag&o (veja Anotacoes de Edicdo na Pag. 63).

Pressione a tecla CTRL enquanto move uma extremidade da trajetoria para
restringir o movimento para se deslocar na direcédo atual da trajetéria.

Arraste entre as extremidades da trajetoria (ou seja, na segéo transversal do
percurso da trajetoria) para fazer com que o ponto de entrada da trajetéria
seja o pivd em relagdo ao seu ponto alvo.

Pressione a tecla ALT enquanto arrasta entre as extremidades da trajetéria
(ou seja, na segao transversal do percurso da trajetdria) para mover a
totalidade do percurso da trajetoria. Isso resulta no deslocamento idéntico dos
pontos de entrada e alvo da trajetéria.

e Se ajanela de visualizagao estiver definida na orientagédo Trajetoria (veja
Alteragao da Orientagdo de uma Janela de Visualizagdo na Pag. 66), os
seguintes mecanismos podem ser usados para editar a trajetéria na janela de
visualizagdo Axial da Trajetoria:

e Arraste a secao transversal para qualquer lugar no percurso da
trajetdria para fazer com que o ponto de entrada da trajetoria seja
o pivb em relagao a seu ponto alvo.

e Se posicionada exatamente no ponto alvo, arraste a segéo
transversal para fazer com que o ponto alvo da trajetéria seja o
pivd em relacdo ao seu ponto de entrada.

o Altere uma das seguintes propriedades da trajetéria no painel da etapa:

e Angulos da Trajetéria — Edite os valores dos angulos de
aproximagao Coronal e/ou Sagital para fazer com que 0 o
ponto de entrada da trajetdria seja o pivd em relagao ao ponto
alvo atualmente definido para estabelecer o angulo especificado
com o plano anatémico especificado. Vocé pode inserir
manualmente um novo valor de angulo ou clicar nos botdes +/-
para alterar o valor.

e Profundidade do Alvo — Edite o valor da Profundidade do Alvo
para alterar o ponto alvo da trajetéria selecionada na diregdo do
percurso da trajetéria para que a distancia da entrada ao alvo
corresponda ao indicado no painel da etapa. E possivel inserir
manualmente um novo valor de profundidade ou clicar nos
botdes +/- para alterar o valor.

Guia do Usuario da Estagdo de Trabalho ClearPoint 2.0 ED-201779 Rev. 04 12/2025



Pagina 82 de 206

Coronal

Sagital

Profundidade do
Alvo

> Para desfazer ou refazer as edigbes para uma trajetoria
1. Selecione a trajetoria na qual pretende desfazer ou refazer as edig¢des.
2. Use a barra de ferramentas personalizada em qualquer uma das janelas de

visualizacdo para desfazer ou refazer qualquer nimero de edi¢des feitas para
trajetdria apds sua primeira criagéo (veja Anotacdes de Edicao na Pag. 63).

> Para copiar uma trajetoria existente

1. Selecione a trajetoria que pretende copiar.

2. Selecione na interface do usuario da etapa.

3. Aparecera uma janela suspensa solicitando que vocé defina os seguintes
atributos para a trajetéria a ser criada.

¢ Nome — Especifique um nome exclusivo que identifique a trajetéria na
interface do usuario. Por padrao, o nome da trajetéria a ser copiada € usada
combinada com um numero de indice.

Nota: O aplicativo impedira que seja atribuido nome idéntico de trajetorias
definidas no mesmo lado da cabega do paciente.

e Cor — Especifique uma cor definindo como a anotagao da trajetéria sera
exibida na interface do usuario.

Copiar Trajetoria Atual

NOME: COR:
Traj-1 (1) @ Amarelo

Adicionar Cancelar

4. Selecione Adicionar para criar uma copia da trajetéria atualmente selecionada.
Selecione Cancelar para cancelar a copia da trajetoria.

Guia do Usuario da Estagdo de Trabalho ClearPoint 2.0 ED-201779 Rev. 04 12/2025



Pagina 83 de 206

> Pararemover uma trajetoria

1. Selecione a trajetéria que deseja remover.

Selecione na interface do usuario da etapa.

Sera solicitado que confirme se vocé gostaria ou ndo de remover a trajetéria
selecionada. Selecione Sim para confirmar a remogao da trajetéria. Selecione
Nao para impedir a remocé&o da trajetéria selecionada.

? Confirmar Remocao da Trajetoria

A trajetdria atual: Traj-1 foi selecionada para remoc¢do. Nao é possivel
anular a operacao de apagar trajetorias. Tem a certeza?

Sim

> Para navegar até as extremidades de uma trajetoria

1. Selecione a trajetoria que pretende rever.

2. Selecione )] para navegar até o ponto alvo da trajetéria selecionada, a partir do
painel da etapa ou da barra de ferramentas personalizada (veja Uso das Barras
de Ferramentas Personalizadas na Pag. 49).

3. Selecione . para navegar até o ponto de entrada da trajetéoria selecionada, a
partir do painel da etapa ou barra de ferramentas personalizada (veja Uso das
Barras de Ferramentas Personalizadas na Pag. 49).

> Para alterar as propriedades de uma trajetoria

Selecione a trajetéria cujas propriedades pretende alterar.

2. Use o menu de contexto da linha da trajetéria para alterar as seguintes
propriedades: cor, opacidade e diametro do dispositivo (veja Menu de Contexto
da Linha da Trajetdria na Pag. 64).

3. Para alterar a visibilidade de trajetérias individuais, clique no icone de globo
ocular (.) correspondente a trajetéria que pretende mostrar ou ocultar.

4. Altere a visibilidade de todas as trajetérias referentes ao lado em questao
alternando entre MOSTRAR TODAS ou OCULTAR TODAS.

5. Para alterar a cor de uma trajetéria individual, clique no circulo
colorido correspondente.
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{ NovA [[] COPIAR {jjj REMOVER

n Laranja :

Acastanhado
Parpura Médio

Castanho Sela

Layout de Revisao

Esse layout permite criar e editar trajetérias através da visualizagdo simultdnea de
anotagdes dos pontos de entrada e de alvo. Ele também fornece uma visualizagéo
de volume renderizado para revisar as trajetérias planejadas em trés dimensdes.

O layout Revisao fornece uma Unica orientagdo de visualizagao, alinhada com a
trajetoria atualmente selecionada, sendo apresentadas todas as trajetorias definidas
no lado atualmente selecionado.

o B
b2
5
~
=)

[*BJoL7ql

> Para criar uma nova trajetoria

Use as técnicas descritas no layout Pontual para criar uma nova trajetéria (veja
Layout de Visualizacéo Pontual na Pag. 78). A janela suspensa solicitando a
definicdo dos atributos ndo incluira a funcao Definir Ponto Atual Como, uma vez
que os pontos de entrada e de alvo sdo definidos simultaneamente quando uma
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trajetoria é criada no modo Revisdo. Assim, as localizagdes padrdo para os pontos
alvo e de entrada serédo usadas ao criar uma nova trajetéria nesse modo.

Adicionar Nova Trajetoria

NOME: COR:
Traj-2 @ Ciano

Adicionar Cancelar

> Para selecionar uma trajetoria

Use os mesmos mecanismos descritos para o layout Pontual (veja Layout de
Visualizacdo Pontual na Pag. 78). Além disso, vocé também pode selecionar
qualquer outra trajetéria definida no mesmo lado, clicando na linha pontilhada que
representa essa trajetéria.

Trajet6ria Ortogonal 2

H

> Para editar uma trajetoria
1. Selecione a trajetoria que vocé pretende editar.

2. Edite a trajetéria selecionada através dos seguintes mecanismos:

¢ Nas janelas de visualizagado Trajetoria Ortogonal 1 e Trajetéria Ortogonal 2:

o Arraste a extremidade da trajetdria que vocé pretende editar para um
novo local na janela de visualizagdo (veja Anotacoes de Edicéo na

Pag. 63).
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o Arraste a extenséo da trajetoria acima do ponto de entrada para fazer
com que o ponto de entrada da trajetéria seja o pivd em relagdo ao
seu ponto alvo.

¢ Arraste a extenséo da trajetoria abaixo do ponto de entrada para fazer
com que o ponto alvo da trajetdria seja o pivd em relagdo ao seu
ponto de entrada.

¢ Arraste entre as extremidades da trajetoria (ou seja, na se¢édo
transversal do percurso da trajetéria) para fazer com que o ponto de
entrada da trajetdria seja o pivé em relagdo ao seu ponto alvo.

e Pressione a tecla CTRL enquanto move uma extremidade da
trajetoria para restringir o movimento para se deslocar na diregéo
atual da trajetéria.

e Pressione a tecla ALT enquanto arrasta entre as extremidades da
trajetdria (ou seja, na segédo transversal do percurso da trajetéria) para
mover a totalidade do percurso da trajetéria. Isso resulta no
deslocamento idéntico dos pontos de entrada e alvo da trajetoria.

¢ Na janela de visualizagao Trajetéria Perpendicular:

e Arraste a secao transversal para qualquer lugar no percurso da
trajetdria para fazer com que o ponto de entrada da trajetéria seja
o pivd em relacdo a seu ponto alvo.

e Arraste a se¢ao transversal quando posicionada acima do ponto
de entrada para fazer com que o ponto de entrada da trajetéria
seja o pivd em relagao ao seu ponto alvo.

e Arraste a secao transversal quando posicionada abaixo do ponto
alvo para fazer com que o ponto alvo da trajetéria seja o pivé em
relacado ao seu ponto de entrada.

e Altere as propriedades dos angulos de aproximagéao da trajetéria (Coronal /
Sagital) e/ou a Profundidade do Alvo associadas a trajetéria atual, da forma
como faria usando layout Pontual (veja Layout de Visualizacdo Pontual na

Pag. 78).

> Para desfazer ou refazer as edigbes para uma trajetoria

Use os mesmos mecanismos descritos para o layout Pontual (veja Layout de
Visualizacéo Pontual na Pag. 78).

> Para copiar uma trajetoria existente

Use os mesmos mecanismos descritos para o layout Pontual (veja Layout de
Visualizacéo Pontual na Pag. 78).

> Pararemover uma trajetoria

Use os mesmos mecanismos descritos para o layout Pontual (veja Layout de
Visualizacéo Pontual na Pag. 78).
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> Para navegar até as extremidades de uma trajetoria
1. Selecione a trajetéria que pretende rever.

2. Use os seguintes mecanismos para navegar no percurso da trajetéria para cada
uma das extremidades da trajetdria selecionada:

e Arraste a linha horizontal exibida perpendicular ao percurso da
trajetoria na janela de visualizagéo Trajetoria Ortogonal 1 ou
Trajetoéria Ortogonal 2 para navegar no percurso da trajetoria.

e Na caixa do grupo Navegar, selecione 3 para navegar até o ponto
alvo da trajetéria selecionada.

e Na caixa do grupo Navegar, selecione [l para navegar até o ponto
de entrada da trajetéria selecionada.

e Para navegar automaticamente do ponto de entrada para o ponto

alvo da trajetoria selecionada, use o botéo D da caixa do grupo
Navegar. Para parar a navegagao automatica no percurso da

trajetoria selecionada, use o botéo k.
> Para alterar as propriedades de uma trajetoria

Use os mesmos mecanismos descritos para o layout Pontual (veja Layout de
Visualizacéo Pontual na Pag. 78).

O layout Revisdao também fornece varios valores adicionais de medigao que ndo séo
mostrados no layout Pontual:
e Para o Ponto Alvo — Distancia, em milimetros, entre a localizagdo atual da
mira e o ponto alvo, medida na dire¢ao da trajetdria selecionada atualmente.

e Para o Plano Anatdbmico Axial — Distancia, em milimetros, entre a localizagao
atual da mira e o plano anatémico axial que passa através do ponto alvo.
Esta distancia é medida ao longo do eixo cabeca-pé.

e Para o Plano Anatdémico Sagital — Distancia, em milimetros, entre a
localizacao atual da mira e o plano anatémico coronal que passa através do
ponto alvo. Esta distancia € medida ao longo do eixo anterior-posterior.

e Para o Plano Anatémico Coronal — Distancia, em milimetros, entre a
localizagao atual da mira e o plano anatdémico sagital que passa através do
ponto alvo. Esta distancia € medida ao longo do eixo esquerda-direita.
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Distancia dos Pontos da Trajet6ria
Ao Alvo 66.4 mm

Aos Planos Anatomicos do Alvo

Aaal 59.5 mm
Sagital 5.5 mm
Coronal 29.0 mm

Layout Obliquo e Pontual

Este layout combina as funcionalidades dos layouts Pontual (veja Layout de
Visualizacao Pontual na Pag. 78) e Revisdo (veja Layout de Revisao na Pag. 84),
disponibilizando seis janelas de visualizagdo que podem ser usadas para criar, editar
ou rever trajetorias planejadas. As trés janelas de visualizagdo na parte superior do
layout de visualizagdo s&o analogas as janelas de visualiza¢do orientadas por
trajetoria obliqua mostradas no layout Revisdo. As trés janelas de visualizagdo na
parte inferior do layout de visualizagao sdo analogas as janelas de visualizagdo
mostradas no layout Pontual. Nesse layout de visualizagdo, existem duas
localizagdes diferentes para as miras: uma localizagao liga a fila superior de janelas
de visualizagao e a outra localizagdo de mira liga a fila inferior de janelas de
visualizagdo. Vocé pode optar por ligar as seis janelas de visualizag&o, se desejado.

> Para criar uma nova trajetoria

Use os mesmos mecanismos descritos ao usar os layouts Pontual (veja Layout de
Visualizacéo Pontual na Pag. 78) e Reviséo (veja Layout de Revisdo na Pag. 84).
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> Para selecionar uma trajetoria

Use os mesmos mecanismos descritos ao usar os layouts Pontual (veja Layout de
Visualizacéo Pontual na Pag. 78) e Reviséo (veja Layout de Revisdo na Pag. 84).

> Para editar uma trajetoria

Use os mesmos mecanismos descritos ao usar os layouts Pontual (veja Layout de
Visualizacéo Pontual na Pag. 78) e Reviséo (veja Layout de Revisdo na Pag. 84).

> Para desfazer ou refazer as edigées para uma trajetoria

Use os mesmos mecanismos descritos ao usar os layouts Pontual (veja Layout de
Visualizacéo Pontual na Pag. 78) e Reviséo (veja Layout de Revisdo na Pag. 84).

> Para copiar uma trajetoria existente

Use os mesmos mecanismos descritos ao usar os layouts Pontual (veja Layout de
Visualizacéo Pontual na Pag. 78) e Reviséo (veja Layout de Revisdo na Pag. 84).

> Para remover uma trajetoria

Use os mesmos mecanismos descritos ao usar os layouts Pontual (veja Layout de
Visualizacéo Pontual na Pag. 78) e Reviséo (veja Layout de Revisdo na Pag. 84).

> Para navegar até as extremidades de uma trajetoria

Use os mesmos mecanismos descritos ao usar os layouts Pontual (veja Layout de
Visualizacéo Pontual na Pag. 78) e Reviséo (veja Layout de Revisdo na Pag. 84).

> Para alterar as propriedades de uma trajetoria

Use os mesmos mecanismos descritos ao usar os layouts Pontual (veja Layout de
Visualizacéo Pontual na Pag. 78) e Reviséo (veja Layout de Revisdo na Pag. 84).

> Para ligar localizag6es de miras

. . . . . ~ . ~ _ [rip)
1. Para ligar as miras entre todas as 6 janelas de visualizagéo, clique no botado .

2. Para desvincular as miras entre todas as 6 janelas de visualizagéo, deixando as
3 miras superiores das janelas de visualizagdo em um local de mira diferente

. . . . . . ~ . "
das 3 miras inferiores das janelas de visualizagao, clique no botédo .
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Definicao de Alvos Contralaterais

Se vocé tentar salvar uma trajetéria de modo que o ponto alvo seja contralateral ao
ponto de entrada associado, sera exibido o aviso a seguir.

A Precaucao

ADVERTENCIA: A capacidade deste dispositivo de alcancar
estruturas contralaterais ao ponto de entrada de forma segura e
exata nao foi avaliada.

Para confirmar, introduza “sim” na caixa em baixo e clique OK.

Resposta: :l

Cancelar

Em caso de edigéo acidental, selecione Cancelar e a alteragéo sera ignorada.

Para usar a trajetéria modificada, vocé deve digitar a palavra “sim” (yes) na caixa de
Resposta.

A Precaucao

ADVERTENCIA: A capacidade deste dispositivo de alcangar
estruturas contralaterais ao ponto de entrada de forma segura e
exata néo foi avaliada.

Para confirmar, introduza “sim” na caixa em baixo e clique OK.

Resposta: [sim

Cancelar

Isso ativara o botdo OK. Clique em OK para salvar a trajetéria atualizada.

Depois de ter aceitado a nova trajetéria, a area de status continuara mostrando o
lembrete a seguir, a menos que seja explicitamente descartado.

I A A trajetoeia: Esquerdo Traj-1 atravessa o plano Madio sagital Vesifique 25ta trajetons. (Avon) (o l

(Trajetoria: Traj-1 esquerda cruza o plano médio sagital. Por favor, verifique esta trajetéria.)

Cuidado: Ao planejar trajetorias contralaterais, fique ciente de que estruturas
com distancia superior a 125 mm do ponto de entrada nao devem ser
direcionadas, uma vez que a exatidao do posicionamento superior a 125 mm
néo foi validada. Caso o alvo seja em estruturas com distancia superior a 125
mm, a seguinte adverténcia sera apresentada na area de status.

A profundidade da trajetoria: Esquerdo Traj-1 & supesior & profundidade méima validada para o sistema. O sistema ndo devers ser utikzado para alcangar estnuturas localizadas a esta fiGen e
oeofundidade uma ver aus & exatidlo da colocacko o foi validada (Ao (o)
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(Profundidade da trajetdria: A Traj-1 direita esta além da profundidade maxima de colocagédo
validada para o sistema.)

Structures at this depth should not be targetted as placement accuracy has not been validated.

(As estruturas a esta profundidade ndo devem ser direcionadas, pois a preciséo de
posicionamento néo foi validada.)

Veja Profundidade da Trajetoria Superior a Profundidade Maxima
Validada para o Sistema na Pag. 184 para informagao detalhada.
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Localizacao de Pontos de Montagem

Este capitulo descreve o método de uso da Estacao de Trabalho ClearPoint na
determinacao dos locais de montagem da(s) SMARTFrame(s)™. Para isso, é
necessario concluir o planejamento da trajetéria, para que o ponto ou pontos de
entrada pretendidos possam ser identificados no paciente.

Imagens da Grelha da Sessao Intraoperatoéria

Para iniciar uma sessédo de intervencao para tratamento em ClearPoint, é necessario
carregar dados de imagem nas etapas de Entrada (veja Etapa de Entrada
Localizagcdo de Pontos de Montagem na Pag. 94) ou Alvo (veja Etapa Alvo
Finalizacao de Trajetérias na Pag. 104). O carregamento de dados na etapa de
Entrada implica que vocé usara as imagens para identificar as posigdes de um ou
mais pontos de montagem na cabeca do paciente. A etapa de Entrada permite a
integragao de imagens para séries em igual ou diferente moldura de referéncia.

> Para carregar imagens intraoperatorias usadas para determinar pontos de
montagem

1. Selecione a etapa de Entrada usando o Seletor do Fluxo de Trabalho (veja
Usando o Seletor do Fluxo de Trabalho na Pag. 43).

2. Carregue os dados para a Estagédo de Trabalho ClearPoint (veja Carregamento
de Imagens na Pag. 76). Pelo menos um conjunto de imagens deve permitir a
identificagdo da(s) SMARTGrid(s)™ e dos pontos de entrada e alvo desejados
(ou seja, um conjunto de imagens do volume total da cabega com uma grelha de
marcagao afixada). Caso nao tenha sido criado um plano pré-operatério, pelo
menos um conjunto de imagens também deve suportar a identificagdo exata dos
marcos CA/CP e do plano médio sagital.

3. Caso vocé tenha criado um plano pré-operatério, a etapa de Entrada solicitara a
fus@o da série mestre da etapa Pré-Op com cada uma das séries de
imagens carregadas.
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Reveja a integragso entre re de Entrada ¢ Pré-operatdria. Accite a integragdo para prossequir

4. Use a tarefa pop-up de Fusao (veja Tarefa Fusao Fusdo de Imagens na Pag.
141) para fundir a série mestre da etapa Pré-Op com cada uma das série
carregadas na etapa de Entrada.

Se vocé tentar ignorar a tarefa pop-up de Fus&o antes de aceitar explicitamente a fusdo entre
a série mestre da etapa Pre-Op e cada uma das séries de imagens carregadas, tal execugéo
sera impedida. O motivo disso € que o aplicativo precisa transformar as trajetorias pré-
operatérias e pontos anatdmicos de referéncia no espaco de coordenadas definido pelas
imagens da intervencéo.

Revisao da Integracao e Aceitacao
Requeridas

A integracao entre a série mestre Pré-operatoria e o volume da Grelha

devera ser revista e explicitamente aceite antes de prosseguir com o fluxo
de trabalho. Reveja a integracao e clique em “Aceitar” para prosseguir.

OK

5. Apos a fusao da série mestre da etapa Pré-Op com cada série de imagens
recebida, os dados seréo carregados e apresentados na etapa de Entrada, e
todas as trajetorias e marcos anatdmicos da etapa Pré-Op serédo importados
para o espago de coordenadas definido pelas imagens intraoperatodrias.

6. O aplicativo selecionara a série com o maior nimero de cortes (sendo a
modalidade RM preferida em relagéo a modalidade TC) e a definira
automaticamente como série mestre na Barra de Miniaturas (veja Uso de
Miniaturas na Pag. 69). Qualquer série adicional carregada pode ser integrada
sem que seja necessario realizar qualquer agéo adicional, caso esteja na
mesma moldura de referéncia que a série mestre. Caso a série adicional ndo se
encontre na mesma moldura de referéncia que a série mestre, use a tarefa
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Fuséo (veja Tarefa Fusdo Fuséo de Imagens na Pag. 141) para fundir a série,
para possibilitar a funcionalidade de integragao de imagens nesta etapa.

7. O aplicativo entdo executara uma procura exaustiva de todas as SMARTGrids™
que podem ser montadas no paciente, com base na série mestre
automaticamente selecionada. Caso nao tenha sido criado um plano pré-
operatério anteriormente ao carregamento das imagens na etapa de Entrada, o
aplicativo também detectard automaticamente os pontos anatémicos de
referéncia com base na série mestre.

Etapa de Entrada Localizagcao de Pontos de Montagem

A etapa de Entrada permite importar trajetérias pré-operatérias e/ou planejar
qualquer numero de novas trajetérias para determinar as posi¢des dos pontos de
montagem de SMARTFrames™ na cabeca do paciente durante o procedimento. As
mesmas ferramentas fornecidas na etapa de Pré-Op para a definigdo, planejamento
e revisdo de trajetérias (veja Etapa Pre-Op Definicdo de Trajetorias Pre-Operatorias
na Pag. 78) também séo disponibilizadas nesta etapa.

Quando as imagens sdo carregadas para a Estagédo de Trabalho ClearPoint na
etapa de Entrada selecionada, o aplicativo detecta automaticamente a posi¢ao de
quaisquer SMARTGrids™ montadas no paciente. A revisao e a verificagao do local
destas grelhas no aplicativo assegura a posi¢ao correta dos pontos de montagem
necessarios para afixar a(s) SMARTFrame(s)™ ao paciente.

A etapa de Entrada inclui a opgao de executar as seguintes tarefas especificas do
fluxo de trabalho:

A tarefa de Fuséo (veja Tarefa Fusdo Fusao de Imagens na Pag. 141) pode
ser usada para fundir séries adicionais de imagens a serem usadas no
planejamento de trajetorias ou verificagdo de pontos de entrada que nao estédo
na mesma moldura de referéncia que a série mestre da etapa. Se vocé
carregar séries adicionais de imagens que estejam na mesma moldura de
referéncia que a série mestre, ndo sera necessaria qualquer agao.

o A tarefa CACP (veja Tarefa CACP Revisdo de Marcos na Pag. 145) pode
ser usada para rever e/ou alterar os pontos anatdémicos de referéncia
automaticamente detectados pelo software. Caso tenha sido criado um
plano pré-operatdrio, os pontos anatémicos de referéncia serdo importados
da etapa Pré-Op.

A tarefa VDI (veja Tarefa VDI Definicao de Volumes na Pag. 148) podera ser
usada para definir um ou mais volumes de interesse em imagens
intraoperatodrias para fins de planejamento de trajetéria.

A tarefa Comparar (veja Tarefa Comparar Comparacédo de Imagens na Pag.
156) pode ser usada para comparar séries de imagens intraoperatorias em
seus planos de aquisi¢cao individuais ou nos planos padrao do scanner.

A tarefa Grelha (veja Tarefa Grelha Edicao de Grelhas de Marcacdo na Pag.
158) pode ser usada para rever e/ou editar as posi¢des de quaisquer grelhas
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de marcacao definidas no paciente. Ela também pode ser usada para definir
grelhas de marcagéo adicionais ndo detectadas originalmente na etapa
de Entrada.

A etapa de Entrada é muito semelhante a etapa Pré-Op (veja Etapa Pré-Op
Definicdo de Trajetérias Pré-Operatdrias na Pag. 78), mas com as
seguintes diferencgas:

A etapa automaticamente vai procurar todas as SMARTGrids™ ao receber
dados pela primeira vez.

A etapa ainda importara quaisquer trajetérias pré-operatérias e marcos
anatémicos ao receber dados pela primeira vez.

No layout de Revisédo (veja Layout de Revisdo na Pag. 84) existem as
seguintes diferencgas:

E fornecido um mecanismo de selegdo da SMARTGrid™ que vocé deseja
rever, verificar ou definir.

Grelha

Esquerdo Anterior

MOSTRAR TUDO OCULTAR TUDO

E mostrada uma janela de visualizagéo 3D adicional ilustrando um modelo da
SMARTGrid™ selecionada, alinhado na diregdo da grelha de marcacgao, para
que ela possa ser revisada/verificada enquanto exibe as imagens subjacentes
usadas para detecta-la.
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Sao fornecidas ferramentas adicionais para confirmagéo do posicionamento
da grelha de marcacéo, alteracao da visibilidade do modelo da grelha e
exibicdo/ocultagdo dos locais dos pontos de montagem.

| Fluido

| Imagens

Ponto Central do Orificio de Perfuragao

Ponto Central de Montagem no Couro Cz
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Ao criar uma trajetoria nos layouts Pontual (veja Layout de Visualizagao
Pontual na Pag. 78) ou Obliquo e Pontual (veja Layout Obliquo e Pontual na
Pag. 88), a posicao de entrada padrao sera definida automaticamente pelo
software no centro da SMARTGrid™ selecionada.

A etapa avisara quando as trajetérias ndo cruzarem a grelha de marcagao
selecionada. A linha da trajetdria sera tragcada em vermelho e a mensagem de
status a seguir sera mostrada.

IA A trajercria: Esquerdo Trai-1 nbo intersecta a SmantGeid. A locaizacho 6o ponko de entzada nko & possives o) (o ~|I

A etapa fornece parametros dos planos de varredura de imagens (veja
Interoperacao com o Scanner IRM na Pag. 18) para as seguintes varreduras
adicionais:

Alvo — Parametros de aquisigao de imagens que englobam a(s) area(s) alvo
das trajetorias planejadas.

Entrada — Paradmetros de aquisi¢gdo de imagens que podem ser usadas para
verificar o(s) ponto(s) de montagem apos a remogéao da(s) SMARTGrid(s)™
do couro cabeludo do paciente.

Revisao de Trajetérias Planejadas

Podem ser usadas varreduras adicionais, tais como blocos de imagens dos pontos
alvo ou de entrada, para permitir uma melhor visualizagdo das estruturas ao longo
do percurso da trajetéria selecionada.

> Pararever as trajetorias planejadas

1.

Selecione qualquer layout de visualizagéo (veja Selecéo do Layout de
Visualizacédo na Péag. 45).

Navegue em todas as trajetorias definidas usando o Seletor da Trajetdria (veja
Selecao da Trajetoria na Pag. 45) e use as ferramentas de trajetoria descritas na
etapa Pré-Op (veja Etapa Pré-Op Definicdo de Trajetorias Pré-Operatorias na
Pag. 78) para rever ou editar cada trajetéria. Vocé também pode optar por
adicionar ou remover trajetorias, conforme adequado.

Se desejado, adquira blocos de imagens alvo usando parametros do plano de
varredura Target para rever a posi¢ao alvo para uma ou mais trajetorias.

Se desejado, adquira blocos de imagens do ponto de entrada usando
parametros do plano de varredura de Entrada para verificar as posi¢des do
ponto de montagem (veja Realizacdo de Pontos de Montagem na Pag. 100).

Caso tenha concluido a etapa Pré-Op, use o menu de contexto da linha da
trajetoria para comparar visualmente as mudangas entre a trajetéria atualmente
selecionada e aquela importada na etapa Pré-Op (veja Menu de Contexto da
Linha da Trajetdria na Pag. 64).
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Localizagao de Pontos de Montagem

Use o layout de Revis&o da etapa Entrada para localizar os pontos de montagem da
SMARTFrame™ no paciente. A janela de visualizagao inferior direita € usada para
exibir uma vista 3D do paciente com um modelo que representa a SMARTGrid™
atualmente selecionada.

Existem duas opgdes para a montagem da SMARTFrame™. Vocé pode montar a
moldura diretamente na superficie do cranio apds retrair o couro cabeludo ou pode
montar a moldura no couro cabeludo usando a base opcional de montagem
correspondente.

AVISO: Se estiver montando a moldura no cranio, use o ponto de centragem do
orificio de perfuragao. Se estiver usando a base de montagem no couro cabeludo,
use o ponto de centragem dessa montagem.

A base de montagem no couro cabeludo desloca a moldura verticalmente da
superficie do couro cabeludo. Isso pode criar um deslocamento no ponto de
montagem da moldura para conseguir alinhar a canula aos pontos de entrada e alvo.
Assim, a etapa de Entrada fornece duas anotagdes: o ponto de centragem do orificio
de perfuragao e o ponto de centragem de montagem no couro cabeludo.

Caso a SMARTGrid™ nao tenha sido detectada pelo software ou se encontre em local
incorreto, ndo sera possivel exibir o ponto de centragem da montagem no couro cabeludo. Se
isso ocorrer e vocé estiver usando a base de montagem no couro cabeludo, sera necessario
corrigir a posi¢ao da grelha de marcagao ou definir uma nova grelha usando a tarefa Grelha
(veja SMARTGrid™ N&o Encontrada / Detectada Incorretamente na Pag. 180)
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> Para selecionar uma grelha

1. Selecione o layout de visualizagdo Revisédo (veja Selecdo do Layout de
Visualizacdo na Pag. 45).

2. Use o seletor da caixa do grupo Grelha para selecionar uma grelha de
marcagao na qual deseja rever, verificar e/ou definir as trajetoérias.

Grelha

Esquerdo Anterior

MOSTRAR TUDO

3. Ajanela de visualizagao inferior esquerda do layout de visualizagdo de Revisédo
sera alinhada a grelha selecionada.

Nota: Todas as trajetérias definidas na etapa em que o ponto alvo é definido
primeiro usardo o centro da grelha selecionada como ponto de entrada padréo.

> Para verificar a detecgao da grelha

1. Selecione a grelha de marcagao cuja posigao/orientagdo vocé deseja verificar.

Se por algum motivo o software ndo conseguiu detectar a posigao da SMARTGrid™, vocé
vera uma mensagem de aviso e o0 modelo da grelha n&o sera tragado na janela de
visualizagao inferior direita. Vocé tem a opgao de prosseguir manualmente caso se sinta
confiante para identificar os locais na grelha visualmente.

Caso vocé nao consiga identificar a grelha no volume, sera possivel adquirir e integrar blocos
adicionais de imagens, que poderao ser usados para visualizar a grelha. Use os pardmetros
dos planos de varredura de Entrada para adquirir estas varreduras. Vocé podera entdo usar
a tarefa Grelha para tentar identificar a grelha nas imagens recém-adquiridas.

2. Alterne o icone Fluido (@) para mostrar e ocultar as células fluidas do modelo
da grelha de marcagéo. Esta funcionalidade pode ser usada para determinar se
0 modelo da grelha de marcagao corresponde as imagens subjacentes que
mostram a grelha adquirida na varredura. E possivel que a atenuacéo do sinal
ou a presenga de artefatos no volume das imagens provoquem a identificagao
incorreta da grelha de marcacao pelo aplicativo.

Cuidado: E importante ter certeza de que o quadrado da grelha adicional
acima da posigao A-6 na grelha esteja correto porque ele é usado pelo
software para determinar a orientagao da grelha e fornecer os rétulos corretos
da linha e da coluna.

>
3. Use o icone de Imagens (Q) para mostrar e ocultar as imagens subjacentes
adquiridas na varredura.
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4. Selecione Confirmar para verificar a posi¢ao e orientagao da grelha de
marcacao selecionada.

Confirme se os pontos de entrada de todas as trajetérias que cruzam a grelha selecionada
foram definidos corretamente, conforme mostrado na caixa de dialogo abaixo. A falha em
definir o ponto de entrada na superficie do cranio podera resultar em erros de paralaxe
durante a identificagéo do local de montagem da moldura.

A Advertéencia

Confirme que todas as trajetorias foram definidas com o ponto de
entrada na superficie do cranio, conforme mostrado no exemplo
seguinte:

DIREITO

5. Caso a posigao e orientagao da grelha de marcagéo selecionada néo
correspondam as imagens, use a tarefa Grelha (veja Tarefa Grelha Edicdo de
Grelhas de Marcacdo na Pag. 158) para alterar sua posigéo e orientagao,
de acordo.

> Paralocalizar o ponto de montagem da moldura no paciente

1. Apo6s a confirmagao da posigao e orientagédo da grelha de marcagao
selecionada, sera exibida uma base da grelha na janela de visualizagao inferior
direita, juntamente com o ponto de montagem proposto. Caso tenha sido
especificada a montagem no cranio quando a sesséo foi criada (veja Tela Inicial
na Pag. 72) ou editada (veja Usando a Janela da Sessao na Pag. 34), sera
exibido o Ponto Central do Orificio de Perfuragdo. Caso tenha sido
especificada a montagem no couro cabeludo quando a sessao foi criada ou
editada, sera exibido o Ponto Central de Montagem no Couro Cabeludo.

Guia do Usuario da Estagdo de Trabalho ClearPoint 2.0 ED-201779 Rev. 04 12/2025



Pagina 100 de 206

LR ICICN
o000 00 00

Ponto Central do Orificio de Perfuragdo Ponto Central de Montagem no Couro
Cabeludo

2. Vocé pode alternar a exibigdo do Ponto Central do Orificio de Perfuragao
através do botéo - independentemente da base de montagem especificada
na sessao atual.

3. Vocé podera alternar a exibigdo do Ponto Central de Montagem no Couro

Cabeludo através do botao - independentemente da base de montagem
especificada na sessao atual.

Realizacao de Pontos de Montagem

Depois de ter identificado o(s) ponto(s) de montagem usando a Estagéo de Trabalho
ClearPoint, localize a respectiva posigao fisica no paciente.

> Para correlacionar fisicamente o(s) ponto(s) de montagem no paciente

1. Mova o paciente para tras do tunel do scanner para permitir o acesso a
sua cabeca.

2. Remova a camada superior da grelha, que contém os quadrados preenchidos
por fluido para acessar a camada inferior. Essa camada apresenta quatro
orificios para cada quadrado da grelha. Identifique o orificio da grelha fisica de
marcacao que corresponde ao orificio no modelo de representagao apresentado
pelo software.
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Camada superior e informagao Grelha apds remogao da camada
da grelha preenchida com fluido

Cuidado: Nao prossiga com a préxima etapa do fluxo de trabalho até que a
montagem de todo o hardware da moldura se encontre concluida (ambos os
lados, no caso bilateral) e o paciente esteja preparado para

varredura novamente.

E etapa Entrada permite verificar os pontos de montagem ap6s a remogéo da(s)
SMARTGrid(s)™ do paciente. E possivel que ocorram erros durante a realizagao
do(s) ponto(s) de montagem, devido a varias causas, tais como deslocamento
do couro cabeludo do paciente entre a aquisi¢do das imagens do volume e a
marcagao do ponto de montagem.

> Para verificar o(s) ponto(s) de montagem no paciente

1. Depois de marcar o ponto de montagem de interesse, posicione um marcador
esterilizado que aparecera em uma imagem RM adquirida diretamente no ponto
de montagem marcado.

2. Selecione os parametros do plano de varredura de Entrada disponibilizados na
etapa de Entrada para adquirir um bloco de imagens que contém o marcador
(veja Interoperagéo com o Scanner IRM na Pag. 18).

Pardmetros dos Planos de Aquisi¢io

Alvo Entrada

3. Carregue o bloco de imagens na etapa de Entrada e compare o marcador
apresentado nas imagens com a anotagéo mostrada no software.
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4. Se o marcador nao estiver a uma distancia de 2 mm do ponto central do orificio
de perfuragdo (para montagem no cranio) ou ponto central de montagem no
couro cabeludo (para montagem no couro cabeludo), reposicione o marcador e
refaga a varredura. Repita este procedimento quantas vezes for necessario. Use
a ferramenta Linha de Medigao (veja Ferramenta de Linha de Medicdo na Pag.
54) para determinar a distancia entre o marcador de imagem e a anotagao
mostrada no software.

5. Quando o marcador aparecer na posicao correta, use o ponto revisado para
montar a moldura.

Montagem da Moldura

Depois de revisar e verificar os pontos de montagem usando a Estagéo de Trabalho
ClearPoint, execute as etapas adequadas para montagem do hardware da moldura.

Montagem no cranio:

e Marcacédo do Ponto de Entrada — Antes criar a incis&o, use a Ferramenta de
Marcacao fornecida com a SMARTGrid™ para criar uma marca reconhecivel
no cranio, na posicao desejada para o ponto de entrada anterior.

e Incisdo e Perfuracdo — Realize a incisdo e perfuragdo, conforme adequado.

¢ Montagem da SMARTFrame™ — Monte a SMARTFrame™ de acordo com
as Instrucdes de Uso fornecidas. Apds concluir esse procedimento, volte a
colocar o paciente no interior do scanner e prossiga para a etapa Alvo (veja
TIM _ INSERT LINK).
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Montagem no couro cabeludo:

¢ Fixagao da base de montagem no couro cabeludo — Consulte as Instrugdes
de Uso fornecidas com a base de montagem no couro cabeludo.

Finalizacao de Trajetérias

Este capitulo descreve como usar a Estagéo de Trabalho ClearPoint para finalizar o
planejamento de trajetorias apés a montagem de uma ou mais SMARTFrames™
no paciente.

Antes de iniciar este fluxo de trabalho, as seguintes condigbes devem ser atendidas
para cada trajetéria que requer uma moldura separada:

e As SMARTFrames™ foram montadas.
e A canula de cada moldura foi travada na posigao “para baixo”.
e O paciente voltou a ser colocado no isocentro do scanner.

Imagens de Molduras Intraoperatérias

O carregamento de dados na etapa Alvo indica que vocé finalizara as trajetérias
planejadas com base em cada uma das SMARTFrames™ montadas no paciente. A
etapa Alvo suporta a integracdo de séries de imagens em igual ou diferente moldura
de referéncia para fins de finalizagao de suas trajetorias.

> Para carregar imagens intraoperatérias usadas para a finalizagao de trajetérias
com as molduras montadas

1. Selecione a etapa Alvo usando o Seletor do Fluxo de Trabalho (veja Usando o
Seletor do Fluxo de Trabalho na Pag. 43).

2. Carregue os dados para a Estagao de Trabalho ClearPoint (veja Carregamento
de Imagens na Pag. 76). Pelo menos um conjunto de imagens deve suportar a
identificagao da(s) SMARTFrames™(s) e dos pontos de entrada e alvo
desejados (ou seja, um conjunto de imagens do volume total da cabega com
uma grelha de marcagéo afixada). Se as etapas de Entrada ou Pré-Op nao
foram concluidas, pelo menos um conjunto de imagens também deve suportar a
identificagao exata dos marcos CA/CP e do plano médio sagital.

3. Se concluiu a etapa de Entrada, a etapa de Alvo solicitara que vocé funda as
séries mestre da etapa de Entrada com cada série de imagens carregada. Essa
operagao é semelhante a realizada quando os dados sao recebidos pela
primeira vez na etapa de Entrada (veja Imagens da Grelha da Sessao
Intraoperatéria na Pag. 92).
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4. Use a tarefa pop-up de Fuséo (veja Tarefa Fusdo Fusao de Imagens na Pag.
141) para fundir a série mestre da etapa de Entrada com cada uma das séries
carregadas na etapa Alvo.

Se vocé tentar ignorar a tarefa pop-up de Fus&o antes de aceitar explicitamente a fusdo entre
a série mestre da etapa de Entrada e cada uma das séries de imagens carregadas, tal
execugao sera impedida. O motivo disso é que o aplicativo precisa transformar as trajetérias
e pontos anatdmicos de referéncia definidos na etapa de Entrada no espago de coordenadas
definido pelas imagens da intervengéo que contém as SMARTFrames™.

Revisao da Integracao e Aceitacao
Requeridas

A integracgao entre o volume da Grelha e o volume da Moldura devera ser
revista e explicitamente aceite antes de prosseguir com o fluxo de
trabalho. Reveja a integracao e clique em “Aceitar” para prosseguir.

OK

5. Semelhante a etapa de Entrada, a etapa Alvo transformara todas as trajetorias e
pontos anatdémicos de referéncia no espaco de coordenadas definido pelas
imagens intraoperatdrias que contém as molduras.

6. Semelhante a etapa de Entrada, a etapa Alvo selecionara automaticamente a
série mestre. Qualquer série adicional carregada pode ser integrada sem que
seja necessario realizar qualquer agao adicional, caso esteja na mesma moldura
de referéncia que a série mestre. Caso a série adicional ndo se encontre na
mesma moldura de referéncia que a série mestre, use a tarefa Fusao (veja
Tarefa Fusdo Fusao de Imagens na Pag. 141) para fundir a série, para
possibilitar a funcionalidade de integragédo de imagens nesta etapa.

7. O aplicativo entdo executara uma procura exaustiva por todas as
SMARTFrames™ que podem ser montadas no paciente, com base na série
mestre automaticamente selecionada. Se as etapas Pré-Op ou Entrada ndo
foram concluidas, o aplicativo detectara automaticamente os pontos anatdémicos
de referéncia com base na série mestre.

Etapa Alvo Finalizacao de Trajetérias

A etapa Alvo permite finalizar suas trajetorias planejadas apés a montagem de uma
ou mais SMARTFrames™ no paciente. Se vocé concluiu a etapa de Entrada (veja
Etapa de Entrada Localizacdo de Pontos de Montagem na Pag. 94), as suas
trajetorias planejadas serao importadas apés o primeiro carregamento de dados para
esta etapa. Pode ser necessario planejar novamente as suas trajetérias devido ao
possivel deslocamento do cérebro resultante da criagdo de um ou mais orificios de
perfuracdo no paciente.
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Assim como a etapa de Entrada, a etapa Alvo é também semelhante a etapa Pré-Op
(veja Etapa Pré-Op Definicdo de Trajetorias Pré-Operatérias na Pag. 78) nas
ferramentas fornecidas para a definigdo, o planejamento e a reviséo de trajetérias.
Quando as imagens sdo carregadas para a Estagédo de Trabalho ClearPoint na
etapa Alvo selecionada, o aplicativo detecta automaticamente a posi¢ao de
quaisquer SMARTFrame ™ (s) montadas no paciente. E necessario revisar e verificar
o local dos marcadores de referéncia da moldura para assegurar a definigdo correta
de cada SMARTFrame™ montada no paciente.

Na etapa Alvo, vocé tem a opgéo de executar as seguintes tarefas especificas do
fluxo de trabalho:

A tarefa de Fuséo (veja Tarefa Fusdo Fusao de Imagens na Pag. 141) pode
ser usada para fundir séries adicionais de imagens que podem ser usadas
para o planejamento de trajetdrias ou a detecgao/verificagdo de molduras que
nao estdo na mesma moldura de referéncia que a série mestre da etapa. Se
vocé carregar séries adicionais de imagens que estejam na mesma moldura
de referéncia que a série mestre, ndo sera necessaria qualquer agao.

e Atarefa CACP (veja Tarefa CACP Revisao de Marcos na Pag. 145) pode
ser usada para rever e/ou alterar os pontos anatdémicos de referéncia
automaticamente detectados pelo software. Se as etapas de Entrada ou Pre-
Op foram concluidas, talvez esses locais precisem ser modificados para
considerar o deslocamento do cérebro que pode ter acontecido resultante da
criagdo de um orificio de perfuragao.

A tarefa VDI (veja Tarefa VDI Definicao de Volumes na Pag. 148) podera ser
usada para definir um ou mais volumes de interesse em imagens
intraoperatodrias para fins de planejamento de trajetéria.

A tarefa Comparar (veja Tarefa Comparar Comparacédo de Imagens na Pag.
156) pode ser usada para comparar séries de imagens intraoperatorias em
seus planos de aquisi¢cao individuais ou nos planos padrao do scanner.

A tarefa Moldura (veja Tarefa Moldura Edi¢do de Marcadores de Molduras na
Pag. 162) podera ser usada para rever e/ou editar as posigoes dos
marcadores de referéncia de quaisquer molduras montadas no paciente. Ela
também pode ser usada para definir molduras adicionais ndo detectadas
originalmente na etapa Alvo.

A etapa Alvo é muito semelhante a etapa Pré-Op (veja Etapa Pré-Op Definicao de
Trajetorias Pre-Operatérias na Pag. 78), embora apresente as seguintes diferengas:

A etapa procurara automaticamente todas as SMARTFrames™ ao receber
dados pela primeira vez. Se as etapas de Entrada ou Pré-Op foram
concluidas, os pontos de entrada das trajetérias planejadas serdo usados
como pontos iniciais para procurar as SMARTFrames™.

A etapa importara quaisquer trajetérias e marcos anatdomicos da etapa de
Entrada (se concluida) ou da etapa Pré-Op (caso a etapa da Entrada nao
tenha sido concluida) apos receber os dados pela primeira vez.
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No layout de Revisédo (veja Layout de Revisao na Pag. 84), existem as
seguintes diferencas:

E fornecido um mecanismo para selecdo da SMARTFrame™ que vocé deseja
rever, verificar ou definir.

Plano

Esquerdo Anterior

MOSTRAR TUDO OCULTAR TUDO
®

Confirmar

E mostrada uma janela de visualizagéo 3D adicional ilustrando um modelo da
SMARTFrame™ selecionada, para que ela possa ser revisada/verificada
enquanto exibe as imagens subjacentes usadas para detecta-la.

Ao criar uma trajetoria de layouts Pontual (veja Layout de Visualizagdo
Pontual na Pag. 78) ou Obliquo e Pontual (veja Layout Obliquo e Pontual na
Pag. 88), o local de entrada padrao sera definido automaticamente pelo
software na parte inferior da canula de direcionamento da

moldura selecionada.

A etapa avisara quando as trajetérias forem definidas de modo que os pontos
de entrada ndo possam ser realizados através de um ajuste X-Y da
SMARTFrame™. A linha da trajetéria sera tragada em vermelho e a
mensagem de status a seguir sera mostrada.

A A trgetona: Esquerdo Traj-2 10 se encootra dentro dos kmies X-Y ca Smanfsame (¢ 306 man | Y. -266 men do centro da moidural. Esta tagetona poderd ndo ser exequivel atraves Oe austes X- & (una) (Gwoma)
¥ da moldura ? (anos) (o)

(Trajetoria: A Traj-2 correta ndo esta dentro dos limites X-Y da SmartFrame
(X:-6,84 mm | Y: 0,90 mm do centro da moldura). Esteja ciente de que esta
trajetéria pode nao ser realizada usando ajustes de moldura X-Y.)

A etapa fornece parametros dos planos de varredura de imagens (veja
Interoperagéo com o Scanner IRM na Pag. 18) para as seguintes
varreduras adicionais:
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Alvo — Parametros de aquisigao de imagens que englobam a(s) area(s) alvo
das trajetorias planejadas.

Moldura — Parametros para aquisicdo de varredura que podem ser usadas
para detectar e verificar os marcadores de referéncia da moldura selecionada.
Isso permite ao software refinar a identificagdo de uma moldura existente ou
definir uma nova moldura.

Finalizagao de Trajetérias Planejadas

Podem ser usadas varreduras adicionais, tais como blocos de imagens dos pontos
alvo ou de moldura, para permitir uma melhor visualizagdo das estruturas ao longo
do percurso da trajetéria selecionada.

> Para finalizar as trajetorias planejadas para alinhamento da moldura

1.

Selecione qualquer layout de visualizagéo (veja Selecéo do Layout de
Visualizacéo na Péag. 45).

Navegue em todas as trajetorias definidas usando o Seletor da Trajetdria (veja
Selecao da Trajetoria na Pag. 45) e use as ferramentas de trajetoria descritas na
etapa Pré-Op (veja Etapa Pré-Op Definicdo de Trajetorias Pré-Operatérias na
Pag. 78) para rever ou editar cada trajetéria. Vocé também pode optar por
adicionar ou remover trajetdrias, conforme adequado. Assegure-se de que o
ponto de entrada planejado de cada trajetoria se encontra nos limites fisicos X-Y
da moldura (veja_Verificacao de Molduras na Pag. 108).

Se desejado, adquira blocos de imagens alvo usando parametros do plano de
varredura Alvo para finalizar a posigao alvo para uma ou mais trajetorias
(consulte Interoperacdo com o Scanner IRM Pg. 18).

Se desejado, adquira blocos de imagens para a moldura selecionada usando os
parametros do plano de varredura da Moldura para verificar a posi¢cao da
moldura no paciente (veja_Verificacdo de Molduras na Pag. 108).

Caso vocé tenha concluido a etapa de Entrada, use o menu de contexto da linha
da trajetdria para comparar visualmente as mudancgas entre a trajetoria
atualmente selecionada e a trajetéria importada da etapa de Entrada (veja Menu
de Contexto da Linha da Trajetéria na Pag. 64).
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Verificacao de Molduras

Use o layout de Revisao da etapa Alvo para verificar a posigéo e a orientagao de
todas as SMARTFrames™ montadas no paciente. Este processo envolve verificar se
os trés marcadores de referéncia na base da moldura e o marcador esférico da
extremidade distal da canula de direcionamento foram corretamente identificados
pelo aplicativo. A janela de visualizagdo 3D no layout de visualizagdo exibe um
modelo que representa a SMARTFrame™ selecionada, que pode ser usado para
verificar a posig¢ao e a orientagdo de seus marcadores de referéncia subjacentes.

> Para selecionar uma moldura

1. Selecione o layout de visualizagdo Reviséo (veja Selecdo do Layout de
Visualizacdo na Pag. 45).

2. Use o seletor da caixa do grupo Moldura para selecionar uma moldura na qual
deseja rever, verificar e/ou definir as trajetorias.

Plano

Esquerdo Anterior

MOSTRAR TUDO OCULTAR TUDO
7‘

Confirmar

3. Ajanela de visualizagao inferior direita no layout de visualizagdo Revisao exibira
um modelo 3D da base da moldura selecionada quando a sessao foi criada (veja
Tela Inicial na Pag. 72) ou editada (veja Usando a Janela da Sessao na Pag. 34).
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Nota: Todas as trajetérias definidas na etapa em que o ponto alvo é definido
primeiro usardo o marcador distal da cénula de direcionamento da moldura
selecionada como seu ponto de entrada padréao.

> Para verificar a detecgao da moldura

1. Selecione uma moldura cuja posi¢ao/orientagdo vocé queira verificar.

Se o software ndo conseguiu detectar a posi¢gdo de uma ou mais das SMARTFrames™
montadas no paciente, vocé vera uma mensagem de aviso e o0 modelo da moldura ndo sera
tragcado na janela de visualizagao inferior direita.

Para continuar o fluxo de trabalho, vocé deve definir a localizagdo de cada moldura ndo
detectada no software. Use os parametros dos planos de varredura da Moldura para adquirir
um bloco de imagens que inclua os marcadores de referéncia da moldura selecionada e
envie-o para a estagdo de trabalho. Apds receber o bloco de imagens, o aplicativo tentara
identificar automaticamente a moldura. Vocé também pode usar a tarefa Moldura para
identificar manualmente ou automaticamente essa moldura em qualquer série de imagens
carregada com a etapa Alvo ativa.

2. Alterne o icone de visibilidade da moldura (@) na caixa do grupo Moldura para
mostrar e ocultar o modelo da moldura mostrado na janela de visualizagéo 3D.
Este processo pode ser usado para determinar se o modelo da base da moldura
corresponde aos marcadores de referéncia nas imagens subjacentes. E possivel
que os artefatos de distorgao ou atenuagao de sinal no volume das imagens
provoquem a identificacdo incorreta da moldura pelo aplicativo.

3. Use a barra deslizante na caixa do grupo Moldura para alterar a opacidade do
modelo da moldura mostrado na janela de visualizagdo 3D. Este processo pode
complementar a comutacao da visibilidade do modelo para observar se a
posicao e a orientagao dos marcadores de referéncia da moldura nas imagens
correspondem as apresentadas no modelo de moldura.

4. Selecione Confirmar para verificar a posicéo e a orientagdo da moldura selecionada.

5. Sera tragado um quadrado bidimensional na janela de visualizagao Trajetéria
Perpendicular, que representa os limites fisicos do estagio X-Y da moldura.
Isso proporciona uma indicagao visual que permite avaliar a possibilidade de
alcancgar ou ndo o ponto de entrada planejado através de um ajuste X-Y da
SMARTFrame™.

AVISO: Vocé deve assegurar que o ponto de entrada da trajetdria planejada esteja
nos limites X-Y da moldura associada. Se nao estiver, entao seu ponto de entrada
planejado nao podera nao ser realizavel nos ajustes da moldura.
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Ponto de Entrada Ponto de Entrada
Valido Dentro dos Invélido Fora dos
Limites X-Y Limites X-Y

6. Se a posicdo e a orientagdo dos marcadores de referéncia da moldura
selecionada néo corresponderem as imagens subjacentes, use a tarefa de
Moldura (veja Tarefa Moldura Edicao de Marcadores de Molduras na Pag. 162)
para modificar suas posicoes de acordo. Alternativamente, adquira blocos de
imagens da moldura selecionada, usando os paradmetros dos planos de
varredura da Moldura no painel da etapa e as carregue na estagéo de trabalho.
A etapa Alvo detectara automaticamente as novas posi¢des dos marcadores de
referéncia da moldura e perguntara se pretende ou ndo atualizar a moldura com
base nas posi¢cdes recém-detectadas. Selecione Sim para atualizar a moldura
com base nas novas posicdes detectadas. Selecione Nao para manter intactas
as posicoes anteriores da moldura.

? Moldura identificada anteriormente.

Atualizar a moldura Esquerdo com a nova posicao detetada?

Cuidado: Cada vez que a posigao do marcador esférico da canula de uma
moldura é atualizada, todas as trajetorias associadas a moldura terdao seus
pontos de entrada atualizados automaticamente para refletir essa posigao do
marcador esférico. Reveja todas as trajetorias planejadas depois de atualizar a
posicao do marcador esférico da canula da moldura.
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Alinhamento e Ajuste da Canula

Este capitulo descreve como usar a Estacéo de Trabalho ClearPoint para posicionar
a canula para que fique alinhada a trajetéria desejada.

Antes de iniciar este fluxo de trabalho, as seguintes condi¢des devem ser atendidas:
e Todas as trajetorias planejadas foram definidas, revisadas e verificadas.

e Os marcadores de referéncia de cada moldura foram definidos, revisados
e verificados.

e A canula de cada moldura foi travada na posigao “para baixo”.

Etapa Alinhar Definicao da Angulacao da Canula

Use a etapa Alinhar para alterar a angulagéo da canula até que a ela fique alinhada
grosseiramente ao ponto alvo planejado. A exatidao requerida nessa etapa consiste
simplesmente em alinhar a canula para que ela seja totalmente inserida no bloco
estreito que é adquirido na etapa Ajustar subsequente (veja Etapa Ajustar
Finalizacao da Posicdo da Cénula na Pag. 116). Um valor projetado do erro inferior a
2 mm deve ser suficiente para isso.

Na etapa Alinhar, vocé tem a opgao de executar as seguintes tarefas especificas do
fluxo de trabalho:

A tarefa Pré-Ajustar (veja Tarefa Pré-Ajustar Pré-ajuste da Canula na Pag.
168) pode ser usada para realizar uma série de ajustes X-Y da moldura para
alinhar o marcador esférico da moldura selecionada ao ponto de entrada da
trajetoria planejada antes da modificagdo da angulagao da canula. Caso a
posigao do marcador esférico ndo seja compativel com o ponto de entrada da
trajetdria planejada, vocé sera avisado de que pode ser necessario um pré-
ajuste da canula.

A tarefa VDI (veja Tarefa VDI Definicao de Volumes na Pag. 148) pode ser
usada para definir um ou mais volumes de interesse em imagens
intraoperatdrias para fins de monitoramento da trajetéria.

A tarefa Comparar (veja Tarefa Comparar Comparacédo de Imagens na Pag.
156) pode ser usada para comparar séries de imagens intraoperatorias em
seus planos de aquisicao individuais ou nos planos padrao do scanner.

Para alinhar grosseiramente a posi¢cédo do ponto alvo planejado, a etapa é usada
para adquirir uma Unica imagem 2D através da extremidade superior da canula, com
cada ajuste da angulagéo da canula. Nos casos em que a aquisi¢cdo de um corte 2D
€ proibida no scanner, um bloco de imagens inteiro pode ser adquirido como
alternativa. A etapa Alinhar usa esta aquisi¢cao para detectar automaticamente a
extremidade superior da canula de direcionamento na moldura selecionada
atualmente. As imagens adquiridas ser&o exibidas na janela de visualizagao
esquerda, o que permite avaliar o resultado da detecgao da parte superior da canula
sobreposto as imagens adquiridas. Vocé pode sobrepor o resultado da detec¢ao
caso a posicao superior da canula tenha sido incorretamente identificada

pelo software.
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Caso a extremidade superior da canula tenha sido adquirida como parte do volume
da moldura (mestre) na etapa Alvo (veja Etapa Alvo Finalizacdo de Trajetorias na
Pag. 104), a etapa Alinhar automaticamente a detectara para fornecer um conjunto
de instrugdes iniciais de ajuste da moldura antes das aquisi¢des de imagens

da cénula.

Painel de Ajustes da Moldura

O painel de Ajustes da Moldura apresenta a dire¢cdo e nimero de rotagdes dos
botdes de inclinagao e rotagdo necessarios para alinhar a canula ao alvo. Os valores
associados de ajuste da moldura variam a medida que a angulagéo da canula é
alterada. Este painel pode ser expandido para exibicdo em uma janela suspensa
maior para visualizagdo no monitor instalado na sala.

Ajustes da Moldura

Rotacdo/Inclinagdo

11/4QR

No exemplo acima, o painel de Ajustes da Moldura mostra que o botéo laranja de
Rotagao deve ser girado para a direita em 3 + 3/8 voltas. O botédo azul de Inclinagao
devera ser girado para a direita em 1 + 1/4 voltas.
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Painel de Medi¢oes de Erro

O painel de Medigoes de Erro permite visualizar como a projegéo atual da canula
se compara ao ponto alvo planejado no plano de erro selecionado. As medi¢des de
erro associadas variam a medida que a angulag¢do da canula é alterada.

Medicoes de Erro Medicoes de Erro

Plano:  Trajetéria Axial = Plano: Anatémico Axial $

MolduraX 0.8 mm Médio 0.6 mm
MolduraY -2.0 mm Posterior 2.2 mm
Radial 2.1 mm Radial 2.3 mm

Medic¢oes de Erro Medicoes de Erro

-

Plano: Anatémico Coronal # Plano: Anatémico Sagital

Lateral 1.1 mm Posterior 1.4 mm
Superior 6.4 mm Superior 2.3 mm
Radial 6.5 mm Radial 2.7 mm

No exemplo acima, o painel de Medigées de Erro mostra que a angulag¢éo atual da
canula produz um posicionamento que fica:

¢ 2,1 mm distante do alvo no plano Axial da Trajetoéria. A diregédo do erro é
dividida para mostrar o montante que é contribuido pelos componentes X e
Y da moldura selecionada para o ponto alvo da trajetéria
atualmente selecionada.

¢ 2,3 mm distante do alvo no plano Anatomico Axial. A diregao do erro é
dividida para mostrar o montante que é contribuido nas direcbes medial e
posterior do ponto alvo da trajetéria atualmente selecionada.

e 6,5 mm distante do alvo no plano Anatémico Coronal. A direcdo do erro é
dividida para mostrar o montante que é contribuido nas diregdes lateral e
superior para o ponto alvo da trajetéria atualmente selecionada.

e 2,7 mm distante do alvo no plano Anatomico Sagital. A diregao do erro é
dividida para mostrar o montante que é contribuido nas direcbes posterior e
superior para o ponto alvo da trajetdria atualmente selecionada.

O aplicativo sempre é padronizado para mostrar as medigdes de erro da canula projetada
relativas ao plano Axial da Trajetoria para evitar possivel confusdo quanto aos valores
exibidos. Se decidir alterar essa selecao, fique atento ao plano que foi usado para calcular
essas medigdes de erro.
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Alinhamento da Canula

A etapa Alinhar pode ser usada para alinhar grosseiramente a canula ao ponto alvo
planejado da trajetéria atualmente selecionada.

> Para alinhar a canula

1. Selecione a moldura que pretende alinhar a uma trajetéria planejada (veja
Selecdo da Moldura na Pag. 45).

2. Selecione uma trajetdria planejada associada a moldura (veja Selecao da
Trajetoéria na Pag. 45).

3. Determine se é necessario realizar pré-ajustes da canula antes de alterar sua
angulacdo. O aplicativo exibira uma mensagem de aviso caso sejam
recomendados pré-ajustes da canula. Use a tarefa Pré-Ajustar (veja Tarefa Pre-
Ajustar Pré-ajuste da Cénula na Pag. 168) para realizar os pré-ajustes da
canula adequados.

I O poeito de entrada da rapsoria Traj-2 o comcide com & localizaco atual do marcador esténco. UBIze o tarefs Pré-Ajustar paca visusizae ajustes X-Y da moidura N wﬂi',l

(O ponto de entrada da trajetéria Traj-1 ndo esta na localizagao atual do marcador esférico. Use a
tarefa Pré-Ajustar para ver os ajustes X-Y da moldura.)

4. Altere a orientacdo da janela de visualizagdo para a orientagdo de visualizagéo
desejada (veja Alteracéo da Orientacdo de uma Janela de Visualizacdo na Pag. 66).

5. Efetue a varredura da parte superior da canula usando os paradmetros do plano
de varredura fornecidos no painel da etapa (veja Interoperacéo com o Scanner

IRM na Pag. 18).

Parametros dos Planos de Aquisiciao

Plano de Aquisigao

6. Envie ou carregue as imagens para a estagéo de trabalho.

7. O aplicativo detectara automaticamente a posigcédo da parte superior da canula
com base na imagem ou imagens recebidas.

Com cada aquisicdo, a nova posicéo detectada da parte superior da canula é usada pela
Estacdo de Trabalho ClearPoint para recalcular o percurso projetado caso um dispositivo
fosse inserido de acordo com a angulagao atual. Este percurso é extrapolado para a
orientacéo selecionada da janela de visualizagdo que contém o alvo planejado.

8. O aplicativo traga anotagdes no plano do alvo, em que:

e A posicado projetada atual do dispositivo € mostrada por um circulo azul.

¢ O alvo planejado é mostrado por um circulo da cor da trajetéria planejada.
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Alvo Planeado

Posigcdo Projetada Atual

Nota: O diédmetro dos circulos sera tragado para refletir qualquer personalizagdo
do didmetro do dispositivo, que possa ter sido configurado anteriormente ao
trabalhar com a trajetéria. Clique com o botédo direito em um circulo para
personalizar melhor o didmetro do dispositivo ou reverter o valor padréo de

2,1 mm.

9. O aplicativo exibe o erro resultante no painel de Medigoes de Erro (veja Painel
Painel de Medicoes de Erro na Paqg. 113).

10. Siga as instrugdes apresentadas no painel Ajustes da Moldura para efetuar
seus ajustes (veja Painel Painel de Ajustes da Pag. 112). As cores apresentadas
no painel correspondem as cores dos botdes do controlador manual e da
SMARTFrame™,

11. Repita o ajuste e a reaquisi¢ao até que o ajuste residual seja inferior a 1/8 de
volta para inclinagéo e rotagao e/ou o erro total previsto seja inferior a 1,0 mm.

> Para sobrepor manualmente a posi¢cado da canula

1. Caso a posigao da parte superior da canula detectada pelo software pareca
incorreta na janela de visualizagdo a esquerda, vocé pode editar sua posi¢ao
usando os seguintes métodos:

o Arraste a anotagéo da secéo transversal da parte superior da canula
na janela de visualizagéo a esquerda (veja Anotacoes de Edicéo na
Pag. 63).

e Altere a localizagéo da mira (através de qualquer método) para a
posicao pretendida e use a ferramenta Definir Ponto Marcador da

Canula (ﬂ) na barra de ferramentas personalizada da etapa.

2. Para desfazer quaisquer edi¢gdes de posigao efetuadas na parte superior da
canula da moldura atualmente selecionada, use as ferramentas de
desfazer/refazer disponiveis na barra de ferramentas personalizada (veja
Anotacdes de Edicdo na Pag. 63).
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> Para navegar até as extremidades de uma trajetoria
1. Na caixa do grupo Navegar, selecione 3 para navegar até o ponto alvo da
trajetdria selecionada.

2. Na caixa do grupo Navegar, selecione [BZl para navegar até o ponto de entrada
da trajetéria selecionada.

3. Para navegar automaticamente do ponto de entrada até o ponto alvo da
trajetoria selecionada, use o botédo D na caixa do grupo Navegar. Para parar a

navegacao automatica no percurso da trajetéria selecionada, use o botédo .

Etapa Ajustar Finalizacao da Posicao da Canula

A etapa Ajustar permite fazer ajuste fino na angulagao e posigéo da canula da
SMARTFrame™ para alinha-la com o ponto alvo pretendido. Para isso, use o
scanner de RM para adquirir blocos de imagens perpendiculares, ao longo do
comprimento da canula. A posi¢do da canula nos blocos de imagens permite calcular
um ponto projetado, que representa o ponto do plano alvo alcangado caso a canula
fosse inserida na posigéo atual.

A etapa Ajustar possui a opgao de executar as seguintes tarefas especificas do fluxo
de trabalho:

A tarefa VDI (veja Tarefa VDI Definicao de Volumes na Pag. 148) pode ser
usada para definir um ou mais volumes de interesse em imagens
intraoperatodrias para fins de monitoramento da trajetéria.

A tarefa Comparar (veja Tarefa Comparar Comparacédo de Imagens na Pag.

156) pode ser usada para comparar séries de imagens intraoperatorias em
seus planos de aquisi¢cao individuais ou nos planos padrao do scanner.
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E etapa Ajustar fornece 2 layouts de visualizagéo selecionaveis através do Seletor do
Layout (veja Selecdo do Layout de Visualizacdo na Pag. 45): Ajustar e Ajustar-3D.

Layout Ajustar

O layout Ajustar é usado para o ajuste detalhado da canula de direcionamento para
que fique alinhado ao ponto alvo da trajetéria atualmente selecionada.

> Para ajustar a canula

1. Selecione a moldura que pretende alinhar a uma trajetéria planejada (veja
Selecdo da Moldura na Pag. 45).

2. Selecione uma trajetéria planejada associada a moldura (veja Selecéo da
Trajetoria na Pag. 45) com a qual pretende alinhar a canula.

3. Altere a orientagdo da janela de visualizagdo para a orientagéo de visualizagao
desejada (veja Alteracéo da Orientacdo de uma Janela de Visualizacdo na Pag. 66).

4. Adquira duas varreduras independentes de imagens da canula, alinhadas
ortogonalmente a trajetdria planejada, usando os parametros do plano de
varredura disponiveis no painel da etapa (veja Interoperacao com o Scanner

IRM na Pag. 18).

Parametros dos Planos de Aquisicio

Ortogonal 1 Ortogonal 2

Para scanners Siemens, é mostrado um valor da Posi¢cdo da Mesa como parte dos
parametros dos planos de varredura usados nesta etapa. Assegure-se de inserir o valor da
Posicdo da Mesa na interface do console do scanner antes de inserir o valor H/F. Caso
contrario, o valor H/F sera alterado pela interface do scanner e néo ficara correto. Veja
Insercdo de um Valor da Posicdo da Mesa na Pag. 21.

Para scanners IMRIS, n&o deve ser inserida uma Posigdo da Mesa nessa etapa. Veja Notas
Importantes para o uso de Scanners IMRIS na Pag. 24.

5. Insira os valores no console do scanner, faga varredura e transfira ou carregue
as imagens para a estacdo de trabalho.

6. Ao receber os blocos de imagens ortogonais, o aplicativo verifica:

e Se a trajetoria planejada esta completamente contida no bloco. Se
n&o estiver, o visor mostrara uma mensagem de aviso.

e Se o bloco de imagens foi adquirido usando os parametros do plano
de varredura fornecidos pela etapa.

7. Assim que ambos os blocos forem adquiridos e enviados para a estacdo de
trabalho, o software detectara a posi¢cdo da canula em ambos os blocos de
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imagem. Em seguida, é realizada uma verificagdo para confirmar se posigbes
detectadas nos dois blocos estdo de acordo. Se nao estiverem de acordo, isso
indica que a canula se moveu entre as duas varreduras ou, € mais provavel que,
as imagens foram afetadas pela distorgdo geométrica.

Para avaliar a magnitude da discrepéancia entre os dois blocos de imagens, é
apresentada uma mensagem de aviso incluindo as medi¢des de discrepancia na
parte superior e inferior da canula. Os valores numéricos mostrados em
vermelho indicam que as medig¢des estdo fora do limite de tolerancia
configurado. Os valores em verde encontram-se dentro do limite de tolerancia.

E apresentado ainda um terceiro valor, que mostra a magnitude da diferenga quando
a discrepancia é extrapolada até a profundidade do alvo. Isso permite avaliar o
impacto potencial da distor¢ao no erro radial quando o dispositivo é inserido.

A Adverténcia

O software detetou discrepancias na localizagdo da canula nos dois
blocos de imagens recebidas.

Discrepancia no topo da canula de:
Discrepancia na ponta inferior da canula de: 0.7 mm
A profundidade alvo, a discrepancia corresponde a: 1.2 mm

Isto podera ocorrer caso a canula se tenha movido ou exista qualquer

problema com as imagens. Assegure-se de que foi utilizado o protocolo
correto e verifique a auséncia de artefactos nos blocos de imagens.

(0] ¢

8. Em seguida, o aplicativo mostra os dois blocos com uma sobreposig¢édo de
contorno da céanula e o alvo projetado.
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9. Nesses blocos de imagens, verifique se a sobreposigéo da canula esta
perfeitamente posicionada sobre a imagem da canula nos dois blocos. Caso
precise mover a canula delineada:

e Arraste a anotacdo da secéo transversal que representa o marcador esférico
para ajustar a imagem do marcador esférico da parte inferior da canula nas
imagens subjacentes.

e Ap6s alinhar o circulo com o marcador da parte inferior, arraste a anotagéo da
secao transversal do eixo da canula para alinhar com o eixo superior da
canula nas imagens subjacentes. Ajuste a imagem sobreposta comparando
as linhas sobrepostas e as extremidades do lumen e do exterior da canula nas
imagens subjacentes.

e Use as ferramentas de zoom (veja Ferramentas de Zoom na Pag. 51) e a
ferramenta de janela de visualizag&o Unica/multipla (veja Ferramenta de
Janela de Visualizagdo Unica/Multipla na Pag. 59) para garantir a melhor
correspondéncia possivel em ambas as visualizagdes.

e Para desfazer quaisquer edigdes da posicdo efetuadas na canula da
moldura atualmente selecionada, use as ferramentas para desfazer/refazer
na barra de ferramentas personalizada (veja Anotacoes de Edicdo na

Pag. 63).

Arraste a anotag¢do do
eixo da canula para
rodar a imagem
sobreposta da canula em
torno do marcador
inferior.

Arraste a anotagdo
do marcador esférico
para deslocar a
imagem sobreposta
da canula.

10. O aplicativo traga anotagdes no plano do alvo, em que:

e A posicao projetada atual do dispositivo € mostrada por um circulo azul.

Guia do Usuario da Estagdo de Trabalho ClearPoint 2.0 ED-201779 Rev. 04 12/2025



Pagina 120 de 206

¢ O alvo planejado é mostrado por um circulo da cor da trajetéria planejada.

e Dois circulos azuis mostram a posi¢ao projetada do dispositivo quando as
varreduras Ortogonal 1 e Ortogonal 2 s&o consideradas separadamente.
Isso pode ser util para compreender a diferenga em caso de discrepancia
entre os dois resultados. A posi¢ao geral projetada corresponde a média dos
dois resultados juntos. Passe o cursor do mouse sobre cada circulo azul para
ver qual bloco de imagens projeta esse ponto. Uma ferramenta pop-up
indicara se a projegao é gerada pela varredura Ortogonal 1 ou Ortogonal 2.

Alvo Planeado

Posigcdo Projetada Atual
Projegdes Individuais

da Canula

Nota: O didmetro dos circulos sera tracado para refletir qualquer personalizacdo do
didmetro do dispositivo, que possa ter sido configurado anteriormente ao trabalhar
com a trajetéria. Clique com o botdo direito em um circulo para personalizar melhor
o didmetro do dispositivo ou reverter o valor padrdo de 2,1 mm.

11. Vocé poderd alternar a visibilidade das anota¢des no plano alvo usando os
icones de globo ocular na caixa do grupo Sobreposigoes.

Sobreposicoes

Cénula

@ | Trajetéria

Projegdes da Canula

A posicao da imagem sobreposta é usada para determinar o alvo projetado no plano alvo.
Depois que a imagem sobreposta for posicionada para corresponder a canula na imagem, o
alvo projetado representara o resultado esperado caso o dispositivo seja inserido através da
canula. A interface mostrara o erro esperado e os ajustes de deslocamento X e Y, ou de
inclinagdo e rolagem, necessarios para chegar ao alvo planejado.

12. O aplicativo exibe o erro resultante no painel de Medigoes de Erro (veja Painel
Painel de Medicoes de Erro na Paqg. 113).

13. Siga as instrugdes apresentadas no painel Ajustes da Moldura para efetuar
seus ajustes (veja Painel Painel de Ajustes da Pag. 112). As cores apresentadas
no painel correspondem as cores dos botdes do controlador manual e da
SMARTFrame™,
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Nota: Se os ajustes de X e Y necessarios forem muito grandes e fisicamente impossiveis,
serao mostrados ajustes de Inclinagdo/Rotagéo. Vocé pode alternar a exibigdo de ajustes X-Y
ou de Inclinagdo/Rotagao, conforme desejado.

Nota: Os ajustes de deslocamento X-Y resultam em uma alteragéo no ponto de entrada.

14. Repita este procedimento (ou seja, repita a aquisi¢cdo de varredura,
posicionamento da imagem sobreposta e ajuste da canula) até que o alvo
projetado seja clinicamente aceitavel.

> Para navegar até as extremidades de uma trajetoria

1. Na caixa do grupo Navegar, selecione 3 para navegar até o ponto alvo da
trajetdria selecionada.

2. Na caixa do grupo Navegar, selecione [BZl para navegar até o ponto de entrada
da trajetdria selecionada.

3. Para navegar automaticamente do ponto de entrada até o ponto alvo da
trajetodria selecionada, use o botédo D na caixa do grupo Navegar. Para parar a

navegagao automatica no percurso da trajetéria selecionada, use o botéo k.

Layout Ajustar-3D

O layout Ajustar-3D é muito semelhante ao layout Ajustar, exceto pelo fato que exibe
duas visualizagbes 3D adicionais dos blocos da canula para ajuda-lo a avaliar a
potencial presenca de distorcdo geométrica nas imagens subjacentes. Estas vistas
adicionais exibem representac¢des 3D dos blocos de imagens e dos modelos da
canula, para permitir uma comparagao visual entre ambos.

Cuidado: Caso o bloco de imagem da canula ndo apareca linear, isso pode
indicar que as imagens adquiridas tenham sofrido distor¢ciao geométrica.
Nessas circunstancias, as imagens nao devem ser usadas para alinhar a
canula. Sera necessario adquirir blocos de imagens nao distorcidas para
alinhar com exatidao a canula a trajetoria.
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> Para avaliar a presenca de distor¢do nos blocos de imagens da canula

1. Use aferramenta de Largura/Nivel da Janela (veja Ferramenta de Largura e
Nivel da Janela na Pag. 51) para visualizar claramente o modelo da canula e o
marcador esférico associado nas imagens subjacentes.

2. Compare o modelo da canula com as imagens e avalie a potencial presenga de
distor¢do geométrica.

Insercao de um Dispositivo

Este capitulo descreve como usar a Estagéo de Trabalho ClearPoint para monitorar
e avaliar o posicionamento de um ou mais dispositivos no cérebro.

Cuidado: Este capitulo descreve um fluxo de trabalho que nao é necessario
para concluir um procedimento neurolégico. Ele s6 deve ser seguido caso as
instrugoes do fabricante do dispositivo inserido fornegam um protocolo
seguro de varredura de imagens. Se nao for disponibilizado qualquer protocolo
seguro, o procedimento deve ser concluido sem varredura adicional de
imagens. Nesse caso, o paciente devera ser retirado do scanner.

Antes de iniciar este fluxo de trabalho, as seguintes condi¢des devem ser atendidas:

o A trajetéria planejada para inserir os dispositivos deve ter seu projeto de
canula associado a uma posi¢ao clinicamente aceitavel no cérebro que
tenha sido revisada e verificada.
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e A canula da moldura deve ficar travada na posi¢do “para baixo”.

e Os protocolos seguros do scanner devem ser configurados no scanner e
considerados seguros para uso clinico.

Preparacao do Dispositivo

Antes de inserir o dispositivo, consulte o respectivo Manual de Instrugbes para se
informar sobre a preparacdo adequada do dispositivo e instru¢des para a varredura
segura em um ambiente clinico. A Estagdo de Trabalho ClearPoint lembrara vocé
para que isso seja feito antes de continuar com o fluxo de trabalho, o que envolve
monitoramento e avaliagdo do posicionamento do dispositivo.

A Aviso de Seguranca

Precaucao

ADVERTENCIA: Consulte o Manual de Instrugdes do dispositivo
antes da aquisi¢do de imagens, de forma a utilizar protocolos
seguros. Caso nao se encontrem disponiveis protocolos seguros,
NAO proceda a aquisicdo de imagens do doente com o
dispositivo inserido, dada a possibilidade de aquecimento
induzido por RF ou estimulagdo acidental.

ADVERTENCIA: Consulte o Manual de Instrucées do dispositivo
antes da aquisicao de imagens, de forma a assegurar a
preparacao correta do dispositivo, nomeadamente a exposicado da
ponta, conforme ilustrado na imagem em baixo. Ao utilizar a
bainha descartavel, confirme se a respetiva profundidade é
consistente com o dispositivo, conforme ilustrado na imagem em

baixo.
<)

ESTILETE CERAMICO EXPOSTO 1Tmm

Medicao da Parada da Profundidade de Inser¢ao do Dispositivo

Vocé precisa medir e marcar a profundidade de insergéo do dispositivo antes inseri-
lo na canula.
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O valor de profundidade requerido para alcancgar o alvo especificado é fornecido no
painel da etapa Inserir (veja Etapa Inserir Monitoramento e Avaliacao do
Posicionamento do Dispositivo na Pag. 124). Caso vocé queira parar a insercéo
antes de chegar ao ponto alvo, subtraia o deslocamento desejado dos valores
fornecidos e entéo defina a parada (veja Marca de Parada de Profundidade, se
estiver usando Estilete/Bainha Descartavel), de forma adequada. Além disso, a
qualquer momento da inser¢do, vocé pode adquirir um novo bloco de imagens e
usar a Ferramenta de Medicao para determinar a distancia entre a ponta do
dispositivo e o alvo planejado.

Resumo de Inserc¢io:

Moldura: Esquerdo

A trajetéria:  Traj-1

Profundidade: 228.6 mm
(22.86 cm)

Nesse momento, vocé deve inserir o dispositivo na canula.

A medida que vocé insere o Dispositivo Condicional para IRM no cérebro, é possivel
continuar varrendo as imagens e usando o aplicativo para avaliar a insergéo.

Etapa Inserir Monitoramento e Avaliagao do Posicionamento do
Dispositivo

A etapa Inserir permite avaliar insergao parcial ou total de dispositivos no cérebro.

Cuidado: Essa é um etapa opcional do fluxo de trabalho. Ele sé deve ser
seguido caso as instrugdes do fabricante do dispositivo inserido fornegam um
protocolo seguro de varredura de imagens. Se nao for disponibilizado qualquer
protocolo seguro, o procedimento deve ser concluido sem varredura adicional
de imagens.

Na etapa Inserir, vocé tem a opgao de executar as seguintes tarefas especificas do
fluxo de trabalho:

A tarefa Fuséo (veja Tarefa Fusdo Fusdo de Imagens na Pag. 141) pode ser
usada para fundir séries de imagens adicionais que contém o(s) dispositivo(s)
de insergdo. Caso a insercdo do dispositivo tenha envolvido a troca da
moldura de referéncia usada na varredura de imagens do paciente, a tarefa
Fusdo podera ser usada para fundir as varreduras mais recentes contendo o
dispositivo com a varredura original do volume contendo a moldura. Isso
permite avaliar o dispositivo em imagens em que a moldura de referéncia
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possa ter sido alterada. Este fluxo de trabalho é tipico em scanners IMRIS
(veja Notas Importantes para o uso de Scanners IMRIS na Pag. 24).

A tarefa VDI (veja Tarefa VDI Definicao de Volumes na Pag. 148) pode ser
usada para definir um ou mais volumes de interesse em imagens pos-
insergao/pos-operatorias para fins de monitoragéo do tratamento.

A tarefa Comparar (veja Tarefa Comparar Comparacédo de Imagens na Pag.
156) pode ser usada para comparar imagens pos-inser¢ao/pos-operatorias
em seus planos de aquisi¢cao individuais ou nos planos padrao do scanner.

L3
e
3
3
S
G
(o]
.
[e )

A etapa Inserir inclui 4 layouts de visualizagao selecionaveis através do
Seletor do

Layout (veja Selegéo do Layout de Visualizagao na Pag. 45):

Insergao — Layout de visualizagao especifico da etapa Inserir que permite
avaliar qualitativa ou quantitativamente a insercéo parcial ou total de
um dispositivo.

Pontual — Layout de visualizagdo semelhante a outras etapas (veja Layout de
Visualizacao Pontual na Pag. 78) que permite definir individualmente a
posicao da ponta do dispositivo e comparar com a trajetéria planejada.

Revisdo — Layout de visualizagdo semelhante a outras etapas (veja Layout de
Revisdo na Pag. 84) que permite definir a ponta do dispositivo em
visualizagbes ortogonais a trajetoria planejada ou aos percursos

do dispositivo.

Pontual e Obliquo — Layout de visualizagdo semelhante a outras etapas (veja
Layout Obliguo e Pontual na Pag. 88) que permite definir a ponta do
dispositivo nos layouts de visualizagcdo Pontual ou de Revisé&o.

Monitoramento do Progresso da Insergao

Vocé pode usar a etapa Inserir para monitorar o progresso da insergdo de um
dispositivo. As varreduras podem ser adquiridas com o dispositivo parcialmente
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inserido, de forma a avaliar qualitativa ou quantitativamente o percurso projetado do
dispositivo no cérebro.

> Para monitorar a insergdo de um dispositivo

1. Selecione a moldura para insergéo do dispositivo (veja Selecdo da Moldura na
Pag. 45).

2. Selecione uma das trajetérias associadas a moldura selecionada para a insergao
(veja Selecéo da Trajetéria na Pag. 45).

3. Use a caixa do grupo Parametros do plano de varredura para adquirir blocos
obliquos de imagens alinhadas a trajetéria planejada. No painel de Parametros
dos planos de varredura, clique em Ortogonal 1 e Ortogonal 2 para obter
valores dos planos de varredura para o console do scanner (veja Interoperacéo
com o Scanner IRM na Pag. 18).

Parametros dos Planos de Aquisicao

Ortogonal 1 Ortogonal 2

Alvo

4. Envie ou carregue as imagens para a estagao de trabalho.

5. Ao receber os blocos de imagens ortogonais, o aplicativo verifica se o alvo
planejado esta totalmente contido no bloco. Em caso afirmativo, o aplicativo
exibira os dados de varredura ortogonal com um grafico sobreposto que indica a
trajetdria planejada. Em caso negativo, o aplicativo exibira um aviso do sistema
e ndo exibira os dados.

6. O aplicativo exibe as varreduras recebidas com a linha da trajetéria tragada na
forma de linha sobreposta. Na imagem, o sinal vazio do dispositivo inserido deve
aparecer perfeitamente alinhado a linha da trajetéria.
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Cuidado: Vocé deve adquirir blocos de imagens varias vezes durante a
insercao. Estas imagens permitem garantir que o dispositivo inserido segue
efetivamente a trajetoria planejada. As varreduras frequentes de imagens
também podem ajudar na detecgio precoce de hemorragias.

Os blocos de imagens Ortogonal 1 ou Ortogonal 2 mais recentemente adquiridos seréo
automaticamente conectados ao layout de visualizagdo apds o recebimento de novos dados.
Vocé pode alterar a série de imagens atualmente selecionada através da Barra de Miniaturas
na etapa.

Avaliagao do Posicionamento do Dispositivo

A etapa Inserir também pode ser usada para avaliar o posicionamento de um
dispositivo parcial ou totalmente inserido.

> Para avaliar o posicionamento do dispositivo

1. Selecione a moldura usada na inser¢éo do dispositivo (veja Selecao da Moldura
na Pag. 45).
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2. Selecione a trajetéria planejada usada para a insergao (veja Selecéo da
Trajetéria na Paqg. 45).

3. Use os parametros dos planos de varredura Ortogonal 1 € Ortogonal 2 na
caixa do grupo Parametros dos Planos de Varredura para adquirir blocos
obliquos de imagens alinhadas a trajetoria planejada. Como alternativa, use os
paradmetros do plano de varredura Alvo para adquirir blocos de imagens
centrados no alvo planejado, que se estendam para cima e para baixo do nivel
do alvo de forma suficiente para permitir a visualizagao da ponta do dispositivo
inserido, em um contexto anatémico adequado.

Parametros dos Planos de Aquisicao

Ortogonal 1 Ortogonal 2

Alvo

4. Envie ou carregue as imagens para a estacao de trabalho.

5. Ao receber as imagens, o aplicativo verifica se o alvo planejado esta totalmente
contido no bloco, rejeitando os dados em caso negativo. A orientagdo de
visualizagao do layout é automaticamente definida como Trajetoria para avaliar
o posicionamento do dispositivo de acordo com o percurso da trajetéria
planejada. O sinal vazio do dispositivo inserido deve aparecer alinhado ao
percurso da trajetoria.

6. Altere a orientagéo da janela de visualizagao conforme desejado para definir a
ponta do dispositivo (veja Alteracéo da Orientacéo de uma Janela de
Visualizacdo na Pag. 66).
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7. Vocé podera optar por identificar manualmente ou automaticamente a ponta do
dispositivo inserido usando a caixa do grupo Ponta do Dispositivo no painel
lateral da etapa.

Ponta do Dispositivo

N\ X

CONFIGURAR DETETAR

8. Para identificar automaticamente a ponta do dispositivo inserido na série de
imagens selecionada, selecioneDETECTAR na caixa do grupo Ponta do
Dispositivo no painel lateral da etapa, ou use Segmentar Ponta do

. ey « . .
Dispositivo B& na barra de ferramentas personalizada. Uma janela suspensa
exibira a mensagem Por Favor, Aguarde e a interface do usuario da tarefa
aparecera borrada.

Por favor, aguarde

A Procurar Rastreador de Insercdo do Dispositivo

9. Para definir manualmente a ponta do dispositivo inserido, selecione DEFINIR na
caixa do grupo Ponta do Dispositivo no painel lateral da etapa, ou use Definir

Ponta do DISpOSItIVO . na barra de ferramentas personalizada.

10. Apos identificar a ponta do dispositivo inserido, o aplicativo vai alterar
automaticamente a orientagdo de visualizagédo do layout para Dispositivo. As
janelas de visualizagédo serdo orientadas de acordo com o percurso do
dispositivo inserido. Serdo renderizadas anotagdes das seg¢des cruzadas do
dispositivo nas janelas de visualizagao.
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Dispositivo Coronal v

11. Apos a identificagdo da ponta, o painel de Medigbes de Erro (veja Painel de
Medicbes de Erro na Pag. 113) permite selecionar um dos planos de erro
apresentados a seguir para ver as medi¢des de erro.

Medicoes de Erro

Plano: Trajetéria Axial

MolduraX 0.3
MolduraY -1.1
Radial 1.2
Profundidade -1.0

Medicoes de Erro

Plano: Anatémico Coronal

Lateral 0.7
Superior 3.5
Radial 3.6
Profundidade 2.4

Medicées de Erro

Plano: Anatémico Axial

Médio 0.2
Posterior 1.3
Radial 1.3
Profundidade -1.5

Medicées de Erro

Plano: Anatémico Sagital

Posterior 1.0
Superior 0.6
Radial 1.2
Profundidade -0.8
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Para cada plano de erro selecionado, o erro radial 2D é decomposto em
dois componentes:

e Caso seja selecionado o plano Anatdémico Axial, serdo usados na
decomposicao os eixos sagital e coronal, sendo os erros correspondentes
designados como lateral/medial e anterior/posterior respectivamente.

e Caso seja selecionado o plano Anatémico Coronal, serao usados na
decomposicao os eixos sagital e axial, sendo os erros correspondentes
designados como lateral/medial e superior/inferior respectivamente.

e Caso seja selecionado o plano Anatémico Sagital, serdo usados na
decomposicéo os eixos coronal e axial, sendo os erros correspondentes
designados como anterior/posterior e superior/inferior respectivamente.

¢ Profundidade de Insergéo — Distancia ao longo do eixo do dispositivo entre a
ponta do dispositivo e a interse¢ao do eixo do dispositivo com o plano
anatémico selecionado através do alvo (plano do alvo). Valores negativos
indicam que o dispositivo esta superficial no plano do alvo; valores positivos
indicam que o dispositivo foi inserido além do plano do alvo.

e Radial 2D — Distancia entre o alvo e a interse¢ao do eixo do dispositivo com o
plano do alvo. Esta distancia é também designada erro “no plano”.

> Pararever a posigao da ponta do dispositivo

1.

Altere o layout de visualizagdo conforme desejado para revisar a posi¢do da
ponta do dispositivo (veja Selecéo do Layout de Visualizacdo na Pag. 45).

Altere a orientagéo da janela de visualizagdo conforme desejado para revisar a
ponta do dispositivo (veja Alteracéo da Orientacéo de uma Janela de
Visualizacdo na Pag. 66).

Selecione uma série de imagens para revisar a ponta do dispositivo definido
usando a Barra de Miniaturas (veja Uso de Miniaturas na Pag. 69).

Para reposicionar a mira na posi¢ao da ponta do dispositivo atualmente
selecionado, use a ferramenta Ir para Ponta do Dispositivo Il na barra de
ferramentas personalizada (veja Uso das Barras de Ferramentas Personalizadas
na Pag. 49).

Vocé podera alternar a visibilidade das anotagdes do alvo e do dispositivo
usando os icones de globo ocular na caixa do grupo Sobreposigoes.

Sobreposicoes

@ | Trajetoria

Dispositivo
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> Para alterar a posi¢ao da ponta do dispositivo

1. Altere o layout de visualizagao conforme desejado para a modificar a posi¢édo da
ponta do dispositivo (veja Selecéo do Layout de Visualizacéo na Pag. 45).

2. Altere a orientagdo da janela de visualizagdo conforme desejado para definir a
ponta do dispositivo (veja Alteracéo da Orientacéo de uma Janela de
Visualizacdo na Pag. 66). Use a orientagéo de visualizacdo para rever a posicao
da ponta do dispositivo.

3. Use os seguintes mecanismos para editar a ponta do dispositivo:

¢ Reposicione as miras nas janelas de visualizagéo (veja Alteracéo da Posicao
de Miras na Pag. 62) para um local no qual gostaria de definir a ponta do

dispositivo. Use Definir Ponta do Dispositivo = na barra de ferramentas
personalizada (veja Uso das Barras de Ferramentas Personalizadas na Pag.
49) para definir a ponta do dispositivo na posi¢gao da mira atual.

e Se ajanela de visualizagao estiver definida na orientagéo de Dispositivo
(veja Alteragao da Orientagédo de uma Janela de Visualizagdo na Pag. 66), os
seguintes mecanismos podem ser usados para editar a ponta do dispositivo
nas janelas de visualizagao Coronal do Dispositivo e Sagital
do Dispositivo:

Arraste a extremidade do percurso do dispositivo até um novo local na janela
de visualizacdo (veja Anotagdes de Edi¢cdo na Pag. 63).

Pressione a tecla CTRL enquanto move a extremidade do percurso do
dispositivo para restringir o movimento para mudar junto com a dire¢do atual
do dispositivo.

Arraste o percurso do dispositivo entre suas extremidades (ou seja, na segéo
cruzada do percurso do dispositivo) para fazer com que a extremidade do
dispositivo seja o pivd em relagdo ao marcador esférico da moldura
atualmente selecionada.

Pressione a tecla ALT enquanto arrasta entre as extremidades do percurso do
dispositivo (ou seja, na segdo cruzada do percurso do dispositivo) para
deslocar a totalidade do percurso do dispositivo.

e Se ajanela de visualizagao estiver definida com a orientagéo Dispositivo
(veja Alteragao da Orientagao de uma Janela de Visualizagédo na Pag. 66), os
seguintes mecanismos podem ser usados para editar a ponta do dispositivo
na janela de visualizagdo Axial do Dispositivo:

Arraste a se¢do cruzada em qualquer lugar ao longo do percurso do
dispositivo para fazer com que a extremidade do dispositivo seja o pivd em
relagdo ao marcador esférico da moldura selecionada.

4. Para desfazer quaisquer edi¢cdes de posicéo efetuadas na posi¢do da ponta do
dispositivo atualmente selecionado, use as ferramentas para desfazer/refazer na
barra de ferramentas personalizada (veja Anotacdes de Edicéo na Pag. 63).
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Aceitacao ou Reajuste do Posicionamento

Se, apds avaliar o posicionamento do dispositivo em relagéo ao alvo planejado, vocé
determinou que o posicionamento é clinicamente aceitavel, sera possivel continuar
inserindo dispositivos adicionais para trajetorias adicionais, se aplicavel.

Cuidado: Se estiver inserindo outro dispositivo depois de confirmar o
posicionamento, vocé precisara seguir as orientagdes do fabricante para
realizar varreduras de imagens de RM com o dispositivo inserido. Caso nao
proceda desta forma, podera causar lesdao ou morte do paciente.

Caso vocé tenha determinado que o posicionamento do dispositivo ndo é
clinicamente aceitavel, podera optar por reajustar a canula e reinserir o dispositivo
(veja Reinsercéo de um Dispositivo e Compensacéo de Enviesamento na Pag. 134).

> Para rejeitar um posicionamento de dispositivo

Selecione Reajustar no painel da etapa.
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Reinsercao de um Dispositivo e Compensacao
de Enviesamento

Este capitulo descreve como usar a Estagéo de Trabalho ClearPoint para rejeitar a
posicao e reinserir um dispositivo.

Determinagao da Compensacao de Enviesamento

Caso opte por rejeitar o posicionamento do dispositivo e reinsira o dispositivo,
podera usar a compensagdo de enviesamento para corrigir uma distorgéo
sistematica de varredura.

Antes de usar a compensacao de enviesamento, € necessario determinar primeiro
se essa compensacao melhorara o posicionamento. Deverao ser considerados os
seguintes aspectos:

1. Caso o erro seja inferior a metade da espessura do dispositivo inserido, € muito
provavel que as insergdes subsequentes acompanhem a primeira trilha de
insergdo. A reinser¢cao ndo € recomendada nesse caso.

Cuidado: Reinserir o dispositivo introduz a possibilidade de seguir uma trilha
de insergao anterior. Se necessario, efetue um ajuste X-Y manual para
assegurar que o dispositivo sera inserido ao longo da nova trilha.

2. Qual é a origem do erro? As possibilidades incluem:
o Movimento acidental da canula;
e Movimento da moldura no paciente;
¢ Movimento do paciente na fixagao;
e Movimento da mesa no scanner;
e Deflexdo do dispositivo no cranio ou dura-mater;
o Distorgdo geométrica das imagens — esse € o Unico caso em que

pode ser esperada uma compensacao de enviesamento para
melhorar o resultado.

Cuidado: A compensagdo de enviesamento nao corrigira erros aleatérios,
pontuais ou nao lineares. Ela s6 deve ser usada quando a distorgao
geométrica no volume da imagem tiver sido identificada.
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O fluxograma a seguir descreve o método para decidir se a compensagao de
enviesamento é apropriada.

Fluxo de trabalho concluido até ao passo Inserir...

A reinsergdo do
dispositivo ocorreria
provavelmente ao longo
do mesmo percurso

N&o € necessario
realizar qualquer
agao adicional.

O erro radial é superior a
metade da espessura do
dispositivo inserido?

A colocagao do
dispositivo é aceitavel?

ﬁ:ausa #1: Movimento
Acidental da Canula

Lance o Passo Reajustar.

Deixe o Estilete Inserido. Verifique se:
Proceda a reaquisigédo de -0 parafuso de rotagao foi apertad
ambas as imagens orto. -o0s parafusos de aletas da base

estdo bem apertados
-os parafusos da base estdo bem
apertados

\AIinhe a canula com o alvo origin:

e NAO UTILIZE A
COMPENSAGAO DE
ENVIESAMENTO.

imagens/medigoe:
erro das aquisi¢oes pré-
insercao correspondem as

Causa #2: Movimento da Mesa ou

imagens/medigGes de erro A imagem da canula pemite
das aquisigdes pos- prever a posicdo com exatidao do Doente
insergao? Investigue possiveis causas Verifique se a moldura da cabeca
de erro encontra fixa ao doente. Avalie o

volume da totalidade da cabeca
pos-insergdo e o volume da molduri
para verificar se existe movimento
do doente/mesa. Em caso

afimativo, integre os conjuntos de
imag e alinhe a canula com o

\elvo ginal.

N ,

Resolva o problema identificado e repita
o fluxo de trabalho. Evite o primeiro
ponto de entrada de forma a evitar o

percurso do estilete pelo primeiro orificio

NAO UTILIZE A COMPENSAGAO DE

ENVIESAMENTO.

nspecione cuidadosamenté
as imagens orto. Existe

suspeita de deflexao fisica

do dispositivo?

Sim

A causa provavel é distorggo.
UTILIZE A COMPENSACAO
DE ENVIESAMENTO.
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Etapa Reajustar Gerenciamento da Reinsercao de
um Dispositivo

A etapa Reajustar permite corrigir o posicionamento da canula apés o
posicionamento de um dispositivo ter sido considerado clinicamente inaceitavel.

Cuidado: Vocé deve remover o dispositivo inserido antes de efetuar
quaisquer ajustes subsequentes da canula.

A etapa Reajustar fornece um layout de visualizagdo semelhante a etapa
Ajustar (veja Etapa Ajustar Finalizagdo da Posi¢do da Canula na Pag. 116).

> Parareajustar a canula

1. Inicie a etapa Reajustar, selecionando Reajustar na etapa Inserir (consulte
Aceitacdo ou Reajuste do Posicionamento na Paqg. 133).

2. O layout de visualizagao exibira o conjunto mais recente de imagens ortogonais
da cénula adquirido para a moldura associada a trajetéria selecionada. Estas
aquisi¢des foram enviadas quando a etapa Ajustar (veja Etapa Ajustar
Finalizacao da Posicdo da Cénula na Pag. 116) foi concluida para a trajetoria
selecionada. E etapa exibira medi¢cdes de erros residuais realizadas usando
essas varreduras ortogonais de imagem da canula.
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Medi¢oes de Erro Pré-Insercao

Plano: Trajetéria Axial =

MolduraX 1.6 mm
MolduraY -1.8 mm
Radial 24 mm

3. Adquira duas varreduras independentes de imagens da canula, alinhadas
ortogonalmente a trajetdria planejada, usando os parametros do plano de
varredura disponiveis no painel da etapa (veja Interoperacao com o Scanner
IRM na Pag. 18).

Pardmetros dos Planos de Aquisicao

Ortogonal 1 Ortogonal 2

4. Insira os valores no console do scanner, faga varredura e transfira ou carregue
as imagens para a estacdo de trabalho.

5. Ao receber as varreduras de imagens ortogonais, o aplicativo realiza o mesmo
conjunto de operagdes descrito na etapa Ajustar (veja Etapa Ajustar Finalizacao
da Posicdo da Cénula na Pag. 116) para detectar a posicéo atual da canula de
direcionamento.

6. Use qualquer uma das ferramentas descritas na etapa Ajustar para revisar a
posicao atual da canula e posiciona-la manualmente, se necessario (veja Etapa
Alustar Finalizacdo da Posicdo da Canula na Pag. 116).

7. Use a barra deslizante na caixa do grupo Comparagao de Blocos Orto para
integrar as varreduras de imagens da canula adquiridas antes da inser¢ao (Pré-
Insergdo) e as imagens recém-adquiridas (Atuais).

Comparacio de Bloco Ortogonal

Pré-inserir Corrente

’—

M Alinhar para o alvo planeado

M Compensar enviesamento

8. Mover a barra deslizante completamente para a esquerda na Pré-Insergao fara
exibir as varreduras da canula adquiridas antes da inser¢do nas janelas de
visualizagao (sem integragao de imagens) juntamente com as Medigoes de
Erro Pré-Insergao. Mover a barra deslizante completamente para a direita em
Atuais fara exibir as varreduras da canula adquiridas mais recentemente nas
janelas de visualizagéo (sem integragao de imagens) juntamente com as
Medi¢oes de Erro Atuais. Se a barra deslizante estiver entre Pré-Insergao e
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Atuais, sera mostrada uma integragédo de imagens das varreduras da canula
adquiridas antes da insercéo e as imagens recém-adquiridas. Nenhum valor de
erro sera mostrado nessas instancias.

Medig¢oes de Erro Pré-Insercio

Plano: Trajetéria Axial =
Pré-inserir Corrente
P — MolduraX 1.6 mm
MolduraY -1.8 mm
Radial 2.4 mm
Medic¢oes de Erro Atuais
Plano: Trajetéria Axial
Pré-inserir Corrente
. MolduraX 0.2

MolduraY -0.3
Radial 04

9. Use as imagens integradas da canula e as medigbes de erro apresentadas para
determinar como proceder ao reposicionar a canula:

e Se o0 posicionamento do dispositivo foi provocado pelo movimento
acidental da canula, verifique se o parafuso de trava de rolagem da
moldura, os parafusos de aperto de base e os parafusos de base
foram devidamente apertados. Marque a caixa Alinhar ao alvo
planejado para mostrar as instrugbes da moldura necessarias para
alinhar a canula ao ponto alvo originalmente planejado (veja Painel
de Ajustes da Moldura na Pag. 112).

Comparacao de Bloco Ortogonal

Pré-inserir Corrente

Alinhar para o alvo planeado

M Compensar enviesamento

e Se o posicionamento do dispositivo foi provocado pela mesa do
scanner ou movimento do paciente na fixagao, verifique se o
paciente esta preso na moldura da cabeca, adquira a pds-insergao
do volume de imagens da cabega inteira e faga a fusdo dela com as
séries mestre da etapa Alvo usando a tarefa Fusao na etapa Inserir.
Marque a caixa Alinhar ao alvo planejado para mostrar as
instrugdes da moldura necessarias para alinhar a canula ao ponto
alvo originalmente planejado (veja Painel de Ajustes da Moldura na
Pag. 112).

e Se o posicionamento do dispositivo foi causado pela deflexdo do
dispositivo, repita o fluxo de trabalho clinico para replanejar uma
trajetdria suficientemente afastada do percurso do dispositivo
existente para impedir que alguma inserc¢ao de dispositivo
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subsequente viaje pelo mesmo caminho desviando da causa
da deflexao.

e Se o posicionamento do dispositivo ndo foi provocado por qualquer
das circunstancias descritas acima, usar a compensacgao de
enviesamento sera apropriado para corrigir o posicionamento.
Marque a caixa Compensar enviesamento para mostrar as
instrugbes da moldura necessarias para alinhar a canula com o alvo
compensado de enviesamento (veja Painel de Ajustes da Moldura

na Pag. 112).

Comparacio de Bloco Ortogonal

Pré-inserir Corrente

M Alinhar para o alvo planeado
Compensar enviesamento

O alvo compensado de enviesamento sera definido no lado oposto da ponta do dispositivo,
na mesma distancia do alvo. Ele sera usado pelo aplicativo para calcular as instrugdes da
moldura necessarias para alinhar a canula a um local alternativo que vai considerar um
enviesamento sistematico do scanner, mas que ndo sera apresentado nas janelas de
visualizagdo ou em qualquer outro lugar na interface do usuario.

AVISO: A compensacgao de enviesamento s6 funcionara corretamente quando o
erro a ser corrigido for um enviesamento consistente, e ndo um erro aleatério ou
uma ocorréncia pontual. Quando a compensagao de enviesamento é usada, sao
recomendadas varreduras adicionais de imagens durante a inser¢ao subsequente
para verificar se o dispositivo inserido esta de fato seguindo a trajetoria desejada.

10. Caso tenha sido usada compensacao de enviesamento para reposicionar a
canula, leia a mensagem de didlogo apresentada e selecione OK.

A Adverténcia

Precaugdo: A compensagao de enviesamento apenas devera ser utilizada
quando o erro se deve a uma causa consistentemente recorrente e ndo ao
movimento acidental da canula. Nao utilize esta funcdo em caso de erros
pontuais ou aleatorios.

A reinser¢ao do dispositivo envolve a possibilidade de seguimento de um

percurso de insercao anterior. Se necessario, proceda ao ajuste X/Y
manual, de forma a assegurar a insercao do dispositivo de acordo com um
NOVO percurso.

E recomendada a aquisicdo mais frequente de imagens durante a
reinsercao, de forma a verificar o percurso do dispositivo.
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11. A partir desse ponto, vocé pode prosseguir com o fluxo de trabalho apés ajustar
a canula posicionada conforme descrito em Etapa Ajustar Finalizacdo da
Posicao da Cénula na Pag. 116.

Nota: Uma abordagem opcional alternativa consiste em efetuar os ajustes prescritos
necessarios para alinhar ao alvo compensado de enviesamento e entdo prosseguir com a
insergéo do dispositivo sem adquirir qualquer bloco adicional de imagens para confirmar se
os ajustes foram feitos corretamente. Embora apresente a vantagem de eliminar os efeitos da
potencial variabilidade na distorgdo entre diferentes varreduras de imagens, a desvantagem é
que este método ndo permite detectar qualquer erro no ajuste da moldura antes de inserir o
dispositivo. Esta abordagem necessita de extrema precaucao ao girar os botdes de ajuste da
moldura para assegurar que os giros prescritos sejam efetuados corretamente.

12. Depois que todos os ajustes da canula forem efetuados para reposicionar a
moldura para a trajetoria selecionada, encerre a etapa. O aplicativo solicitara
que confirme se efetuou o ajuste da canula nesta etapa. Em caso afirmativo,
selecione Sim. Todas as trilhas de inser¢ado definidas para a trajetéria planejada
serdo apagadas no aplicativo. Caso contrario, selecione Nao e nao sera
apagada qualquer trilha de insergéo.

? Confirmar Ajustes

Efetuou ajustes da canula neste passo?
Em caso afirmativo, a posicao da ponta identificada para a insercao
anterior sera apagada quando voltar ao passo Inserir.

Sim

13. Prossiga com a inser¢éo do dispositivo (veja Insercao de um Dispositivo_na
Pag. 122).
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Tarefas Opcionais

Este capitulo descreve como usar as tarefas opcionais do fluxo de trabalho
fornecidas pela Estacdo de Trabalho ClearPoint.

Tarefa Fusao Fusao de Imagens

Vocé pode usar a tarefa Fusao para alinhar diferentes conjuntos de imagens em um
unico sistema de coordenadas, de modo que possam ser integrados juntos
independentemente da moldura de referéncia com a qual foram adquiridos. Se forem
carregadas imagens com diferentes molduras de referéncia, elas serdo desativadas
na Barra de Miniaturas da etapa até serem fundidas com a série mestre. A Estacéo
de Trabalho ClearPoint permite efetuar esta fusdo de imagens automaticamente,
usando uma biblioteca de software integrada, ou manualmente, usando varias
ferramentas fornecidas na tarefa Fusdo. Depois de fundida com a série mestre,
qualquer série de imagens ficara entado disponivel para selegao nas Barras de
Miniaturas para todas as demais etapas e tarefas.

RBeES0r

(o]
fe ]

> Para selecionar uma série de imagens para fusao

1. Selecione uma série de imagens do grupo de miniaturas apresentadas na Barra de
Miniaturas (veja Uso de Miniaturas na Pag. 69). A série mestre sera automaticamente
definida com base na série mestre definida na etapa subjacente do fluxo de trabalho.
N&o é possivel alterar a selegcao da série mestre na tarefa Fusao.

2. A série de imagens a ser fundida sera apresentada no local da miniatura de
fusdo, sendo as imagens subjacentes exibidas em cores nas janelas de
visualizagao, para facilitar a distingdo da série mestre quando integradas.
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3. Para desativar a cor de fusdo, use o botdo Cor de Fusdo no painel da tarefa.
Para voltar a ativar a cor de integragao, alterne o botdo Cor de Fusao.

4. Para selecionar uma nova série de imagens a ser fundida com a série mestre,
selecione uma outra série de imagens na Barra de Miniaturas. Caso qualquer
série de imagens n&o esteja registrada com a série mestre, sera apresentado
um icone de ponto de interrogacdo ao lado da miniatura da série de imagens
correspondente na Barra de Miniaturas.

4

Fusao Automatica

Vocé pode usar a tarefa Fusao para fundir automaticamente uma série de imagens
com a série mestre.

> Para executar a fusdao automatica

1. Use o Seletor da Tarefa para lancgar a tarefa Integrar (veja Selecéo da Tarefa na
Pag. 46)

2. Selecione uma série de imagens para fusdo usando a Barra de Miniaturas (veja
Uso de Miniaturas na Pag. 69).

CRlo BAGH I SLEN( Eg

3. Selecione Fundir no painel da tarefa.
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4. Uma janela suspensa exibira a mensagem Por Favor, Aguarde e a interface do
usuario da tarefa aparecera borrada.

Por favor, aguarde

A integrar imagens.

Software distribuido sob licenca.

Copyright © VANDERBILT University, 2010;
Copyright © NEUROTARGETING, LLC, 2015.
Todos os direitos reservados.

5. Os resultados da fusdo automatica serao apresentados nas janelas de
visualizagao. Sera apresentada uma mensagem de status indicando que o
processo de fusdo automatica foi concluido com sucesso.

> Pararever o resultado da fusao

1. Use as ferramentas de integragéo de imagens (veja Ferramentas de Integracéo
de Imagens na Pag. 55) nas janelas de visualizagéo da tarefa para rever o
resultado da integracdo automaética.

2. Reveja os valores de deslocamento da fusdo no painel da tarefa, para
compreender as diferengas na distancia linear (em milimetros) entre as duas
séries de imagens, quando registradas.

Deslocamento Linear: 17.5 mm X:-115 Y:129 Z:25
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3. Caso a fusao resultante aparecga correta, selecione Aceitar no painel da tarefa.
Sera apresentado um icone de visto ao lado da miniatura da série de imagens
na Barra de Miniaturas.

4. Caso a fusado resultante apareca incorreta, vocé pode usar as ferramentas de
fusdo manual (veja Sobreposicéo da Fusao Manual na Pag. 144) para alterar o
resultado até que apareca correta nas janelas de visualizagdo. Apds concluir os
ajustes manuais, selecione Aceitar no painel da tarefa.

5. Caso a fusao resultante apareca incorreta e vocé queira redefini-la ao que era
antes da fusao automatica, selecione Limpar no painel da tarefa.

Sobreposi¢cao da Fusao Manual

A tarefa Fusdo também pode ser usada para sobrepor um resultado de fusédo
automatica ou definir manualmente uma fuséo entre dois conjuntos de imagens.

> Para corrigir manualmente um resultado de fusao

1. Use a ferramenta Panorama de Fusdo na barra de ferramentas personalizada
da tarefa para aplicar panorama na série de fusdo (ou seja, introduzir uma
componente de translagéo para transformagéo de fuséo) relativa a série mestre.
Para usar a ferramenta Panorama de Fusao:

4=
e Selecione o botédo na barra de ferramentas personalizada.

e Clique e arraste a imagem de fusao para alterar sua posicao relativa
a série mestre.

2. Use a ferramenta Rotagdo de Fusao na barra de ferramentas personalizada da
tarefa para rodar a série de fusdo (ou seja, introduzir uma componente de
rotagdo na transformacao de fusao) relativa a série mestre. Para usar a
ferramenta Rotagao de Fusao:

Q\
e Selecione o botédo na barra de ferramentas personalizada.

¢ Clique e arraste a imagem de fus&o para alterar sua orientagéo
relativa a série mestre.
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3. Use as ferramentas Desfazer Fusdo e Refazer Fusao para desfazer ou refazer
quaisquer alteragdes feitas na fusdo mostrada na tela.

. < .
e Selecione o botéo - na barra de ferramentas personalizada para
desfazer uma alteragéo na fusdo apresentada na tela.

e Selecione o botédo -‘; na barra de ferramentas personalizada para
refazer uma alteragdo na fusdo apresentada na tela.

> Pararever uma fusao de sobreposicao

Use as mesmas técnicas descritas ao revisar o resultado de fusdo automatica (veja
Fusdo Automatica na Pag. 142.

Tarefa CACP Revisao de Marcos

Quando a Estagao de Trabalho ClearPoint recebe imagens pela primeira vez, ela
detecta e identifica automaticamente as posi¢cdes candidatas para os pontos
anatémicos de referéncia.

e Ponto CA — Centro da Comissura Anterior.
e Ponto CP — Centro da Comissura Posterior.
o Ponto do Plano Médio Sagital — Ponto representativo do plano médio sagital.

O conjunto formado por estes pontos é usado para definir o sistema de coordenadas
CACP (Talairach). O aplicativo usa este sistema de coordenadas para definir a
orientacdo Anatémica de visualizagdo, enquanto também permite referenciar as
coordenadas no espago Talairach, usando o Controle do Ponto Atual (veja
Posicionamento de Miras e Edicdo de Anotacdes na Pag. 61 ).

A tarefa CACP permite revisar e/ou modificar as posigcdes dos marcos anatdmicos
usados para definir o sistema de coordenadas Talairach. Seu layout de visualizagao
inclui 2 orientagdes da janela de visualizagdo: Scanner e Anatdomica (veja Alieracao
da Orientacdo de uma Janela de Visualizacdo na Pag. 66):

e Vista do Scanner — As janelas de visualizagdo sao alinhadas aos eixos
do scanner.

o Vista Anatdbmica — As janelas de visualizagdo sdo alinhadas aos planos
CACP (Talairach).
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> Para rever os marcos anatomicos

1. Use o Seletor da Tarefa para langar a tarefa CACP (veja Selecao da Tarefa na
Pég. 46).

—>e
2. Selecione o botao na barra de ferramentas personalizada (veja Uso das
Barras de Ferramentas Personalizadas na Pag. 49) para posicionar a mira no
Ponto CA.

->0
3. Selecione o botéo na barra de ferramentas personalizada (veja Uso das
Barras de Ferramentas Personalizadas na Pag. 49) para posicionar a mira no
Ponto CP.

4. Selecione o botao B na barra de ferramentas personalizada (veja Uso das
Barras de Ferramentas Personalizadas na Pag. 49) para posicionar a mira no
Ponto do Plano Médio Sagital.

5. Reveja a distancia (em milimetros) entre os pontos CA e CP no painel da tarefa.

Distancia CACP: 224 mm

> Para editar os marcos anatomicos

1. Selecione o0 marco anatdémico que vocé pretende editar.
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2. Use os seguintes mecanismos para editar os locais de cada um dos marcos:

e Reposicione as miras nas janelas de visualizagéo (veja Alteracéo da
Posicdo de Miras na Pag. 62) na localizagao onde pretende
posicionar o marco. Use o botdo de definigdo correspondente na
barra de ferramentas personalizada (veja Uso das Barras de
Ferramentas Personalizadas na Pag. 49) para posicionar o0 marco
na localizagao atual da mira.

¢ Arraste o marco em qualquer das janelas de visualizagao da tarefa
para uma nova localizagao na janela de visualizagao (veja Anotagdes
de Edigéo na Pag. 63).

Nota: Por padréo, a orientagdo de visualizagdo é Anatémica, o que significa que
as trés visualizagbes anatémicas perpendiculares sao realinhadas sempre que
as posigbes dos marcos sédo alteradas, de forma a assegurar a correspondéncia
com as novas posicbes de referéncia. Quando a vista é alterada para Scanner,
os planos séao alinhados nas dire¢des do scanner. Isso pode melhorar a
visualizagdo caso seja necessario efetuar corregées significativas nos marcos
CA-CP detectados.

3. Para desfazer quaisquer edi¢gdes de posigcdo para qualquer um dos marcos, use
as ferramentas desfazer/refazer disponiveis na barra de ferramentas
personalizada (veja Anotacdes de Edicéo na Pag. 63).

4. Vocé pode editar a cor, a opacidade e/ou a posi¢ao dos rétulos dos textos,
conforme desejado (veja Anotacoes de Edicdo na Pag. 63).

> Para detectar novamente os marcos anatomicos

1. Selecione a série de imagens a serem usadas para detectar os marcos
anatémicos. Caso a série ndo seja selecionada como série mestre ou série de
fusdo na Barra de Miniaturas, selecione-a como série de fuséo.

2. Selecione Detectar CACP na miniatura.

3. Uma janela suspensa exibira a mensagem Por Favor, Aguarde e a interface do
usuario da tarefa aparecera borrada.
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Por favor, aguarde

A Procurar marcos CA CP em imagens.

4. Os resultados da detecgdo CACP seréo refletidos nas novas posi¢cdes dos
marcos anatdémicos apresentadas nas janelas de visualizagao.

Tarefa VDI Definicao de Volumes

A tarefa VDI pode ser usada para criar ou editar volumes de interesse em qualquer
série de imagens carregada na Estagao de Trabalho ClearPoint. Apds definir um
volume, ele ficara visivel em todas as etapas subsequentes do fluxo de trabalho para
ajudar no planejamento de trajetérias ou processo de alinhamento de molduras. A
definicdo e a edicdo subsequente de volumes podem ser efetuadas apenas usando
a orientagao de visualizagdo Scanner.

Criacao de Volumes

A tarefa VDI permite criar novos volumes de interesse com base em um grupo de
voxels definido de acordo com os seguintes métodos:

e Detecgao Automatica (veja Deteccao Automatica de Volumes na Pag. 150)

e Detecgdo Semiautomatica (veja Deteccao Semiautomatica de Volumes na
Pag. 151)

¢ Definigdo manual usando ferramentas de edigéo de volumes (veja Edicéo de
Volumes na Pag. 152)

> Para criar um volume

1. Use o Seletor da Tarefa para langar a tarefa VDI (veja Selecéo da Tarefa na
Pag. 46).

2. Crie uma regido de voxels para associar ao volume de interesse que vocé esta
definindo. Vocé pode criar estas regides automaticamente (veja Deteccao
Automatica de Volumes na Pag. 150), de forma semiautomatica (veja Deteccéo
Semiautomatica de Volumes na Pag. 151) ou manualmente (veja Edicéo de
Volumes na Pag. 152).

o
. GUARDAR COMO .
3. Selecione _¢ no painel da tarefa.
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4. Sera exibida uma janela suspensa na qual sera solicitado que defina os
seguintes atributos para o volume a ser criado.

¢ Nome — Especifique um nome exclusivo para identificar o volume na interface
do usudrio.

Nota: O aplicativo impede a atribuigdo do mesmo nome a volumes diferentes.

e Cor — Especifique uma cor que defina o volume a ser exibido na interface
do usuario.

Criar Novo Volume de Interesse

NOME: COR:

Volume-1 B Cor-de-rosa

Cancelar

5. Selecione Criar para definir um volume na interface do usuario. Selecione
Cancelar para cancelar a criagao do volume.

> Para eliminar voxels de volume

1. Caso pretenda descartar o grupo de voxels associado a criagdo de um novo

. . LIMPAR .
volume de interesse, selecione no painel da tarefa.

2. Sera perguntado se vocé gostaria, ou ndo, de limpar o grupo de voxels.

Confirmar Ignorar Alteracoes de Volume
Nao Guardadas

Tem a certeza de que pretende limpar as alteracoes de volume no ecra
nao guardadas?

Sim

3. Selecione Sim para limpar todos os voxels associados e quaisquer anotagdes
da Caixa VDI. Selecione Nao para deixar os voxels associados na tela.
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Deteccao Automatica de Volumes

Vocé pode usar a tarefa VDI para identificar automaticamente um grupo de voxels de
intensidade semelhante em uma regido retangular tridimensional definida em
qualquer série de imagens carregada no aplicativo.

> Para definir automaticamente um volume
1. Use a ferramenta Caixa VDI na barra de ferramentas personalizada da tarefa

para definir uma regido retangular tridimensional em torno do volume de
interesse que gostaria de definir. Para usar a ferramenta Caixa VDI:

e Selecione o botéo [ﬂ na barra de ferramentas personalizada.

¢ Clique e arraste 0 mouse sobre a imagem para selecionar uma
regido retangular.

e Ap0ds concluir a edigdo da regido retangular, clique no botéao
para aceitar a regido. Alternativamente, vocé pode clicar no botéo

X para remover a regido retangular e impedir o aplicativo de tentar
procurar qualquer volume na regido.

¢ Uma janela suspensa exibira a mensagem Por Favor, Aguarde e a
interface do usuario da tarefa aparecera borrada.

Por favor, aguarde

A pré-processar Volume de Interesse
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2. Selecione o botao na barra de ferramentas personalizada para detectar
automaticamente um grupo de voxels de intensidade semelhante no volume
contido na regido retangular.

3. Uma janela suspensa exibira a mensagem Por Favor, Aguarde e a interface do
usuario da tarefa aparecera borrada.

Por favor, aguarde

A procurar volume de interesse

4. O grupo de voxels detectado automaticamente aparecera na tela, na regiao
retangular definida.

R
4
“
2
2
[0}
=]

5. Use a ferramenta Pincel de Volume na barra de ferramentas personalizada da
tarefa para editar o grupo de voxels associados (veja Edicdo de Volumes na

Pag. 152).

6. Crie um volume de interesse usando o grupo de voxels (veja Criacéo de
Volumes na Pag. 148).

7. Se desejar descartar o resultado do volume detectado, limpe os voxels
associados (veja Criacao de Volumes na Pag. 148).

Deteccao Semiautomatica de Volumes

Vocé também pode usar a tarefa VDI para preencher semiautomaticamente as
regides de voxels de uma regido retangular tridimensional definida em qualquer série
de imagens carregada para o aplicativo.
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> Para definir um volume de forma semiautomatica

1. Use a ferramenta Caixa VDI na barra de ferramentas personalizada da tarefa
para definir uma regido retangular tridimensional em torno do volume de
interesse que vocé gostaria de definir (veja Deteccdo Automatica de Volumes na

Pag. 150)

2. Use aferramenta de Lata de Tinta de Volume na barra de ferramentas
personalizada da tarefa para preencher os voxels associados com o volume de
interesse que deseja definir. Para usar a ferramenta de Lata de Tinta de Volume:

e Selecione o botédo u na barra de ferramentas personalizada.

¢ Cliqgue em uma area da imagem correspondente a regiao do volume
de interesse que pretende editar. Os voxels de intensidade
semelhante presentes no volume de interesse serao
automaticamente preenchidos.

e Continue clicando nas regides do volume de interesse para
preencher voxels adicionais.

3. Use a ferramenta Pincel de Volume na barra de ferramentas personalizada da
tarefa para editar o grupo de voxels associados (veja Edicéo de Volumes na

Pag. 152).

4. Crie um volume de interesse usando o grupo de voxels definido (veja Criacédo de
Volumes na Pag. 148).

5. Caso queira eliminar o grupo de voxels definido, elimine os voxels
apropriadamente (veja Criacdo de Volumes na Pag. 148).

Edicao de Volumes

A tarefa VDI pode ser usada para editar um volume existente ou definir
manualmente um novo volume. A edigdo de um volume envolve a alteragao do
grupo de voxels associados ao volume de interesse. A criagdo manual de um novo
volume envolve a definigdo de um grupo de voxels associados ao volume

de interesse.

> Para definir manualmente um volume
1. Use a ferramenta Pincel de Volume na barra de ferramentas personalizada da

tarefa para definir um grupo de voxels, usando um pincel esférico de dimenséao
fixa. Para usar a ferramenta Pincel de Volume:

g .
e Selecione o botédo na barra de ferramentas personalizada.
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¢ Clique e arraste o mouse sobre as areas da imagem
correspondentes ao volume de interesse que deseja identificar. Os
voxels correspondentes ao volume de interesse serdo preenchidos.

e Mantenha pressionada a tecla CTRL e gire o rolamento do mouse
para alterar a dimenséo do pincel esférico.

2. Use a ferramenta Borracha de Volume na barra de ferramentas personalizada
da tarefa para remover voxels associados ao volume de interesse que vocé esta
definindo, usando uma borracha esférica de dimenséo fixa. Para usar a
ferramenta Borracha de Volume:

e Selecione o botédo H na barra de ferramentas personalizada.

¢ Clique e arraste 0 mouse sobre as areas da imagem que contém
grupos de voxels anteriormente definidos. Fazer isso removera
esses voxels do grupo.

e Mantenha pressionada a tecla CTRL e gire o rolamento do mouse
para alterar a dimenséao da borracha esférica.

3. Crie um volume de interesse usando o grupo de voxels associado definido (veja
Criacdo de Volumes na Pag. 148).

4. Caso queira eliminar o grupo de voxels definido, elimine os voxels
apropriadamente (veja Criacdo de Volumes na Pag. 148).

> Para editar um volume existente

1. Selecione o volume que vocé deseja editar usando o seletor suspenso no painel
da tarefa.

g
. ’ EDITAR .
2. Selecione no painel da tarefa.
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3. O grupo de voxels associado ao volume sera apresentado nas janelas
de visualizagéo.

4. Edite o grupo de voxels usando o Pincel de Volume e a Borracha de Volume.

5. Use a barra de ferramentas personalizada em qualquer uma das janelas de
visualizagdo para desfazer ou refazer qualquer nimero de edi¢des efetuadas no
grupo de voxels durante a edi¢cdo do volume (veja Anotacdes de Edicdo na

Pag. 63).

. GUARDAR .
6. Selecione para salvar as edigdes efetuadas no grupo de voxels

. . . IGNORAR
associados ao volume selecionado. Selecione @ para descartar
as edigdes.

7. O volume sera exibido nas janelas de visualizagdo com a cor definida.

> Para excluir um volume existente

1. Selecione o volume que vocé deseja remover usando o seletor suspenso no
painel da tarefa.

2. Sera perguntado se vocé gostaria, ou ndo, de remover o volume definido.

Confirmar Remocao de Volume de
* Interesse

O volume atual: Volume-2 foi selecionada para remocao. Nao é possivel
anular a operacao de apagar volumes. Tem a certeza?

Sim

3. Selecione Sim para remover o volume de interesse do aplicativo. Selecione Nao
para manter intacto o volume de interesse.

Revisao de Volumes

Volumes criados através da tarefa VDI podem ser revisados e ter suas propriedades
alteradas em varios locais no aplicativo.

> Para rever um volume usando a tarefa VDI

1. Use o Seletor da Tarefa para langar a tarefa VDI (veja Selecéo da Tarefa na
Pag. 46).
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2. Selecione o volume que deseja revisar usando o seletor suspenso no painel
da tarefa.

3. Observe o valor da medigéo do volume no painel da tarefa.

Medicdo: 6.348 cm®

> Pararever um volume em uma etapa

1.  Se um ou mais volumes foram definidos usando a tarefa VDI, uma caixa de
grupo sera exibida no painel da etapa que mostra a listas de volumes.

Volumes

@ Volume-1

Volume-2

a Voliime-2
MOSTRAR TUDO OCULTAR TUDO

2. Para alterar a posi¢do da mira para que fique centralizada no volume que
pretende rever, selecione o volume nesta caixa do grupo.

> Para alterar as propriedades do volume
1. ldentifique o volume cujas propriedades deseja alterar.

2. Vocé pode editar a cor e a opacidade do volume conforme desejado (consulte
Anotacdes de Edicdo na Pag. 63).

3. Altere a visibilidade de volumes individuais, clicando no icone de globo ocular (
.) correspondente ao volume que deseja mostrar ou ocultar.

4. Altere a visibilidade de todos os volumes, alternando entre MOSTRAR TODOS e
OCULTAR TODOS.

5. Altere a cor de um volume individual, clicando em seu circulo colorido correspondente.
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[© pmarie— |

aranja
Ciano

Amarelo

Magenta

Verde Lima
Cor-de-rosa
Azul Céu Claro
Acastanhado
Parpura Médio

Castanho Sela

> Pararever volumes usando o relatério do procedimento

1. Abra a Janela de Relatdrio (veja Usando a Janela de Relatorio na Pag. 36).

2. Navegue para a segéo Volumes de Interesse.

Nome Dimensdo Intersecgdo

Volume-1 0.893 cm? Volume-3 (0.872 cm?)
Volume-2 0.898 cm’

Volume-3 6.348 cm® Volume-1 (0.872 cm®)

3. Observe as medi¢des de volume para cada volume, assim como quaisquer
sobreposi¢cdes de medicao entre outros volumes definidos no aplicativo.

Tarefa Comparar Comparacao de Imagens

A tarefa Comparar permite comparar visualmente duas séries de imagens, lado a
lado em orientagbes de visualizagéo diferentes. Essa funcionalidade pode ser Uutil
para inimeras necessidades relacionadas ao fluxo de trabalho, tais como:

e Visualizacdo de locais entre duas séries de imagens adquiridas com
sequéncias de pulso diferentes (por exemplo, comparagao de imagens com
ponderagdo em T1 e T2).

e Visualizacdo de uma ou mais varreduras de imagens na orientagcao exata
de aquisicao.

e Determinar se o paciente mudou, ou ndo, da posicdo fixa entre duas
varreduras de imagens.

e Determinar se a mesa mudou, ou ndo, acidentalmente entre duas varreduras
de imagens.
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A tarefa Comparar oferece as seguintes orientagdes de visualizagdo em seu layout:

o Visualizacdo de Aquisi¢do 1 — As janelas de visualizagédo s&o alinhadas ao
plano de aquisi¢cdo da primeira série de imagens selecionada
para comparagéo.

o Visualizacdo de Aquisi¢cao 2 — As janelas de visualizagéo s&o alinhadas ao
plano de aquisi¢do da segunda série de imagens selecionada para
comparagao.

o Visualizacdo Axial — As janelas de visualizagdo sao alinhadas ao plano axial
do scanner.

e Visualizagdo Coronal — As janelas de visualizagdo séo alinhadas ao plano
coronal do scanner.

e Visualizagdo Sagital — As janelas de visualizagéo sé&o alinhadas ao plano
sagital do scanner.

> Para comparar duas séries de imagens

1.

Use o Seletor da Tarefa para langar a tarefa Comparar (veja Selecdo da Tarefa
na Pag. 46).

Selecione a primeira imagem que gostaria de comparar na Barra de Miniaturas
localizada no lado esquerdo do painel da tarefa (veja Uso de Miniaturas na

Pag. 69).

A primeira série de imagens selecionada aparecera nas janelas de visualizagédo
a esquerda e central.

Selecione a segunda imagem que gostaria de comparar na Barra de Miniaturas
localizada no lado direito do painel da tarefa (veja Uso de Miniaturas na

Pag. 69).

A segunda série de imagens selecionada aparecera na janela de visualizagdo a
direita e integrada a primeira série de imagens na janela de visualiza¢ao central.
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6. Use a barra deslizante no painel da tarefa para alterar a ponderacgéo relativa de
cada série de imagens na janela de visualizagdo central.

> Para alterar a orientagdo de visualizagdo da comparagéao

Altere a orientagéo da janela de visualizagdo em uma de suas janelas (veja
Alteracdo da Orientacéo de uma Janela de Visualizacdo na Pag. 66). A orientacdo
de todas as janelas de visualiza¢ao correspondera a recém-selecionada.

Tarefa Grelha Edicao de Grelhas de Marcacao

A tarefa Grelha pode ser usada para realizar as seguintes operagdes, uma vez que
esta relacionada ao gerenciamento da(s) SMARTGrid(s)™ definida(s) na etapa de
Entrada (veja Etapa de Entrada Localizacao de Pontos de Montagem na Pag. 94):

e Revise a posi¢éo e a orientagdo de cada grelha de marcagéo na etapa de
Entrada (veja Revisdo de Grelhas de Marcacéo na Pag. 159)

e Edite manualmente a posigéo e/ou a orientagao de cada grelha de marcagao
na etapa de Entrada (veja Modificacao de Grelhas de Marcacéo na

Pag. 159).

e Identifique uma ou mais grelhas de marcagdo nao detectadas
automaticamente na etapa de Entrada e/ou ainda nao definidas (veja
Gerenciamento de Grelhas de Marcacéo na Pag. 161).

Rever ¢ Modificar Marcadores da
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Revisao de Grelhas de Marcagao

Vocé pode revisar a posigao e a orientagao de cada grelha de marcagao definida
relativa a qualquer série de imagens carregada na etapa de Entrada.

> Pararever uma grelha de marcacgao

1. Use o Seletor da Tarefa para langar a tarefa Grelha (veja Selecdo da Tarefa na
Pag. 46).

2. Use o menu suspenso Grelha Selecionada para selecionar a grelha que
pretende rever.

Grelha selecionada:  Esquerdo =

3. A orientacdo da janela de visualizagdo sera alinhada a grelha selecionada.

4. Selecione uma série de imagens nas quais pretende rever a grelha selecionada
na Barra de Miniaturas (veja Uso de Miniaturas_na Pag. 69).

5. Use o botdo Modelo da Base da Grelha para controlar a visibilidade do modelo
da base da grelha de marcacgéo.

6. Use a barra deslizante ao lado do Modelo da Base da Grelha para controlar a
opacidade do modelo da base da grelha de marcagéo. Arraste a barra deslizante
para a esquerda para diminuir a opacidade do modelo da base. Arraste a barra
deslizante para a direita para aumentar a opacidade do modelo da base.

7. Use o botado Fluido da Grelha para controlar a visibilidade das células fluidas da
grelha de marcacéo.

8. Use a barra deslizante ao lado de Fluido da Grelha para controlar a opacidade
das células fluidas da grelha de marcagao. Arraste para a esquerda para
diminuir a opacidade das células fluidas. Arraste para a direita para aumentar a
opacidade das células fluidas.

Modificacao de Grelhas de Marcacao

A tarefa Grelha também permite modificar explicitamente a posicédo e/ou a
orientagdo de cada grelha de marcagéao definida. Isso pode ser necessario caso o
aplicativo identifique incorretamente uma ou mais SMARTGrid(s)™ na etapa de
Entrada, devido a atenuagédo do sinal, artefatos nas imagens ou outros problemas.

> Para modificar uma grelha de marcacao

1. Use o Seletor da Tarefa para langar a tarefa Grelha (veja Selecdo da Tarefa na
Pag. 46).
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2. Use o menu suspenso Grelha Selecionada para selecionar a grelha a
ser modificada.

3. Use a ferramenta Mover Grelha para a Esquerda na barra de ferramentas

personalizada da tarefa para mover a grelha selecionada para a esquerda, uma
coluna por vez. Para usar a ferramenta Mover Grelha para a Esquerda:

. ~ 4 .

e Selecione o botédo na barra de ferramentas personalizada.
¢ O modelo da grelha é movido uma coluna para a esquerda.

4. Use aferramenta Mover Grelha para a Direita na barra de ferramentas

personalizada da tarefa para mover a grelha selecionada para a direita, uma
coluna por vez. Para usar a ferramenta Mover Grelha para a Direita:

. N » .
e Selecione o botéo na barra de ferramentas personalizada.

¢ O modelo da grelha inteiro € movido uma coluna para a direita.
5. Use a ferramenta Mover Grelha para Cima na barra de ferramentas

personalizada da tarefa para mover a grelha selecionada para cima, uma linha
por vez. Para usar a ferramenta Mover Grelha para Cima:

L
e Selecione o botédo na barra de ferramentas personalizada.
e O modelo da grelha inteiro € movido uma linha para cima.
6. Use a ferramenta Mover Grelha para Baixo na barra de ferramentas

personalizada da tarefa para mover a grelha selecionada para baixo, uma linha
por vez. Para usar a ferramenta Mover Grelha para Baixo:

e Selecione o botéo na barra de ferramentas personalizada.
¢ O modelo da grelha inteiro € movido uma linha para baixo.

7. Use a ferramenta Girar Grelha para a Direita na barra de ferramentas
personalizada da tarefa para girar a célula de orientagao (A-6) em sentido
horario a 90 graus de sua posi¢ao atual.

S
e Selecione o botédo na barra de ferramentas personalizada.

e O modelo da grelha inteiro gira 90 graus em sentido horario, de
forma que a célula de orientagéo (A-6) fique posicionada a direita de
sua posic¢ao original.

8. Use a ferramenta Girar Grelha para a Esquerda na barra de ferramentas
personalizada da tarefa para girar a célula de orientagdo (A-6) em sentido anti-
horario a 90 graus de sua posig¢ao original.
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—
e Selecione o botéo na barra de ferramentas personalizada.

¢ O modelo da grelha inteiro gira 90 graus em sentido anti-horario, de
forma que a célula de orientagéo (A-6) fique posicionada a esquerda
de sua posicao original.

9. Para desfazer ou repetir quaisquer edigdes de posi¢édo ou orientagéo de
qualquer uma das grelhas, use as ferramentas desfazer/refazer disponiveis na
barra de ferramentas personalizada (veja Anotacdes de Edicao na Pag. 63).

10. Apds concluir as alteragdes da grelha, volte a etapa de Entrada. Note que as
alteragbes efetuadas serdo aplicadas as representagdes da grelha apresentadas
na etapa.

Gerenciamento de Grelhas de Marcagao

Vocé também pode usar a tarefa Grelha para gerenciar as grelhas de marcagao
definidas no aplicativo. Mais especificamente, vocé pode detectar uma ou mais
grelhas de marcagao em qualquer série de imagens selecionada e/ou excluir
qualquer grelha de marcagéao atualmente definida.

> Para detectar automaticamente uma nova grelha de marcacao

1. Use o Seletor da Tarefa para langar a tarefa Grelha (veja Selecdo da Tarefa na
Pag. 46).

2. Selecione uma série de imagens na Barra de Miniaturas (veja Uso de Miniaturas
na Pag. 69) pata detectar a nova grelha de marcagao.

3. Gire a visualizagdo para que ela fique perpendicular ao centro da grelha ndo
identificada que vocé gostaria de detectar.

4. Selecione o botao na barra de ferramentas personalizada da tarefa.
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Uma janela suspensa exibira a mensagem Por Favor, Aguarde e a interface do
usuario da tarefa aparecera borrada.

Por favor, aguarde

A Procurar SmartGrid em imagens..

Os resultados de detecgdo da grelha serao refletidos na nova grelha definida
nas janelas de visualizago.

Ap06s definir a nova grelha, volte a etapa de Entrada para observar a
representacdo da nova grelha mostrada na etapa.

> Para excluir uma grelha de marcagao

1.

Use o Seletor da Tarefa para langar a tarefa Grelha (veja Selecao da Tarefa na
Pag. 46).

Use o menu suspenso Grelha Selecionada para selecionar a grelha a ser
removida. Isso pode ser devido a identificagdo incorreta ou potencial duplicagédo
da grelha.

Selecione o botéo na barra de ferramentas personalizada da tarefa.

Sera solicitado que vocé confirme a remogao da grelha antes de prosseguir.
Selecione Sim para continuar a remogao da grelha selecionada. Caso contrario,
selecione Nao para manter intacta a grelha selecionada.

? Confirmar Remocao da Grelha

A grelha Esquerdo foi selecionada para remocao. Tem a certeza de que a
pretende apagar?

5. Volte a etapa de Entrada para observar se a grelha de marcagao anteriormente

existente agora foi removida.

Tarefa Moldura Edicao de Marcadores de Molduras

A tarefa Moldura pode ser usada para realizar as seguintes operagdes de
gerenciamento da(s) SMARTFrame(s)™ definida(s) no aplicativo. Cada
SMARTFrame™ consiste em um conjunto de marcadores de referéncia: trés
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marcadores em forma de donut, localizados na base da moldura, e um marcador
esférico, incluido na ponta distal da canula de direcionamento.

e Reveja a posigao dos marcadores de referéncia para cada moldura definida
no aplicativo (veja Revisdo dos Marcadores da Moldura na Pag. 164).

e Edite manualmente a posi¢do dos marcadores de referéncia para cada
moldura definida no aplicativo (veja Alteracéo dos Marcadores da Moldura

na Pag. 165).

e Procure uma ou mais molduras que nao tenham sido automaticamente
detectadas na etapa Alvo (veja Gerenciamento de Molduras na Pag. 166).

E possivel acessar a tarefa de Moldura na etapa Alvo (veja Etapa Alvo
Finalizacao de Trajetérias na Pag. 104). O layout de visualizagao da tarefa

Moldura permite definir, editar e revisar os locais dos trés marcadores em forma
de donut da moldura, assim como do marcador esférico da canula, para cada
moldura definida no aplicativo, tanto nas visualizagbes de sec¢ao cruzada quanto
nas tridimensionais. Isso também fornece 3 orienta¢des das janelas de
visualizagdo: Scanner, Anatomica e Moldura (veja Alteracao da Orientacao de
uma Janela de Visualizacdo na Pag. 66):

e Vista do Scanner — As janelas de visualizagéo sao alinhadas aos
eixos do scanner.

o Vista Anatdbmica — As janelas de visualizagdo sdo alinhadas aos
planos CACP (Talairach).

o Vista de Moldura — As janelas de visualiza¢do séo alinhadas ao
plano definido pelos trés marcadores em forma de donut localizados
na base da moldura atualmente selecionada. Esta opgao apenas se
encontra ativa apos ser definida pelo menos uma moldura.
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Revisao dos Marcadores da Moldura

Vocé pode rever a posicdo dos marcadores de referéncia de cada uma das molduras
definidas em qualquer série de imagens carregada na Etapa Alvo.

> Pararever os marcadores da moldura

1. Use o Seletor da Tarefa para langar a tarefa Moldura (veja Selecéo da Tarefa na
Pag. 46).

2. Use o menu suspenso Moldura Selecionada para selecionar uma moldura
cujos marcadores de referéncia vocé gostaria de revisar.

Moldura
selecionada:

Esquerdo

3. A orientacdo da janela de visualizagao sera alinhada ao plano criado pelos trés
marcadores de moldura localizados na base da moldura selecionada.

4. Selecione uma série de imagens nas quais pretende revisar a moldura
selecionada, usando a Barra de Miniaturas (veja Uso de Miniaturas na Pag. 69).

5. Use o menu suspenso Marcador Selecionado para selecionar o marcador de
referéncia individual que vocé gostaria de rever. Vocé também pode clicar
diretamente no marcador que desejar rever na janela de visualizagdo 3D para
mudar a selegcado desse marcador.

Marcador
selecionado:

-

Esfera =<

6. As miras nas janelas de visualizag&o vinculadas ser&o correlatas ao centro do
marcador selecionado. O aplicativo exibira anotacées em azul que representam
a secao cruzada do marcador selecionado em cada um dos planos de
visualizag&o. A janela de visualizagcdo 3D destacara o marcador selecionado em
azul no modelo da base da moldura exibido.

7. Caso afaste a posigédo da mira para longe do marcador selecionado, vocé

bl
podera usar os botdes Ir para Marcador () de cada marcador na barra de
ferramentas personalizada da tarefa a fim de correlacionar novamente a mira de
volta para o local do marcador selecionado (veja Alteracéo da Posicédo de Miras

na Pag. 62).

8. Use o botdo Mostrar Modelo para controlar a visibilidade do modelo da base da
moldura. Vocé pode usar este método para determinar se os marcadores de
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referéncia da moldura nas imagens subjacentes correspondem ao modelo da
base da moldura renderizado na janela de visualizagao.

Use a barra deslizante sob o botdo Mostrar Modelo para controlar a opacidade
do modelo da base da moldura. Arraste para a esquerda para diminuir a
opacidade do modelo da base da moldura. Arraste para a direita para aumentar
a opacidade do modelo da base da moldura.

Alteracao dos Marcadores da Moldura

A tarefa Moldura também permite modificar explicitamente a posi¢cao de cada um
dos marcadores de referéncia da moldura selecionada. Isso pode ser necessario
caso o aplicativo identifique incorretamente um ou mais marcadores da moldura na
etapa Alvo, devido a atenuagéao do sinal, artefatos na imagem ou outros problemas.

> Para editar manualmente os marcadores da moldura

1.

Use o Seletor da Tarefa para langar a tarefa Moldura (veja Selecéo da Tarefa na
Pag. 46).

Use o0 menu suspenso Moldura Selecionada para selecionar a moldura cujos
marcadores de referéncia pretende editar.

Use o0 menu suspenso Marcador Selecionado para selecionar o marcador de
referéncia individual cuja moldura atualmente selecionada vocé gostaria de
editar.

Edite a posigdo do marcador de referéncia selecionado nas janelas de
visualizacao vinculadas arrastando a anotagao da seg¢ao cruzada do marcador
em qualquer uma das janelas de visualizagéo (veja Anotacoes de Edicdo na

Pag. 63).

Use a ferramenta Definir Marcador () na barra de ferramentas personalizada
da tarefa para definir a posicdo do marcador atualmente selecionado na posigéo
das miras (veja Anotacdes de Edicaéo na Pag. 63).

Use os botdes Definir Marcador no painel da tarefa para definir individualmente
a posic¢ao de qualquer um dos marcadores da moldura atualmente selecionados.
Esses botbes sao Uteis caso vocé queira definir um marcador de moldura sem o
seleciona-lo como marcador atual:

e Definir Marcador 1 — Define a posi¢do do marcador 1 da moldura no
local da mira atual.

e  Definir Marcador 2 — Define a posi¢do do marcador 2 da moldura no
local da mira atual.

e  Definir Marcador 3 — Define a posi¢do do marcador 3 da moldura no
local da mira atual.

o Definir Marcador esférico — Define a posigdo do marcador esférico
da cénula na posi¢ao da mira atual.
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7. Para desfazer quaisquer edigdes de posicdo para marcadores de referéncia da
moldura atualmente selecionada, use as ferramentas desfazer/refazer
disponiveis na barra de ferramentas personalizada (veja Anotacdes de Edicdo

na Pag. 63).

8. Apos ter concluido as modificagdes dos marcadores de referéncia da moldura,
volte para a etapa Alvo. Note que as alteragdes efetuadas serdo aplicadas as
representacdes da moldura apresentadas na etapa.

Gerenciamento de Molduras

Vocé também pode usar a tarefa Moldura para gerenciar as SMARTFrames™
definidas no aplicativo. Mais especificamente, essa funcionalidade permite:

e Detectar uma ou mais molduras em qualquer série de imagens selecionada.
Dois mecanismos sdo fornecidos para detecgdo automatica da moldura:

o Procura Local — pesquisara apenas os marcadores da moldura em
uma pequena regido centrada na posigéo atual das miras da janela
de visualizagéo.

o Procura Ampla — pesquisara a série de imagens inteira para
marcadores da moldura.

e Exclua quaisquer molduras existentes.

> Para detectar automaticamente uma nova moldura

1. Use o Seletor da Tarefa para langar a tarefa Moldura (veja Selecéo da Tarefa na
Pag. 46).

2. Selecione uma série de imagens na Barra de Miniaturas (veja Uso de Miniaturas
na Pag. 69) para detectar a nova moldura.

3. Decida o tipo de mecanismo de pesquisa que vocé gostaria de usar: Local ou
Ampla. Caso esteja usando uma procura local, posicione as miras na posigao
exata ou proxima do marcador esférico da moldura que vocé deseja detectar.
Caso esteja usando procura Ampla, ndo é necessario qualquer agao.
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--
Selecione o botéo é na barra de ferramentas personalizada da tarefa.

Selecione o0 mecanismo de detecgdo automatica dos marcadores da moldura
que vocé gostaria de usar. Selecione Procura Ampla para procurar os
marcadores da moldura em toda a série de imagens. Selecione Procura Local
para procurar os marcadores da moldura em uma pequena regido determinada
pela posi¢cdo da mira na janela de visualizagédo atual. Selecione Cancelar para
finalizar a procura de marcadores da moldura na série de imagens selecionada.

? Procurar Moldura em imagens...

Pretende realizar uma pesquisa alargada de planos em toda a cabeca ou
restringir a pesquisa as proximidades da posicao alvo?

Pesquisa Alargada Pesquisa Local Cancelar

6. Uma janela suspensa exibira a mensagem Por Favor, Aguarde e a interface do
usuario da tarefa aparecera borrada.

Por favor, aguarde

A Procurar SmartFrame em imagens.

7. Os resultados de detecgao da moldura serao refletidos na nova moldura definida
nas janelas de visualizagao. Reveja os resultados dos marcadores de referéncia
apropriadamente usando todas as janelas de visualizagéo (veja Revisdo dos
Marcadores da Moldura na Pag. 164).

8. Apos ter definido uma nova moldura, volte para a etapa Alvo para observar a
representacdo da nova moldura.
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> Para excluir uma moldura

1. Use o Seletor da Tarefa para langar a tarefa Moldura (veja Selecdo da Tarefa na
Pag. 46).
2. Use o menu suspenso Moldura Selecionada para selecionar uma moldura a ser

removida. Isso pode ser devido a identificagdo incorreta ou potencial duplicagédo
da moldura.

Selecione o botéo na barra de ferramentas personalizada da tarefa.

Sera solicitado que vocé confirme a remogao da moldura antes de prosseguir.
Selecione Sim para continuar a remogao da moldura selecionada. Caso
contrario, selecione Nao para manter intacta a moldura selecionada.

? Confirmar Remocao da Moldura

A moldura Esquerdo foi selecionada para remocao. Tem a certeza de que
a pretende apagar?

Sim

5. Volte a etapa Alvo para observar se a moldura anteriormente existente agora
foi removida.

Tarefa Pré-Ajustar Pré-ajuste da Canula

Vocé pode usar a tarefa Pré-Ajustar para efetuar ajustes X-Y iterativos na moldura
atualmente selecionada para alinhar seu marcador esférico da canula com o ponto
de entrada planejado. Esta tarefa fornecera instru¢des de ajustes X-Y necessarios
para posicionar o marcador esférico no ponto de entrada da trajetdria planejada.
Para verificar os pré-ajustes efetuados, a tarefa fornece um conjunto de parametros
dos planos de varredura que podem ser usados para adquirir um ou mais blocos de
imagens que incluem o marcador esférico da moldura atualmente selecionada. Apds
carregar os blocos de imagens que contém o marcador esférico, a tarefa Pré-Ajustar
detectara automaticamente a nova posi¢cdo do marcador esférico, exibira a trajetoéria
atualizada/realizada e mostrara o novo conjunto de ajustes X-Y necessarios para
alinhar o marcador esférico com o ponto de entrada planejado. Este processo pode
ser repetido até que o marcador esférico fique posicionado no ponto de

entrada planejado.

A tarefa Pré-Ajustar esta disponivel apenas para selegédo na etapa Alinhar (veja
Etapa Alinhar Definicdo da Anqulacdo da Canula na Pag. 111) e deve ser executada
antes de tentar ajustar a angulag&o da canula para uma trajetéria planejada.
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> Para efetuar o pré-ajuste da canula

1. Use o Seletor da Tarefa para langar a tarefa Pré-Ajustar (veja Selecéo da Tarefa
na Pag. 46).
2. Observe os ajustes X-Y mostrados no painel da tarefa. Estes sdo os ajustes

necessarios para alinhar o marcador esférico da canula ao ponto de entrada
planejado da trajetéria selecionada.

3. Siga as instrugdes indicadas para efetuar os ajustes. As cores apresentadas no
painel correspondem as cores dos botées do controlador manual e da
SMARTFrame™

4. Efetue varredura do marcador esférico usando os parametros do plano de
varredura fornecidos no painel da tarefa (veja Interoperacéo com o Scanner IRM

na Pag. 18).
5. Envie ou carregue as imagens para a estagéo de trabalho.

O aplicativo detectara automaticamente a posigao do marcador esférico na(s) imagen(s)
recebida(s). Apds cada aquisigao, a nova posi¢éo detectada para o marcador esférico da
canula sera usada pela Estagao de Trabalho ClearPoint para recalcular os ajustes da
moldura necessarios para posicionar o marcador esférico no ponto de entrada planejado.

6. O aplicativo exibira as imagens de aquisicdo do marcador esférico na primeira
fila de janelas de visualizagdo. O percurso da trajetdria atualizado sera exibido
na segunda linha de janelas de visualizagdo, que mostra a série mestre da etapa
Alvo integrada com a aquisi¢cdo do marcador esférico. Isso permite visualizar o
percurso da trajetéria realizado nas imagens subjacentes.

Guia do Usuario da Estagdo de Trabalho ClearPoint 2.0 ED-201779 Rev. 04 12/2025



Pagina 170 de 206

7. Siga as instrugdes fornecidas no painel da tarefa para efetuar os ajustes. As
cores apresentadas no painel correspondem as cores dos botdes do controlador
manual e da SMARTFrame™.

8. Repita as etapas de ajuste e reaquisigéo até que o ajuste residual seja inferior a
1/4 de volta para os estagios X e Y da moldura selecionada.

> Para corrigir manualmente a posi¢gao do marcador esférico da canula

1. Caso a posi¢gao do marcador esférico da canula detectada pelo software apareca
incorreta na fila superior de janelas de visualizagéo, vocé pode editar seu
posicionamento usando as seguintes técnicas:

e Arraste a anotacdo da secgdo cruzada do marcador esférico em
qualquer uma das janelas de visualizagao da fila superior (veja
Anotacdes de Edicdo na Pag. 63).

e Altere o local da mira (através de qualquer método) para a posigao
pretendida e use a ferramenta Definir Ponto do Marcador Esférico (

) na barra de ferramentas personalizada da etapa.

2. Para desfazer quaisquer edi¢cdes de posicao feitas na posicdo do marcador
esférico da moldura atualmente selecionada, use as ferramentas para desfazer /
refazer na barra de ferramentas personalizada (consulte Anotacdes de Edicéo

na Pag. 63).

> Pararevisar uma trajetoria realizada

1. Reveja o resultado da detecgdo do marcador esférico na linha superior de
janelas de visualizagdo. As miras para estas janelas de visualiza¢ao
corresponderao ao centro do marcador esférico. O aplicativo exibira anotagdes
em azul que representam a sec¢do cruzada do marcador esférico em cada um
desses planos de visualizagéo.
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2. Caso afaste a posigdo da mira para longe do marcador esférico, vocé podera

b
usar o botdo Ir para Ponto do Marcador Esférico () na barra de ferramentas
personalizada da tarefa para correlacionar novamente a mira no local do
marcador esférico (veja Alteracao da Posicao de Miras na Pag. 62).

3. Reveja o percurso da trajetéria atualizado como resultado da detecgéo do
marcador esférico na linha inferior de janelas de visualizagéo. O percurso da
trajetoria em azul representa o percurso entre o ponto alvo planejado e a
posicao atual do marcador esférico. Essa trajetoria pode ser editada apenas
através do envio de varreduras atualizadas do marcador esférico para a tarefa.

4. Arraste a linha horizontal exibida perpendicular ao percurso da trajetoria na
janela de visualizagao Trajetoria Ortogonal 1 ou Trajetoria Ortogonal 2 para
navegar no percurso da trajetéria.

5. Vocé pode alterar a série de imagens integrada com a série do marcador
esférico usando a Barra de Miniaturas no lado direito do painel da tarefa (veja
Uso de Miniaturas na Pag. 69)
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Resolucao de Problemas

Este capitulo descreve como resolver possiveis problemas encontrados na Estacao
de Trabalho ClearPoint. Esse contetido também fica contido como tépicos de ajuda
integrados no aplicativo quando sdo exibidas mensagens de aviso. Consulte
Mensagens de Status na Pag. 46 para obter informagao detalhada sobre como
visualizar conteudo de ajuda integrado no aplicativo.

Associagcao DICOM Perdida

A conexao DICOM entre a Estagao de Trabalho ClearPoint e o scanner foi
abruptamente perdida, impedindo a transferéncia adicional de imagens. Isso pode
ser devido a um problema inerente de conexao a rede ou conectividade de rede
intermitente.

Pode ser causado por:

¢ Falha intermitente ou pontual na conexao de rede, causando perda de pacotes
de dados.

e Problemas persistentes de conectividade da rede

e Erro inesperado de comunicagdo DICOM que impede a comunicagao adicional
entre a estacdo de trabalho e o scanner.

Consequéncias da perda da associagdo DICOM entre o scanner e a estagdo
de trabalho:

e A transferéncia de imagens do scanner para a estagéo de trabalho sera cada
vez mais dificil dependendo da causa.

e Se a associagao perdida for um evento pontual, as imagens adicionais podem
ser enviadas sem qualquer problema.

o Caso a perda de ligagao seja persistente, sera necessario resolver o problema
de conectividade da rede.

Recuperagao:

e Caso a associagdo perdida seja pontual, a série podera ser reenviada e
quaisquer imagens ausentes dessa série serdo adicionadas ao aplicativo.

o Caso a associagao perdida seja persistente durante todo o caso, é fortemente
recomendado que leve o problema ao conhecimento da equipe de Tl do hospital.
Todos os problemas de conectividade da rede podem ser resolvidos pela equipe
de Tl do hospital nessas instancias.

e Se a equipe de Tl do hospital nao estiver disponivel ou ndo puder resolver os
problemas de conectividade da rede que estédo provocando a associagdo DICOM
perdida, entdo carregar as imagens manualmente a partir da midia removivel
sera o unico recurso. Use a Janela Carregar DICOM caso as imagens do
scanner possam ser gravadas para a midia removivel.
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Dados Rejeitados pela Estagcao de Trabalho

A série que acabou de ser recebida pela Estacdo de Trabalho ClearPoint foi
considerada invalida devido a condi¢do ou condigbes indicadas na mensagem de
aviso. Isso indica que as imagens adquiridas possuem algum tipo de problema que
as impede de serem carregadas para a estagéo de trabalho.

Pode ser causado por:

¢ Imagens recebidas nao atendem aos requisitos de conformidade DICOM do
software. E possivel que estejam faltando informagéo do cabegalho DICOM
necessaria para exibir no software (por exemplo, nome/ID do paciente, data/hora
da série, etc.).

e Uma etapa do fluxo de trabalho nao foi selecionada.

¢ Ainformagéo do paciente associada as imagens recebidas ndo corresponde a
informacgéo do paciente associada a sessao atual e o usuario nao a aceitou
como equivalente.

¢ A modalidade das imagens recebidas ndo é suportada pelo software.

¢ O uso de uma licenga néo clinica em um ambiente clinico. Ao usar uma licenga
nao clinica, o software rejeitara aquisigdes recentes a menos que a palavra
‘TEST esteja embutida no nome do paciente.

¢ Imagens recebidas s&o mais antigas que os dados anteriormente carregados.
Isso pode indicar o envio de dados incorretos para o software.

¢ As imagens recebidas ndo estdo em conformidade com as restricdes da etapa
do fluxo de trabalho em que os dados s&o recebidos.

Consequéncias da rejeicao de dados pela estagao de trabalho:

¢ Se os dados forem rejeitados pela estagéo de trabalho, eles nio ficardo
disponiveis para visualizagdo ou carregamento. Leia cuidadosamente a
mensagem de rejeicdo de dados para determinar a causa e efetuar as correcdes
necessarias antes de adquirir as imagens novamente.

Recuperagao:

e Dependendo da causa da rejeicdo da imagem, a recuperagao pode ser bem
diferente. Analise cuidadosamente a mensagem de rejeigdo para entender o
motivo da rejeicdo dos dados em primeiro lugar.

¢ Independentemente da causa, se vocé estiver vendo esta mensagem, € porque
existe algo mais recente inerentemente invalido sobre a aquisicdo de imagens,
entdo revise a aquisicdo cuidadosamente com o técnico de RM, para assegurar
que todos os parametros foram corretamente inseridos. Tente enviar novamente
os dados apds efetuar as correcdes necessarias.

e Se vocé ndo entender inteiramente a mensagem de rejeigéo, entre em contato
com a equipe do software para assisténcia adicional.

Guia do Usuario da Estagdo de Trabalho ClearPoint 2.0 ED-201779 Rev. 04 12/2025



Pagina 174 de 206

Nao foi Possivel Carregar Dados para a Estacao de Trabalho

Nao foi possivel carregar a série recebida para a Estagdo de Trabalho ClearPoint.
Isso indica um problema grave com as imagens recém-recebidas ou um erro critico
do software.

Pode ser causado por:

e As imagens recebidas estao corrompidas e/ou incompletas
¢ A codificagao de bytes das imagens ¢é invalida

Consequéncias da falha ao carregar imagens na estagao de trabalho:

¢ Se a estagao de trabalho ndo conseguir carregar as imagens recém-recebidas,
elas nao poderéo ser visualizadas no aplicativo do software. Sera necessario
fazer alteragdes na aquisigéo recebida ou reinicializar o software.

Recuperagao:

o Esta situacédo indica a presenca de um problema grave com os dados enviados
para a estagao de trabalho. Revise a aquisicdo com o técnico de RM e
assegure-se de que € possivel visualizar os dados no console do scanner.
Tente enviar novamente a série caso nao exista qualquer problema com a
prépria aquisicao.

o Esta situacdo também pode indicar a presenga de um problema grave no
software. Tente reinicializar o software e reenviar a série.

Dados Recebidos Anteriores a Uma Hora

A série recém-recebida possui uma marca de hora de aquisicdo mais antiga em mais
de uma hora do momento atual em que os dados foram recebidos. E pouco provavel
que os intervalos de tempo entre as aquisicées de dados durante procedimentos
intraoperatérios sejam extremamente longos, exceto quando forem encontrados
problemas durante o procedimento. As imagens devem ser revisadas
cuidadosamente para que as decisdes clinicas apropriadas possam ser feitas com
base no momento em que esses dados foram adquiridos.

Isso é provocado por:

e Asimagens recém-recebidas s&o anteriores a uma hora. O software analisa as
seguintes tags do cabegalho DICOM: (0008, 0021) — Data da Série e
(0008, 0031) — Hora da Série para efetuar esta determinacgéo.

Consequéncias de ter recebido dados ha mais de uma hora:

¢ Nao existem consequéncias reais em termos do software. Os usuarios devem
estar cientes caso uma série incorreta seja enviada para a estagao de
trabalho erroneamente.
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Recuperagao:

e Caso exista um entendimento so6lido do motivo pelo qual as imagens recém-
enviadas possuem mais de uma hora, a mensagem de aviso pode ser ignorada
com seguranga.

¢ Caso nao entenda o motivo pelo qual vocé esta recebendo esta mensagem, é
prudente verificar se a aquisicdo recém-enviada para a estacao de trabalho
é atual.

Dados Recebidos Anteriores aos Dados
Anteriormente Carregados

A série recém-recebida possui uma marca de hora de aquisicdo anterior aos dados
anteriormente carregados no aplicativo. Isso significa efetivamente que vocé esta
visualizando imagens “desatualizadas”. As imagens devem ser revisadas
cuidadosamente para que as decisdes clinicas apropriadas possam ser feitas com
base no momento em que esses dados foram adquiridos.

Isso é provocado por:

e Asimagens recém-recebidas s&o anteriores aos dados anteriormente
carregados. O software analisa as seguintes tags do cabegalho DICOM:
(0008, 0021) — Data da Série e (0008, 0031) — Hora da Série para efetuar
esta determinacgao.

Consequéncias de ter dados recebidos mais antigos do que os dados
anteriormente carregados:

e Algumas etapas do fluxo de trabalho permitem que a série ainda seja carregada
se for mais antiga do que os dados anteriormente carregados. No entanto, vocé
deve tomar cuidado ao usar estes dados, porque ficam efetivamente
“desatualizados” quando comparados aos dados carregados na sessao.

e Outras etapas do fluxo de trabalho impedirdo que os dados sejam carregados,
se forem anteriores aos dados anteriormente carregados. O motivo para isso é
impedir o fornecimento de instru¢des ou realizar calculos com base em dados
que nao sejam atuais.

Recuperagao:

e Para as etapas que ainda permitem que dados mais antigos sejam carregados,
a mensagem de aviso pode ser descartada com seguranga, contanto que o
usuario esteja ciente do fato de que estéo carregando dados mais antigos.
Reveja cuidadosamente as imagens e entenda que foram carregadas outras
imagens que sdo mais novas do que essa série.

e Para as etapas que impedem o carregamento de dados mais antigos, o Unico
remédio € adquirir uma nova série e envia-la para a estagao de trabalho.
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Janela de Indicagcao de Ocupado Ignorada pelo Usuario

Durante uma operacao intensiva, a janela de indicagdo de ocupado da Estacéo de
Trabalho ClearPoint foi ignorada pressionando da tecla ESC. A janela de indicagdo
de ocupado é usada pelo software para indicar que uma operagédo/computagio
secundaria intensiva esta sendo executada e que ¢é interesse do usuario esperar que
ela seja concluida completamente antes de continuar Alguns exemplos sdo: procura
por uma SMARTGrid, fusdo de imagens, detecgdo de CA/CP, procura por um
volume de interesse, etc. Caso a janela de indicagdo de ocupado seja ignorada, o
software ainda tentara concluir a operagdo secundaria, mas retornara o controle da
IU ao usuario, para que ele possa prosseguir com o fluxo de trabalho.

Isso é provocado por:

e Pressionar a tecla ESC enquanto o software esta executando uma
operagao intensiva.

Consequéncias de ignorar uma janela de indicagido de ocupado:

e O software pode desacelerar o desempenho depois que a janela for ignorada
enquanto tenta concluir a operagdo/computacdo de interesse.

e E sugerido conceder ao software um ou dois minutos para concluir o
processamento antes de prosseguir com o fluxo de trabalho.

Recuperagao:

e O recurso de ignorar a janela de indicagéo de ocupado € fornecido para que o
usuario continue no fluxo de trabalho se o software ficar preso durante uma
operagao intensiva. Isso é extremamente improvavel e ndo deve ocorrer, mas
permite que o usuario possa continuar com o fluxo de trabalho, se necessario.

e Caso a tecla ESC seja acidentalmente pressionada com a janela de indicagao
de ocupado sendo mostrada, deixe um ou dois minutos para o software concluir
seu processamento secundario antes de continuar o fluxo de trabalho.

Diametro do Tunel do scanner Nao Configurado

Se o didmetro do tunel do scanner nao foi definido no Dialogo de Configuragéo do
Sistema da Estagao de Trabalho ClearPoint, sera mostrada uma mensagem de
aviso informando a dimensé&o do tinel do scanner sempre que uma série for
recebida pela estagao de trabalho. O software usa os valores do diametro do tunel e
o Comprimento do Dispositivo (introduzido quando é criada uma nova sessao) para
assegurar que é possivel inserir fisicamente o dispositivo na SMARTFrame, para
uma determinada trajetoria, sem que ele fique obstruido no orificio do scanner (veja
A Trajetéria Podera Causar Obstrucdo do Dispositivo pelo Scanner). Sem essas
informacgdes, o software ndo estara equipado com os dados necessarios para
fornecer esse aviso para um determinado percurso de trajetéria. O didmetro do tunel
do scanner precisa ser especificado apenas uma vez e nao precisa ser alterado, a
menos que o scanner com o qual a estagado de trabalho interage mude fisicamente.
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Isso é provocado por:

e Diametro do tunel do scanner néo especificado no Dialogo de Configuragéo do
Sistema (guia “SISTEMA”)

Consequéncias da auséncia de configuragao do diametro do tunel do scanner:

e Se o software ndo reconhecer o didmetro do tunel do scanner, ele nao
conseguira avisar sobre possiveis colisdes no tunel antes que o dispositivo
seja inserido.

Recuperagao:

e Use a Janela de Configuragéo do Sistema para especificar o didmetro do tunel
do scanner (veja guia “SISTEMA”).

Nao Foi Possivel detectar Pontos CA-CP

Em circunstancias extremamente raras, a Estacdo de Trabalho ClearPoint pode
falhar ao detectar uma ou todas as posi¢cdes CA, CP ou PMS na varredura da
totalidade da cabeca. Se isso ocorrer, trata-se de um problema muito sério, porque o
algoritmo de detecgdo AC-PC foi projetado para sempre retornar um resultado nao
vazio. Caso este erro ocorra, sera necessario definir estas posi¢des manualmente na
tarefa CA-CP.

Pode ser causado por:

e Falha muito grave no algoritmo de detecgdo CA-CP

Carregamento de dados de uma série nao é esperada pela estagao de trabalho.
Tentativa de detectar pontos CA-CP de um bloco de espessura muito fina.
Aplicativo do software corrompido

Consequéncias de falhar ao detectar pontos CA-CP:

e Na maior parte dos casos, falhar ao detectar pontos CA-CP indica uma falha
muito grave do software. Varios calculos no software dependem da definigao
dos pontos CA-CP, de modo que ndo sera possivel continuar o fluxo de trabalho
clinico sem problemas significativos até que os pontos CA-CP sejam definidos.

Recuperagao:

e E sugerida a reinicializagao do software e reenvio dos dados.
e Caso a falha persista e vocé consiga definir manualmente os pontos CA, CP e
PMS na tarefa CA-CP, facga isso para continuar o fluxo de trabalho clinico.
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Ponto CA Posterior ao CP

A tarefa CA-CP pode avisar que o ponto CA esta ajustado posterior ao ponto CP e
isso pode indicar que seu sistema de coordenadas CA-CP foi definido
incorretamente. Caso vocé veja essa mensagem de aviso, revise cuidadosamente
os seus pontos CA e CP e assegure-se de que eles estejam definidos corretamente.

Caso contrario, se esta mensagem aparecer quando os pontos CA-CP estiverem
corretos, isso indica um problema mais significativo. Essa mensagem é mostrada
sempre que as posicdes dos pontos CA e CP selecionadas nao corresponderem a
orientagdo do paciente que foi inserida no console do scanner. Portanto, se os
pontos CA-CP estiverem corretos, o scanner deve ter a orientagéo do paciente
definida incorretamente. Por exemplo, se a orientagao do paciente inserida no
console do scanner era correspondente a Cabega na Posicdo Anterior em
Supinagao (CAS) e o paciente estava realmente na posi¢do Cabega na Posigao
Anterior em Pronagédo (CAP), entdo a diregdo Anterior-Posterior sera invertida.

Pode ser causado por:

e Definigdo incorreta dos pontos CA e CP pelo usuario
e Orientagdo do paciente incorreta inserida no console do scanner

Consequéncias da definigdo incorreta dos pontos CA/CP:

e Se os pontos CA/CP estiverem definidos incorretamente pelo usuario, os planos
anatémicos de visualizagdo podem parecer incorretos.

e Se a orientagao do paciente foi definida incorretamente no scanner, existem dois
resultados muito sérios:

1) Todas as etiquetas de orientagdo do paciente (HF/LR/AP) mostradas no
software estarao incorretas, porque refletem a orientagéo do paciente
inserida no scanner. Isso aumentara o risco de confusao entre os lados
esquerdo e direito durante o planejamento de trajetérias.

2) A detecgéo automatica da grelha de marcagdo ou da moldura no volume
da totalidade da cabega falhara de forma consistente, mesmo quando
estes componentes estiverem perfeitamente visiveis nas imagens.

Recuperagao:

e Assegure-se de que os pontos CA/CP sao definidos corretamente, caso sejam
editados manualmente.

e Caso a orientagdo do paciente tenha sido definida incorretamente, faga uma
nova aquisicao de imagens da totalidade do volume de interesse da cabeca,
usando a orientacao correta do paciente, e inicie uma nova sessao.
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Ponto do Plano Médio Sagital Muito Proximo da Linha CA-CP

Esta mensagem de aviso € exibida quando a posi¢ao entre o ponto do plano médio
sagital (PMS) e a linha CA-CP é inferior a 20 mm. Esta situagao indica que o PMS
podera ter sido definido incorretamente. Verifique sua localizagdo antes de continuar
o fluxo de trabalho.

Isso é provocado por:

e Ponto do plano médio sagital estar definido a 20 mm da linha CA-CP.

Consequéncias de definir o ponto PMS muito préximo da linha CA-CP:

e O software usa os pontos CA, CP e PMS para calcular uma matriz de
transformagdo usada para alinhar as janelas de visualizagédo para uma
orientagdo anatdbmica. Se o ponto PMS estiver definido muito baixo em diregéo a
linha CA-CP, isso poderia criar um componente rotacional bastante drastico,
incapaz de produzir orientacdes anatdomicas de visualizagdo adequadas.

e Caso as visualizagdes anatdbmicas paregam corretas e vocé receba este aviso,
ele pode ser ignorado com seguranga caso o posicionamento do ponto PMS
seja satisfatorio.

Recuperagao:

¢ Revise a posigéo do ponto PMS para assegurar que ele foi definido
corretamente. Lembre-se de que o PMS representa um outro local no plano
anatémico médio sagital. Para definir o ponto PMS, selecione qualquer outro
ponto acima dos pontos CA/CP e situado no plano anatémico médio sagital
do paciente.

e Caso o ponto PMS tenha sido definido corretamente, mesmo se ele estiver a
20 mm da linha CA-CP, o aviso podera ser ignorado com seguranga.

Plano Médio Sagital Definido Abaixo da Linha CA-CP

A Estagéo de Trabalho ClearPoint detectou que a posigao do plano médio sagital
(PMS) é inferior a da linha CA-CP. Essa condigao pode indicar que o PMS foi
definido incorretamente ou que uma orientagéo incorreta do paciente foi inicialmente
definida no scanner.

Pode ser causado por:

e Ponto do plano médio sagital esta definido abaixo (na diregao dos pés) da
linha CA-CP.
e Orientagdo do paciente incorreta inserida no console do scanner
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Consequéncias de definir o PMS abaixo da linha CA-CP:

e O software usa os pontos CA, CP e PMS para calcular uma matriz de
transformagdo usada para alinhar as janelas de visualizagédo para uma
orientagdo anatdmica. Se o ponto PMS estiver definido abaixo da linha CA-CP,
isso fara com que as visualizagdes anatdbmicas sejam invertidas de cima
para baixo.

e Se a orientagdo do paciente foi definida incorretamente no scanner, existem dois
resultados muito sérios:

1) Todas as etiquetas de orientagédo do paciente (HF/LR/AP) mostradas no
software estardo incorretas, porque refletem a orientagao do paciente
inserida no scanner. Isso aumentara o risco de confusao entre os lados
esquerdo e direito durante o planejamento de trajetérias.

2) A detecgéo automatica da grelha de marcagdo ou da moldura no volume
da totalidade da cabeca falhara de forma consistente, mesmo quando
estes componentes estiverem perfeitamente visiveis nas imagens.

Recuperagao:

¢ Revise a posigéo do ponto PMS para assegurar que ele foi definido
corretamente. Lembre-se de que o PMS representa um outro local no plano
anatémico médio sagital. Para definir o ponto PMS, selecione qualquer outro
ponto acima dos pontos CA/CP e situado no plano anatémico médio sagital do
paciente. Nao defina o ponto abaixo dos pontos CA/CP.

e Caso a orientagdo do paciente tenha sido definida incorretamente, faca uma
nova aquisi¢ao de imagens da totalidade do volume de interesse da cabega,
usando a orientagéo correta do paciente, e inicie uma nova sessao.

SMARTGrid™ Nao Encontrada / Detectada Incorretamente

O software da Estacao de Trabalho ClearPoint falhou ao detectar a SMARTGrid
indicada presente na varredura da totalidade da cabega do paciente.

Pode ser causado por:

e Perda de fluido na grelha

e A varredura da totalidade do volume da cabega elimina parte da grelha

¢ Sinal insuficiente na grelha causado pelo posicionamento incorreto das bobinas.

e Pontos CA, CP ou PMS incorretamente definidos (veja Ponto CA Posterior ao CP)
e Orientagdo do paciente inserida incorretamente no scanner.

¢ Artefatos de imagem que obscurecem a grelha

e Sobreposigao de grelhas no caso bilateral

Consequéncias se a SMARTGrid nao for detectada pelo software:

¢ O ponto de entrada padréo para um percurso de trajetoria ndo sera definido no
centro da grelha de marcagao. Em vez disso, ele sera definido direto para cima
(superior) do ponto alvo.
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A etapa de Entrada ndo exibirda um modelo 3D da grelha em seu layout
“Reviséao”. A modificagdo manual da posigao/orientagao da grelha é necessaria
para continuar marcando o ponto de entrada.

N&o é possivel calcular o ponto de centralizagdo para montagem no couro
cabeludo. Se vocé estiver usando a base de montagem no couro cabeludo e/ou
for importante acertar com exatiddo seu ponto de entrada, sera necessario
assegurar que a grade esteja corretamente definida no software.

Recuperagao:

Use a tarefa Grelha para modificar manualmente a posigao/orientagdo da grelha
detectada incorretamente.

Caso a grelha néo tenha sido detectada, use a tarefa Grelha para procurar
automaticamente por ela em uma area de interesse mais localizada. Isso pode
ser feito girando a visualizagdo da grelha para “observar” ao longo do eixo da
grelha e entdo clicando no botdo “Segmentar Grelha”. Para um procedimento
bilateral, certifique-se de posicionar o angulo de visualizagao para que vocé
observe a grelha no lado ao qual ela pertence. Caso contrario, a grelha pode ser
identificada como pertencente ao outro lado da cabeca.

Use os parametros do plano de varredura na etapa de Entrada para adquirir um
bloco de imagens localizado que contém a grelha de interesse. Envie a
aquisicao para a estagao de trabalho e use a tarefa Grelha para detectar as
grelhas nesta aquisigao, usando o botédo “Segmentar Grelha”.

Assegure-se de que os pontos CA, CP e PMS estao definidos corretamente. Se
nao estiver definido corretamente, use a tarefa CA-CP para corrigir suas
posigdes e voltar a executar a segmentagao da grelha na tarefa de Grelha
usando o botéo “Segmentar Grelha”.

Se as técnicas mencionadas acima falharem ao detectar a grelha e a exatidao
no ponto de entrada nao for crucial, vocé pode planejar manualmente o
elemento da grelha que contém o ponto de entrada. Nota: Se vocé estiver
usando a base de montagem no couro cabeludo, isso ndo € um mecanismo de
recuperacéo aceitavel porque o ponto de centragem de montagem no couro
cabeludo nunca sera especificado pelo software.

Falha na Segmentacao do Volume de Interesse

O software da Estacao de Trabalho ClearPoint falhou ao detectar um volume de
interesse na area da caixa definida. Isso significa que a intensidade do volume de
interesse em tons de cinza na area da caixa néao difere significativamente o
suficiente de suas estruturas circundantes.

Pode ser causado por:

Brilho em tons de cinza na imagem adquirida nao suficiente ou drastica o
bastante no volume.

Regido da caixa tragada n&o encapsula totalmente o volume.

O volume de interesse ¢é incrivelmente pequeno quando comparado a regido
da caixa.
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Consequéncias da falha do software em detectar o volume de interesse:

e Caso o software seja incapaz de detectar automaticamente o volume de
interesse, sera necessario usar a ferramenta “Pincel de Volume” para definir o
volume manualmente.

Recuperagao:

e Assegure-se de que a regiao da caixa usada para informar ao software onde
procurar pelo volume foi definida corretamente. Caso a caixa corte o volume de
qualquer forma, trace-a novamente e tente de novo.

e Varreduras adicionais podem ser adquiridas para fornecer maior contraste em
tons de cinza do volume quando comparadas a estruturas circundantes, e o
software podera ser usado para detectar novamente o volume
nessas aquisigoes.

e A ferramenta “Pincel de Volume” podera ser usada para definir manualmente as
regides do volume em caso de falha na detecgéo automatica.

A Trajetéria Podera Causar Obstrucao do Dispositivo
pelo Scanner

O percurso da trajetéria mencionado na mensagem de aviso possui uma angulagéo
de forma que a inserg&o do dispositivo durante o procedimento pode ser obstruida
ou bloqueada pelo tunel do scanner. O software usa a variavel “DIAMETRO DO
TUNEL DO SCANNER” no Dialogo de Configuragdo do Sistema e o “Comprimento
Total do Dispositivo” especificado ao iniciar uma nova sessao para determinar se a
trajetdria planejada pode, ou nao, fazer com que o dispositivo seja bloqueado pelo
tunel do scanner durante a insergao.

Além de indicar que a trajetdria planejada pode causar colisdo do tunel com o
dispositivo durante a insergéo no tunel, o software também fornece valores
especificos para distancia livre entre o dispositivo e o tlinel do scanner (em
milimetros), nas seguintes situagoes:

1. Quando o dispositivo & inserido no tinel do scanner.
Quando o dispositivo é inserido na canula de direcionamento até o ponto de
entrada antes de recolocar o paciente no tunel.

3. Quando o dispositivo é inserido totalmente até a profundidade alvo anterior a
recolocacao do paciente no tunel.

Caso a trajetoria planejada ndo cause colisdo no tunel durante a insergéo do
dispositivo, o valor de distancia indicara a distancia livre que o dispositivo tera antes
de atingir o tunel. Caso a trajetéria planejada cause uma colisdo no tunel durante a
insercdo do dispositivo, o valor de distancia indicara a quantidade de comprimento
adicional do dispositivo apés a colisdo com o tunel. A finalidade de mostrar esses
valores é fornecer orientagédo sobre até onde dispositivo precisa ser introduzido para
limpar o tunel do scanner ao recolocar o paciente.
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Isso é provocado por:

o Definigdo de uma trajetoria que fara com que o dispositivo seja obstruido pelo
tunel do scanner durante a insergao.

Consequéncias de prosseguir com uma trajetoria que possa resultar na
obstrugao do dispositivo pelo tinel do scanner:

e Durante a insergéo do dispositivo, o cirurgido pode ndo conseguir inserir o
dispositivo no paciente. Isso dependera da rigidez/flexdo do dispositivo a ser
inserido, assim como das possiveis opgdes para insercao do dispositivo
no paciente.

e O cirurgido talvez tenha que explorar outras opgdes para insergéo do dispositivo,
incluindo insergéo de parte ou todo o dispositivo com o paciente fora do tunel
do scanner.

Recuperagao:

e O aviso antecipado da potencial obstrugédo do dispositivo é crucial para
assegurar que os problemas nao se manifestem durante a etapa de insergéo do
dispositivo. Assegure-se de que este aviso seja levado a sério durante o
planejamento da trajetéria para evitar problemas subsequentes no fluxo
de trabalho.

e Use a caixa de dialogo Status da Trajetéria (ao clicar com o bot&o direito na
anotagao da trajetdria) para visualizar as medigdes de distancia livre do
dispositivo. Isso indicara as varias opgdes disponiveis para a insergao
do dispositivo.

e Nao use uma trajetoria planejada que tenha o potencial de provocar obstrugéo
do dispositivo. Planeje uma trajetéria alternativa para a qual a probabilidade de
obstrugao seja menor (ou seja, distancia significativa do tunel).

Comprimento do Dispositivo Insuficiente para Alcancgar o Alvo

Esta mensagem de aviso indica que o comprimento do dispositivo a ser inserido
durante o procedimento nao é suficiente para alcangar o ponto alvo da trajetéria
indicada. O software usa o parametro “Comprimento Inserivel do Dispositivo”
especificado quando uma nova sesséo € iniciada, bem como o comprimento da
trajetoria planejada (incluindo o deslocamento vertical associado a base da moldura)
para determinar se o dispositivo pode alcangar o ponto alvo. Caso esta mensagem
seja apresentada, é fortemente recomendado que sejam efetuadas alteragdes a
trajetoria planejada para permitir que o dispositivo alcance seu alvo durante

a insergao.

Além de fornecer esta indicagao, o software também indicara a distancia de “folga”
ou “em falta” (em milimetros). Isso representa a quantidade de distancia adicional
necessaria para alcangar o alvo caso o dispositivo seja muito curto para alcanga-lo.
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Isso é provocado por:

¢ Definigdo de uma trajetoria que nao permitira o alcance do ponto alvo pelo
dispositivo durante a insergao.

Consequéncias de usar uma trajetoria passivel de resultar na falha do
dispositivo em alcancgar o alvo:

e E possivel que o dispositivo ndo alcance o alvo durante a insergao. Isso podera
resultar em um procedimento incompleto. Nestas circunstancias, podera ser
necessario o replanejamento da trajetéria e a reinsergao do dispositivo.

Recuperagao:

e Prestar atencéo neste aviso constitui fator critico para assegurar que os
problemas nao se manifestem durante a insergao do dispositivo. Assegure-se de
que este aviso seja levado a sério durante o planejamento da trajetéria para
evitar problemas subsequentes no fluxo de trabalho.

e Use a caixa de dialogo Status da Trajetéria (ao clicar com o botéo direito na
anotagéo da trajetdria) para visualizar as medigdes de profundidade dessa
trajetoria. Nos casos em que o dispositivo a ser inserido possa alcangar o alvo
planejado, a medigdo indicard o comprimento suficiente do dispositivo para
alcancar o alvo. Nos casos em que o dispositivo ndo consegue alcangar o alvo,
a medicao indicara a distancia necessaria para alcancar o alvo. Use esta
informacgéo para tomar decisdes que permitam planejar sua trajetoria de
maneira eficaz.

e Nao use uma trajetoria planejada que tenha potencial de n&o alcancar o alvo.
Faca alteragdes na trajetéria de forma que o comprimento do dispositivo seja
suficiente para alcancar o ponto alvo.

Profundidade da Trajetéria Superior a Profundidade Maxima
Validada para o Sistema

Esta mensagem de aviso sera apresentada caso seja planejado um percurso de
trajetéria com profundidade de exatidao de posicionamento do dispositivo que
exceda o maximo valor validado. O sistema ClearPoint é capaz de guiar um
dispositivo até um alvo pretendido no cérebro, com erros no plano inferiores a 1,5
mm. Contudo, isso foi validado apenas para profundidades de inser¢do maximas de
125 mm. Profundidades de insergcdo com mais de 125 mm nao sdo aprovadas e,
caso sejam tentadas, podem resultar em erros maiores no posicionamento do
dispositivo. Caso receba este aviso, efetue alteragbes na trajetoria planejada, para
nao exceder a profundidade maxima validada para o sistema.

Isso é provocado por:

o Definigdo de uma trajetoria cujo comprimento exceda a profundidade maxima
validada para o sistema (125 mm). Note que, nos casos em que a moldura nao
foi montada, o software calculara a posigéo projetada do marcador esférico
baseado na base na moldura selecionada.
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Consequéncias do uso de uma trajetdria que excede a profundidade maxima
validada para o sistema:

e Como o sistema ClearPoint nio foi validado em profundidades superiores a 125
mm, vocé pode encontrar erros maiores de posicionamento de dispositivo no
alvo. Fatores, como a distor¢do das imagens, podem se tornar mais relevantes
nessas profundidades de insergao superiores.

Recuperagao:

e E fortemente recomendado usar trajetérias planejadas que néo excedam a
profundidade maxima de 125 mm validada para o sistema. N&o use trajetérias
planejadas que excedam essa profundidade.

A Trajetéria Atravessa o Plano Médio Sagital

A Estagéo de Trabalho ClearPoint detectara se vocé definir uma trajetéria que cruze
o plano médio do cérebro. Nesses casos, o ponto de entrada do percurso da
trajetoria sera contralateral ao ponto alvo correspondente.

Isso é provocado por:

o Definigdo de uma trajetoria que atravessa o plano médio do cérebro. A
mensagem de status sera apresentada caso o usuario final tenha confirmado o
alvo/ponto de entrada contralateral na Caixa de Dialogo de Aviso Contralateral.
Nessa caixa de dialogo, os usuarios finais devem confirmar e reconhecer
explicitamente que nao foi avaliada a capacidade para o dispositivo inserido
direcionar com exatidéo e seguranga as estruturas do alvo contralaterais ao
ponto de entrada.

Consequéncias de continuar em uma trajetoéria que cruza o plano
médio sagital:

e Caso se pretenda cruzar o plano médio sagital, este aviso podera ser ignorado,
sem quaisquer consequéncias subjacentes.

e Caso nao se pretenda cruzar o plano médio sagital, este aviso indica ao usuario
final que um erro pode ter sido cometido durante o planejamento da
trajetdria indicada.

Recuperagao:

e Assim que o usuario tiver confirmado a definigdo da trajetéria contralateral, o
software entendera que esse percurso de trajetdria foi intencional. O objetivo da
mensagem de aviso consiste em alertar o usuario final para a existéncia de uma
trajetoria contralateral planejada, caso ela ndo seja intencional.
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SMARTFrame™ Nao Encontrada / Detectada Incorretamente

O software da Estacao de Trabalho ClearPoint falhou ao detectar a SmartFrame
indicada presente na varredura das imagens da totalidade da cabega do paciente.
A moldura nao foi detectada ou foi detectada em uma posicao incorreta.

Pode ser causado por:

Marcadores da moldura nao contidos totalmente no volume

Pontos CA, CP ou PMS incorretamente definidos (veja Ponto CA Posterior ao CP)
Orientacdo do paciente inserida incorretamente no scanner.

Perda de fluido em um ou mais marcadores da moldura

Artefatos nas imagens, tais como retroprojegao/fantasmas, fazem varios
marcadores de moldura aparecerem sobrepostos no volume de

moldura adquirido.

Consequéncias de ndo detectar a SMARTFrame pelo software:

Se o software nao conhecer o local da moldura no espaco, ele ndo podera
determinar qualquer instru¢éo de ajuste para alinhar o quadro de interesse ao
percurso de trajetéria planejado desejado.

Quaisquer trajetorias definidas para a moldura de interesse n&o terdo seus
pontos de entrada definidos nos limites X-Y da moldura.

Nao sera possivel prosseguir com o fluxo de trabalho usando a moldura
selecionada até que ela tenha sido definida no software.

Recuperagao:

Use os parametros do plano de varredura da etapa Alvo para adquirir um bloco
de imagens da moldura. Envie a aquisi¢ao para a estacéo de trabalho para
acionar a detecgéo automatica da moldura.

Defina manualmente as posi¢cdes dos marcadores usando a tarefa Moldura.

Use a tarefa Moldura para procurar a moldura de interesse em uma area mais
localizada. Isso pode ser realizado usando as miras para identificar uma area de
procura, clicando no botéo “Segmentar Moldura” e selecionando “Procura Local”.
Assegure-se de que os pontos CA, CP e PMS estao definidos corretamente. Se
isso nado estiver definido corretamente, use a tarefa CA-CP para corrigir suas
posigdes e voltar a executar a segmentagao da grelha na tarefa de Grelha
usando o botdo ‘Segmentar Moldura’ (podem ser usadas técnicas de pesquisa
‘Ampla’ ou ‘Local’).

Marcador Esférico da SMARTFrame™ Nao Encontrado

A Estagéo de Trabalho ClearPoint falhou ao detectar o marcador esférico da
SmartFrame indicado presente na varredura das imagens da totalidade da cabega
do paciente. Esta mensagem pode ser mostrada em combinagdo com a mensagem
“SMARTFrame Nao Encontrada” (veja SMARTFrame™ Nao Encontrada / Detectada
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Incorretamente) ou isoladamente, caso os marcadores da moldura tenham sido
detectados.

Pode ser causado por:

e Marcador esférico ndo completamente contido no volume.

e Pontos CA, CP ou PMS incorretamente definidos (veja Ponto CA Posterior ao CP)

e Orientagdo do paciente inserida incorretamente no scanner.

e Perda de fluido no marcador esférico.

¢ Artefatos nas imagens, tais como retroprojegéo/fantasmas, fazem varios
marcadores esféricos aparecerem sobrepostos no volume de moldura adquirido.

Consequéncias de nao detectar o mercador esférico da SMARTFrame
pelo software:

e O software deve saber a posicdo do marcador esférico da moldura; caso
contrario, ele ndo podera determinar qualquer instrugao de ajuste para alinhar o
quadro de interesse ao percurso de trajetoria planejado desejado.

¢ Nao sera possivel prosseguir com o fluxo de trabalho usando a moldura
selecionada até seu marcador esférico ter sido definido/identificado pelo software.

Recuperagao:

e Assegure-se de que o marcador esférico ndo apresenta um numero significativo
de bolhas. Para assegurar a detecgéo exata, qualquer bolha no marcador
esférico deve ser 25% menor que seu tamanho total. Se detectar uma bolha
significativamente grande no marcador, tome providéncias para remover a bolha
e/ou substituir a moldura completamente. E fortemente recomendado que ndo
prossiga com o fluxo de trabalho clinico caso seja observada uma bolha de
dimensao significativa no marcador esférico.

e Caso decida substituir a moldura inteira, envie a torre defeituosa a ClearPoint
Neuro para investigagao. Em seguida, verifique se as molduras estao
armazenadas corretamente, com a canula na posicao vertical, de forma a evitar
a subida de ar para o marcador esférico.

e Se nao houver problemas com bolhas no marcador esférico e a deteccao
automatica ainda falhar, use outros mecanismos de detecgao especificados em:
SMARTFrame™ N&o Encontrada / Detectada Incorretamente

Marcadores da Moldura SMARTFrame™ Nao Definidos

A SMARTFrame indicada nesta mensagem de aviso possui um ou mais marcadores
ainda nao definidos. O software ndo conseguira fornecer instrugdes de moldura até
que todos os marcadores de moldura tenham sido definidos.

Isso é provocado por:

e Moldura detectada incorretamente ou nao detectada (veja SMARTFrame™ Nao
Encontrada / Detectada Incorretamente).
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Consequéncias da auséncia de definigdo de todos os marcadores da moldura:

e O software ndo conseguira fornecer instrugbes de ajuste da moldura para
quaisquer trajetérias associadas a esta moldura.

e Os usuarios ndao devem continuar com o fluxo de trabalho clinico, a menos que
todos os marcadores de moldura de todas as molduras tenham sido
definidos corretamente.

Recuperagao:

e Use a tarefa Moldura para detectar novamente a moldura de interesse (usando
as técnicas de procura “Local” ou “Ampla”) ou defina manualmente os
marcadores nao definidos.

e Use os parametros dos planos de varredura da etapa Alvo para adquirir um
bloco de imagens da moldura de interesse. Envie o bloco de moldura para a
etapa Alvo, para permitir a detecgao automatica da moldura.

Inconsisténcia entre Marcadores da SMARTFrame™ com as
Especificacoes do Hardware

A Estagéo de Trabalho ClearPoint determinou que os trés marcadores em forma de
donut localizados na base da moldura ndo estdo nas posicoes relativas corretas,
conforme detectado/definido nas imagens. O software considera as especificagbes
de hardware dos marcadores e suas distancias relativas entre si. Qualquer
discrepancia entre estes valores e as posi¢des definidas para os marcadores nas
imagens indica que as posi¢des dos marcadores foram definidas incorretamente ou
que as imagens nao refletem a realidade fisica.

Pode ser causado por:

e Definicdo incorreta dos marcadores pelo usuario.
o Distorgao/artefatos nas imagens que fazem com que os marcadores da moldura
aparegam em localizagdes fisicas diferentes das reais

Consequéncias de deixar marcadores da moldura definidos incorretamente em

relagao a suas especificagoes de hardware:

e Dependendo da distancia entre os marcadores, isso pode afetar
significativamente inUmeros calculos extremamente importantes efetuados pelo
software. Em particular, a exatidao das instrugdes de ajuste da moldura podera
ser afetada, tornando necessarias as iteragdes adicionais de ajuste.

Recuperagao:

e Se vocé encontrar essa mensagem, confirme o local de todos os marcadores de
moldura na tarefa Moldura. E extremamente importante assegurar que os
marcadores da moldura foram corretamente definidos, uma vez que o software
usa suas posicoes para efetuar inUmeros calculos extremamente importantes,
incluindo ajustes da moldura e condig&o para exibir, ou n&o, outras mensagens
de aviso sobre a moldura. Altere as posi¢gdes dos marcadores da moldura caso
elas paregam incorretas em relagdo as imagens subjacentes.

e Se as posicoes dos marcadores da moldura parecerem corretas em relagédo a
imagens subjacentes, adquira um bloco de moldura no qual os artefatos de
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distor¢gdo tenham maior probabilidade de serem minimizados. Envie este bloco
de moldura para a etapa Alvo ou para a tarefa Moldura, de modo que a moldura
possa ser detectada novamente.

e Caso este aviso continue a ser apresentado apés tentar detectar a moldura a
partir de uma moldura.

Canula da Moldura Nao Travada

A Estagéo de Trabalho ClearPoint detectou que a canula da SMARTFrame
selecionada podera nao estar travada na posicao “para baixo”. A canula deve ser
definida corretamente na primeira montagem da moldura e travada na posigéo “para
baixo” antes de ajustar essa Canula. Caso seja necessario retrair a canula na
posi¢do “para cima” durante o procedimento, sempre assegure-se de retornar a
canula para a posigéo “para baixo”. A falha em seguir este procedimento podera
resultar em uma inser¢ao mais profunda do que a planejada.

Pode ser causado por:

e A canula da moldura selecionada nao esta fisicamente travada na posi¢ado “para
baixo”. Se for o caso, isso deve ser corrigido antes de continuar o fluxo
de trabalho.

o Distorgao e/ou artefatos nas imagens usadas para detectar a posigao dos
marcadores da moldura ou da canula. Isso faz com que o software detecte uma
posicdo para o marcador esférico da moldura selecionada, o que faz parecer
que a canula ndo esteja na posicado travada ‘para baixo’, mesmo se estiver.
(Para outras causas, veja também O Marcador Esférico da Moldura Parece Fora
da Posigao).

Consequéncias de a canula de moldura selecionada nao estar na posigao
travada ‘para baixo’:

e O software usa a posicdo da canula para calcular os valores da profundidade de
insergéo. Caso a canula se encontre fisicamente na posigao “para cima” ao
ajustar a moldura, o valor de profundidade calculado seria baseado nessa
posicdo. Caso a canula fique subsequentemente na posicédo “para baixo” no
momento da insergéo (como pode ocorrer usando uma moldura XG), a
profundidade de insergao fornecida pelo software resultara em uma insergao
mais profunda do que a planejada, o que pode lesionar o paciente.

e Caso seja confirmado que a canula se esta fisicamente travada para baixo,
apesar da mensagem, isso indica que existe erro na posi¢ao detectada da
canula em relacdo aos marcadores da base da moldura. A consequéncia pode
ser um aumento do erro no posicionamento, caso n&o seja corrigida.

Recuperagao:

e Caso este aviso seja devido a canula ter sido deixada na posigao “para cima”,
assegure-se de que ela esteja corretamente travada “para baixo” e entdo
adquira pelo menos mais um par de varreduras da etapa Ajustar antes de
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continuar a insergao. Isso permite assegurar que o valor de profundidade
calculado é baseado na canula na posigao “para baixo”.

e Se a canula estiver devidamente travada ‘para baixo’ e vocé ainda estiver
recebendo este aviso, certifique-se de verificar a sequéncia de pulso e os
paradmetros do plano de varredura associados para assegurar que todos os
valores estejam sendo inseridos corretamente no console do scanner. Assegure-
se de que a corregdo da distor¢do 3D para esta sequéncia de pulso esteja ativa.
Revise suas posi¢cdes dos marcadores da moldura. Caso esta mensagem de
aviso continue a ser exibida apés ter assegurado que todos os parametros dos
planos de varredura foram inseridos corretamente, € mais provavel que a
distorcdo das imagens seja a causa de modo que vocé deve ter cautela.

O Marcador Esférico da Moldura Parece Fora da Posicao

A Estagéo de Trabalho ClearPoint detectou que o marcador esférico da SmartFrame
selecionado parece inferior ao esperado em relagao aos marcadores da moldura.

Pode ser causado por:

¢ Movimento acidental do paciente entre a etapa Alvo e as etapas de alinhamento
da moldura.

e Os marcadores de moldura foram detectados incorretamente nas imagens mais
recentemente recebidas da moldura.

e Os marcadores de moldura foram detectados nas imagens do ultimo conjunto de
varreduras de moldura sujeitas a distor¢ao/artefatos nas imagens fazendo com
que suas posicdes no espago nao refletissem suas localizagdes fisicas.

e O marcador esférico da moldura selecionada foi detectado incorretamente nas
imagens mais recentemente recebidas da moldura.

e As imagens recebidas mais recentemente do marcador esférico da moldura
selecionada sofreram distorgdo/artefatos de imagem que resultaram em
discrepancias entre a posi¢ao no espaco € o local onde esta
fisicamente localizado.

Consequéncias da posigao incorreta do marcador esférico da moldura
selecionada:

¢ Issoindica que a detecgédo dos marcadores da moldura e/ou marcador esférico
da moldura selecionada ndo é consistente baseado nas aquisi¢des anteriores.
Isso envolvera alguma investigacao para determinar quais imagens originaram
as discrepancias.

¢ Se nao for corrigido, o resultado pode ser um erro de posicionamento maior.

Recuperagao:

e Se o paciente tiver movido acidentalmente entre aquisi¢des de moldura, volte
para a etapa Alvo, readquira um volume de moldura inteiro e registre isso na
série mestre Alvo. Continue com o alinhamento da moldura depois que isso
for realizado.
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e Caso contrario, se a causa for devido a posi¢des inconsistentes do marcador
esférico em varreduras de moldura subsequente, analise todas as varreduras de
moldura para eliminar quaisquer artefatos nas imagens adquiridas. Assegure-se
de que foram usados os protocolos e parametros corretos de varredura de
imagens, particularmente os seguintes:

o Caso a corregao de erros 3D esteja disponivel no scanner, verifique se
ela estava ativa e se foi enviada uma série com corregéo 3D.

o Caso o scanner suporte movimento da mesa, verifique se o valor
Posicao da Mesa foi inserido corretamente.

o Para scanners Siemens, assegure-se de que a diregéo da codificagdo de
fase foi definida corretamente, usando o angulo “Rotagédo no Plano”
fornecido na caixa de Dialogo dos Parametros do Plano de Varredura
ClearPoint. Isso ira assegurar que a exatidao espacial seja preservada para
varreduras ortogonais e que artefatos de retroprojegéo sejam minimizados.

o Siga todas as etapas possiveis para reduzir o ruido na varredura

e Se, depois de verificar a exatiddo de todas as varreduras e parametros
associados, vocé ainda encontrar esse aviso, continue com cautela durante o
processo de inser¢do de dispositivo uma vez que a distor¢do da imagem pode
estar envolvida.

Trajetoria Fora dos Limites X-Y da Moldura

A trajetdria selecionada especificada na mensagem de aviso ndo esta nos limites X-
Y de seu SmartFrame associado. Isso significa que a trajetéria pode nao ser
realizada usando ajustes adicionais de moldura X-Y. Pode ser necessario remontar a
moldura ou efetuar ajustes de inclinagédo/rotagao para usar a trajetoria planejada
el/ou posiciona-la para que ajustes X-Y subsequentes possam ser feitos.

Pode ser causado por:

e A trajetoria sendo definida esta fisicamente fora dos limites X-Y da moldura em
sua posicao atual.

¢ Asimagens da moldura usadas para identificar sua posi¢do estao sujeitas a
distorgao e/ou artefatos que fazem com que o software avise que a trajetoria
ultrapassa os limites X-Y fisicos da moldura, mesmo que possa nao ser isso.

Consequéncias da trajetoria selecionada estar além dos limites X-Y

da moldura:

e Issoindica que o ponto de entrada planejado ndo pode ser realizado com a
moldura em sua posicao atual. Para realizar o ponto de entrada, pode ser
necessario remontar a moldura. Caso seja aceito um ponto de entrada
alternativo, podem ser usados ajustes de inclinagao/rotagéo para atingir o alvo
planejado através do ponto de entrada alternativo.

e Essa situagao também indica a distorgdo das imagens ou outros artefatos que
podem ter afetado o entendimento do software quanto ao local da moldura.
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Recuperagao:

¢ Em algumas instancias, os ajustes de inclinagédo e/ou rotagéo ainda podem
permitir que o alvo planejado seja realizado sem grande mudanga no ponto de
entrada, especialmente se o ponto de entrada planejado estiver s6 um pouco
fora dos limites X-Y.

e Analise as imagens usadas para detectar a posicdo da moldura. Podera ser
necessario adquirir blocos de imagens da moldura para reduzir a
distorgao/artefatos nas imagens adquiridas.

¢ Nos casos em que um determinado ponto de entrada é desejado e/ou mudangas
adicionais de inclinagao e rotacdo nao possam ser feitas, pode ser necessario
remontar a moldura.

Trajetéria Nao Suficientemente Perto da SMARTFrame™

A trajetoria listada na mensagem de aviso nédo esta perto o suficiente de uma
SMARTFrame para permitir que instrugdes de ajuste da moldura sejam fornecidas
pelo software. Isso provavelmente significa que uma ou mais molduras ndo foram
detectadas ou montadas corretamente, ou que a trajetdria planejada foi
incorretamente definida.

Pode ser causado por:

e Moldura detectada incorretamente ou n&o detectada (veja SMARTFrame™ Nao
Encontrada / Detectada Incorretamente)

e Atrajetdria planejada ndo esta suficientemente proxima de uma moldura

e Erro significativo na montagem da moldura

Caso a trajetoria nao se encontre suficientemente préxima de uma moldura:

o A trajetéria estara colorida em vermelho, o que indica que as instrugbes da
moldura ndo podem ser fornecidas para esta trajetoria.

¢ Nao serao mostradas instrugdes da moldura nas etapas de alinhamento de
molduras subsequentes.

Recuperagao:

e Assegure-se de que a detecgdo de todas as molduras pelo software esteja
correta. Se néo estiver, faga as correcdes manuais na posigao/orientagdo da
moldura na tarefa Moldura.

e Caso o erro seja devido ao posicionamento incorreto da moldura, reposicione a
moldura corretamente, com base no ponto de entrada planejado. Adquira
varreduras atualizadas da moldura e use a tarefa Moldura para detectar
novamente sua posigao/orientagao.

e Se possivel, faga corregdes na trajetéria planejada, de forma que ela intersecte a
moldura em sua posi¢ao atual.
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Marcadores da SMARTFrame™ Definidos no Lado Oposto

daCabeca

A SMARTFrame listada nesta mensagem de aviso possui um ou mais marcadores
que residem em lados opostos da cabega do paciente quando comparado a outros
marcadores da moldura. E sugerida a revisdo da posi¢ao de todos os marcadores da
moldura antes de prosseguir com o fluxo de trabalho atual.

Pode ser causado por:

e Moldura posicionada proxima do plano médio sagital.

e Moldura montada no lado oposto da cabecga, em relagédo ao lado definido para
o procedimento.

o Distorgao/artefatos de imagem fazem com que um ou mais marcadores da
moldura aparegcam em locais onde nado estao fisicamente localizados.

Caso um ou mais marcadores da moldura estejam localizados no lado oposto
da cabec¢a:

e Os usuarios podem ignorar esse aviso, se isso for bem compreendido e/ou
esperado. Isso ndo tera nenhuma consequéncia relacionada ao software, se a
mensagem for ignorada.

Recuperagao:

e E sugerido que o usuario confirme a posicéo de todos os marcadores na tarefa
Moldura, para assegurar a detecg¢ao correta da moldura.

e Caso os marcadores da moldura estejam de fato em lados opostos do plano
médio sagital, o usuario podera prosseguir sem que seja necessario qualquer
acao adicional.

¢ Caso esta mensagem seja dirigida ao usuario final, ele pode optar por alterar o
local de seu ponto do plano médio sagital usando a tarefa CA-CP para resolver
esse aviso.

Atualizacao do(s) Ponto(s) de Entrada para Corresponder ao
Marcador Esférico

Durante o planejamento da trajetéria na etapa Alvo, a Estagdo de Trabalho
ClearPoint definiu automaticamente os pontos de entrada de todas as trajetérias
associadas a determinada SmartFrame para o marcador esférico recém-
detectado/definido. Reserve um tempo para rever todas as trajetérias para assegurar
que todos os pontos de entrada associados a moldura indicada estejam corretos.

Pode ser causado por:

¢ Nova detecgédo da moldura com trajetorias ja definidas na etapa Alvo.
¢ Modificagcdo da posicdo do marcador esférico da moldura na tarefa Moldura,
através da definicdo automatica ou manual.
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Consequéncias de permitir a definigao dos pontos de entrada de todas as
trajetérias no marcador esférico:

o A Estagao de Trabalho ClearPoint define automaticamente todos os pontos de
entrada para o marcador esférico recém-definido, como precaugao para
assegurar que todos os pontos de entrada est&do nos limites X-Y da moldura.
Isso significa que a posigédo dos pontos de entrada de todas as trajetérias
associadas a moldura terdo seus pontos definidos no marcador esférico. Embora
isso seja desejavel na maior parte dos casos, podem existir situagdes em que o
cirurgido vai preferir manter seu ponto de entrada fixo, independente da posigéo
da moldura. E aconselhavel rever todas as trajetérias para assegurar que a
definicdo dos pontos de entrada esta correta.

e As trajetorias associadas a outras molduras n&o terdo seus pontos de entrada
automaticamente modificados nessa instancia.

Recuperagao:

e Esta mensagem de aviso serve para notificar o usuario que os pontos de
entrada das trajetérias associados a moldura foram modificados para coincidir
no marcador esférico. Caso veja esta mensagem de aviso, € fortemente
recomendado que vocé revise todas as trajetdrias para assegurar que a posi¢cao
do ponto de entrada de cada trajetéria foi definida corretamente.

e Esta mensagem é acionada pelas atualizagdes na posigao do marcador esférico
da moldura com trajetdrias associadas, entdo lembre-se de revisar todas as
trajetérias sempre que isso ocorrer (por exemplo, segmentagéo de blocos da
moldura, definigdo manual dos marcadores da moldura na tarefa Moldura, etc.).

Alteracao do IDU da Moldura de Referéncia DICOM

O scanner atribuiu um novo identificador Unico (IDU) a moldura de referéncia no
cabecgalho DICOM das imagens recém-recebidas. Isso podera indicar que o sistema
de coordenadas foi alterado. No entanto, em alguns casos, os scanners podem
designar um novo identificador sem alteragdo mensuravel ao sistema de
coordenadas.

Pode ser causado por:

¢ Reinicializagdo do scanner
e Alteracdo dos marcos no scanner

Consequéncias da perda da moldura de referéncia:

o Nao existem quaisquer consequéncias caso o sistema de coordenadas nao
tenha sido alterado.

e Caso o sistema de coordenadas tenha sido alterado, as novas imagens nao
serao alinhadas com as anteriores. Esta situagao podera resultar na inexatidao
do planejamento, medi¢bes e ajustes subsequentes.
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Recuperagao:

e Use a tarefa Comparar para verificar se as novas imagens estao alinhadas com
as suas imagens da totalidade da cabeg¢a mais recentes.

e Caso as imagens estejam alinhadas corretamente, ignore a mensagem de
status. Esta mensagem n&o sera mostrada em aquisi¢cdes posteriores, a menos
que o IDU da Moldura de Referéncia mude novamente.

e Se as imagens estiverem desalinhadas, sera necessario adquirir um novo
volume e fundi-lo com suas varreduras anteriores da totalidade da cabeca.

e Se as imagens nao estiverem adequadas para avaliar o alinhamento com
preciséo, adquira uma nova varredura grande o suficiente para comparar com
sua varredura anterior da totalidade da cabeca.

Nao Existem Trajetérias Definidas para a Moldura Selecionada

O usuario navegou para a etapa de alinhamento da moldura e selecionou uma
SMARTFrame para a qual ndo existem trajetorias definidas. Isso significa que o
software ndo conseguira fornecer instrugdes para alinhar a moldura com uma
trajetoria planejada.

Isso é provocado por:

e Uma ou mais trajetorias ndo estdo associadas a moldura selecionada

Consequéncias de tentar continuar o fluxo de trabalho quando nenhuma
trajetoria esta definida para uma determinada moldura:

¢ O software ndo conseguira fornecer instru¢gdes para alinhar a moldura
selecionada a uma trajetoria planejada, uma vez que nao existem trajetorias
associadas a moldura.

Recuperagao:

o Volte a etapa Alvo e assegure-se de que uma ou mais trajetorias estejam
associadas & moldura selecionada. E possivel que uma ou mais das trajetérias
planejadas estejam associadas a outra moldura, de modo que € melhor revisar
todas as trajetérias nesse momento.

Falha ao Detectar o Marcador de Canula Superior
SMARTFrame™

A Estagao de Trabalho ClearPoint ndo conseguiu identificar automaticamente a
posicdo do marcador superior da canula na mais recente série enviada na
etapa Alinhar.

Pode ser causado por:

e Perda de fluido na canula
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e Parametros incorretos do plano de varredura
o Excesso de ruido na(s) imagem(ns) adquirida(s)
¢ Sinal de RMN insuficiente na posi¢do em que a canula esta sendo fotografada.
e Asimagens da canula foram cortadas, excluindo parte da seg¢éo cruzada
da cénula.
¢ Asimagens adquiridas estao sujeitas a distorgao e/ou artefatos, fazendo com
que o software falhe ao detectar a se¢do cruzada da canula.

Consequéncias de prosseguir sem definir o marcador superior da canula:

e Caso o marcador superior da canula ndo tenha sido definido no software para a
moldura selecionada, a Estagéo de Trabalho ClearPoint ndo conseguira fornecer
instrucdes de ajuste da moldura. Além disso, os usuarios hdo conseguirdo
continuar na etapa Ajustar para obter instrugdes adicionas de ajuste da moldura,
a menos que o marcador superior da canula seja definido.

¢ Caso o marcador superior da canula ndo seja detectado pela Estagéo de
Trabalho ClearPoint apds ter sido inicialmente definido para uma determinada
moldura, o software usara a ultima posi¢do conhecida da canula para
estabelecer instrugdes da moldura.

e Em todos os casos, as instrugdes da moldura e valores de erro serao
incorretos, se a representacgao grafica de sobreposigdo da canula ndo
corresponder a posigéo fisica da canula na imagem.

Recuperagéo:

e Se a segdo cruzada da canula pode ser vista na janela de visualizagéo
‘Trajetoria Axial’, entdo vocé pode defini-la manualmente usando a ferramenta
‘Definir Marcador’ na janela de visualizago.

e Se a segao cruzada da canula ndo puder ser vista na janela de visualizagao
‘Trajetoria Axial’ e vocé nao tiver certeza de onde configurar a posigéo do
marcador superior, use o botdo Pardmetros do Plano de Digitacao para
confirmar os parametros e adquirir outro conjunto de imagens de canula.

e Se o ruido excessivo estiver fazendo com que a detecgao da canula falhe,
assegure-se de ter configurado a bobina correta para varredura (ou seja, bobina
flexivel em vez da bobina corporal). E possivel reduzir melhor o ruido
“carregando” da bobina com um saco de soro fisioldgico ou gel posicionado
acima do paciente, na area de imagens.

e Caso nao seja possivel detectar a canula devido a presenga de um numero
significativo de artefatos na imagem, tente adquirir varias imagens da parte
superior da canula e envie o conjunto inteiro para a Estagdo de Trabalho
ClearPoint. O software selecionara a imagem média do bloco e executara a
detecgdo da canula a partir dessa imagem.

A Trajetéria Selecionada Necessita de Pré-Ajuste

A Estagéo de Trabalho ClearPoint detectou que o ponto de entrada da trajetéria
selecionada nao coincide com o marcador esférico da SMARTFrame selecionada.
Se os usuarios finais estiverem preocupados com a exatiddo de seus pontos de
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entrada, é aconselhavel usar a tarefa Pré-Ajustar para efetuar os ajustes X-Y
necessarios para alinhar o marcador esférico da moldura selecionada ao ponto de
entrada planejado.

Pode ser causado por:

¢ O ponto de entrada da trajetéria planejada na etapa Alvo ndo se encontra
fisicamente alinhado ao marcador esférico da moldura selecionada. Isso pode
ocorrer se o usuario optar por modificar o ponto de entrada longe do local
padrao definido pelo centro mecanico de rotagdo da moldura selecionada.

¢ Presenca de distorgao/artefatos de imagem em varredura(s) usada(s) para
detectar a moldura. E possivel que tais artefatos fagam com que o marcador
esférico da moldura selecionada ndo aparecga onde esta fisicamente localizado.
Isso faz com que o software armazene a posi¢cao do marcador esférico em um
local que nao reflita fisicamente onde realmente esta.

Consequéncias da necessidade de efetuar o pré-ajuste:

¢ Embora fagam parte do fluxo de trabalho clinico normal, os pré-ajustes da
moldura nao séo obrigatoérios. Se os usuarios ndo estiverem preocupados
quanto a exatidao do ponto de entrada, eles poderao optar por continuar com o
fluxo de trabalho sem efetuar um pré-ajuste de moldura.

Recuperagao:

¢ Caso a exatidao do ponto de entrada seja importante, vocé devera executar os
ajustes de moldura fornecidos na tarefa Pré-Ajustar e adquirir pelo menos uma
varredura adicional de imagens do marcador esférico para confirmar que os
ajustes foram efetuados com sucesso. Vocé podera entéo fazer ajuste iterativo
da posigao do marcador esférico até que ele seja alinhado ao ponto de entrada
da trajetdria planejada.

o Vocé podera também ignorar este aviso, caso a exatiddo do ponto de entrada
nao seja preocupagao maior. A tarefa Pré-Ajustar é estritamente opcional.

Marcador Superior da Canula da SMARTFrame™ Nao Definido

A posicao do marcador superior da canula da SMARTFrame selecionada nao se
encontra definida no software. O alinhamento desta moldura ndo pode comecar até
que a posi¢ao correspondente a parte superior de sua canula de direcionamento
seja identificada/definida. Na maioria dos casos, essa mensagem indica que a etapa
Alinhar nao foi concluida com sucesso para a moldura selecionada.

Isso é provocado por:

e A posicao da parte superior da canula de direcionamento da moldura
selecionada néo foi definida. Isso significa que a etapa Alinhar nao foi concluida
para essa moldura.
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Consequéncias de nao definir o marcador superior da canula da moldura
selecionada:

e Os usuarios nao conseguirdo continuar o ajuste da moldura na etapa Ajustar, se
o marcador superior da canula para a moldura selecionada nao estiver definido.
Se os dados forem enviados para a etapa, eles serao rejeitados por este motivo.
Este aviso sera também apresentado quando a moldura for selecionada.

Recuperagao:

e Volte a etapa Alinhar e defina a posigdo do marcador superior da canula da
moldura selecionada para concluir a etapa. Esta posigao podera ser
automaticamente detectada pelo software ou definida manualmente na janela de
visualizagcao a esquerda.

Falha na Identificagao da Canula no Bloco Ortogonal

A Estagao de Trabalho ClearPoint ndo conseguiu identificar automaticamente a
canula na mais recente série enviada na etapa Ajustar.

Pode ser causado por:

e Perda de fluido na canula

e Parametros incorretos do plano de varredura

¢ O bloco ortogonal da canula foi aparado pela borda do bloco. Isso pode ocorrer
se a espessura do bloco for muito fina ou a canula nao tiver sido corretamente
alinhada na etapa Alinhar anterior a aquisi¢ao do bloco ortogonal.

Consequéncias da falha em detectar a canula no bloco ortogonal:

e Se o software ndo detectar a canula em apenas uma das duas séries enviadas
ao aplicativo, ele s6 usara efetivamente os resultados de segmentagéo da série
bem sucedida.

e Caso a canula nao tenha sido detectada em ambas as séries enviadas, o
software ira indicar a ultima posigéo conhecida da canula.

e Em todos os casos, as instrugdes da moldura e valores de erro serao
incorretos, se a representacgao grafica de sobreposigdo da canula ndo
corresponder a posigéo fisica da canula na imagem.

Recuperacgéo:

e Em ultima analise, o usuario é responsavel por assegurar que a deteccéo
automatica da canula tenha sido efetuada corretamente. Para isso, aplique zoom
da canula nas visualizagdes Ortogonal 1 e Ortogonal 2 para verificar se a
sobreposigéo grafica 2D produzida pelo software corresponde a canula nas
imagens subjacentes. Caso elas ndo correspondam, altere manualmente a
posigao da sobreposig¢éo grafica 2D em uma ou ambas as visualizagdes para
alinhar melhor a canula nas imagens subjacentes. Vocé também poderd alterar
o layout de visualizagédo para observar representa¢des 3D da canula. Isso pode
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ajudar na visualizagédo da posicao da canula em relagédo ao bloco de
imagens adquirido.

e Caso as falhas de detecgdo da canula persistam, considere aumentar a
dimensao dos blocos ortogonais para eliminar o corte desnecessario da canula
de direcionamento.

e Assegure-se de que o fluido no marcador esférico e no eixo da canula de
direcionamento seja suficiente. O software possui conhecimento especifico
sobre as dimensdes fisicas da canula e marcador esférico associado, de modo
que se esses componentes ndo aparecerem claramente nas imagens
adquiridas, o software ndo tera como detecta-las automaticamente de forma
confiavel. Considere substituir a moldura em caso de problemas de fluido
relacionados a esses componentes.

¢ Verifique se os parametros do plano de varredura para aquisigoes ortogonais de
canula estéo corretos.

Alinhamento Insuficiente da Canula da Moldura com a Trajetoéria
de Pré-Insercao

Se a SmartFrame atualmente selecionada nao estiver alinhada a 1,5 mm da
trajetoria selecionada anterior a insergcao, a etapa Inserir exibira essa mensagem de
aviso. O objetivo desta mensagem de aviso consiste em notificar o usuario da
presenga de um erro residual significativo ao ajustar a canula de direcionamento da
moldura e que isso deve ser resolvido antes da insergao.

Pode ser causado por:

e Erro residual significativo restante nas etapas de alinhamento da moldura.
e Inconsisténcias na posi¢do da canula nos blocos ortogonais na etapa Ajustar.
o Alteracdo da trajetéria selecionada sem ajuste da cénula

Se a moldura selecionada nao estiver bem alinhada a trajetoria:

e Isso pode resultar em posicionamento inadequado do dispositivo
Recuperagao:

e Assegure-se de que a moldura selecionada esteja bem alinhada com a trajetéria
planejada, executando todas as instrugbes de ajuste de moldura fornecidas nas
etapas de alinhamento da moldura. Deixe os erros de plano menores e residuais
antes da insergéo.

e Se 0 aviso for causado por posigcdes inconsistentes da canula nos blocos
ortogonais da canula, assegure-se de que as sequéncias de pulso corretas e os
parametros do plano de varredura associados sejam usados. Em especifico:

o Caso a corregao de erros 3D esteja disponivel no scanner, verifique se
ela estava ativa e se foi enviada uma série com corregéo 3D.

o Caso o scanner suporte movimento da mesa, verifique se o valor
Posicao da Mesa foi inserido corretamente.
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o Para scanners Siemens, assegure-se de que a diregado da codificagdo
de fase foi definida corretamente, usando o angulo “Rotagéo no Plano”
fornecido na caixa de Dialogo dos Parametros do Plano de Varredura
ClearPoint. Isso ira assegurar que a exatiddo espacial seja preservada
para varreduras ortogonais e que artefatos de retroprojegéo
sejam minimizados.

o Siga todas as etapas possiveis para reduzir o ruido na varredura

O Percurso de Insercao Nao Aparece Linear

A Estagéo de Trabalho ClearPoint determinou que o sinal vazio detectado deixado
pelo dispositivo aparece curvado. Isso poderia indicar a presenga de artefatos de
distorgao geométrica nas imagens adquiridas ou deflexao fisica do dispositivo.

Pode ser causado por:

o Artefatos de distorgdo de imagem geométrica que fazem o sinal vazio do
dispositivo aparecer nao linear nas imagens adquiridas

o Deflexdo do dispositivo durante a insergéo

e Quebra do dispositivo durante a insercéo, fazendo com que ele se curve

Consequéncias do percurso do dispositivo detectado nao aparecer linear:

e Essa mensagem de aviso pode ser ignorada sem qualquer consequéncia direta.
O usuario podera optar por definir o local da ponta do dispositivo no conjunto de
imagens adquiridas que fez aparecer o aviso. Contudo, isso & fortemente
desaconselhado, uma vez que as imagens em si podem estar sujeitas a
artefatos de distorgdo geométrica que podem impactar a posi¢do da ponta do
dispositivo, invalidando potencialmente os erros de posicionamento final.

Recuperagao:

o Reveja as imagens e analise se o percurso do dispositivo esta realmente
curvado (use a “Vista do Dispositivo”). Tente distinguir entre a potencial
distorgao geométrica e a deflexao fisica do dispositivo.

e Se vocé adquiriu um grande volume para avaliar o posicionamento da ponta do
dispositivo, considere adquirir um bloco pequeno que inclua a area imediatamente
ao redor da ponta do dispositivo. E provavel que um pequeno bloco de imagens
centradas no isocentro do scanner tenha distorcdo geométrica minima.

o Assegure-se de que a correcao de distor¢cdo 3D esteja ativa no protocolo de
varredura usado para adquirir o bloco de imagens de inser¢ao.

Falha na Deteccao do Percurso do Dispositivo Inserido

A Estagao de Trabalho ClearPoint falhou ao detectar o sinal vazio deixado pelo
percurso do dispositivo inserido nas imagens adquiridas.
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Pode ser causado por:

e O percurso do dispositivo nao aparece nas imagens adquiridas.

e A pilha de imagens pode ser muito fina e/ou excluir a ponta do dispositivo.

o Artefatos de distor¢gdo de imagem geométrica que fazem o sinal vazio do
dispositivo aparecer ndo linear nas imagens adquiridas.

Consequéncias da falha em detectar o percurso do dispositivo:

e Os usuarios ainda poderédo definir a ponta do dispositivo manualmente, sem
consequéncias reais de software.

Recuperagao:

e Se o software falhar ao detectar o percurso do dispositivo, mas ainda conseguir
ver o sinal vazio nas imagens adquiridas, vocé pode definir a ponta do
dispositivo manualmente usando o botao ‘Definir Dispositivo’ na etapa Inserir.
Vocé s6 deve usar essa abordagem, se puder confirmar que o percurso do
dispositivo aparece linear nas imagens adquiridas.

e Sempre revise a posicéo detectada da ponta do dispositivo, mesmo que a
segmentacdo seja bem sucedida.

e Se o percurso do dispositivo ndo aparecer nas imagens adquiridas e/ou o bloco
de insergéo for muito fino, adquira novamente uma nova varredura e analise a
posicdo da ponta nessa varredura.

Caixa do VDI Tragada Fora dos Limites das Imagens

Esta mensagem de aviso € exibida quando alguma parte da caixa do VDI se
encontrar fora da série atual. A caixa VOI deve ser definida inteiramente dentro dos
limites das imagens para que seja usavel.

Isso é provocado por:

e Caixa do VDI tragada fora dos limites das imagens.

Consequéncias de ter a caixa do VDI fora dos limites das imagens:

e Ao estender fora dos limites das imagens, a caixa do VDI ndo pode ser usada.
Recuperagao:

¢ Edite a caixa do VDI para que fique dentro dos limites das imagens ou cancele a
caixa para limpa-la.
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Apéndice 1 — Especificacoes de Requisitos da
Moldura de Fixagcao de Cabeca, Bobinas de Imagem e
Scanner de IRM

Especificacoes dos Requisitos de Fixacao da Cabeca

As molduras de fixagdo da cabecga adequadas para uso com o Sistema
ClearPoint devem:

1. Destinar-se a estabilizagdo/imobilizagdo craniana rigida durante
procedimentos neurocirdrgicos.

2. Ser Condicionais para IRM.
3. Apresentar pelo menos 3 pontos de fixagao (pinos cranianos).

4. Quando fixas, resistir a qualquer movimento da cabeca do paciente quando for
aplicada uma carga de aproximadamente 5 libras, em qualquer diregéo.

Especificagcao dos Requisitos da(s) Bobina(s) de Imagem

As Bobina(s) de Imagem usada(s) com o Sistema ClearPoint devem satisfazer os
requisitos especificados nesta secao.

Requisitos Dimensionais / Mecanicos

A(s) bobina(s) de imagem n&o deverdo obstruir o acesso a area de interesse
(geralmente o topo do cranio do paciente) ou impedir o ajuste da SMARTFrame
depois que estiver posicionada no cranio do paciente. Consulte as Instrucées de Uso
da Moldura SMARTFrame para Trajetéria Guiada por IRM, Controlador Manual e
Conjunto de Acessorios para obter especificagdes.

Campo de Visao (CDV)

O CDV devera incluir o volume da cabeca do paciente acrescida de uma distancia
de 152,4 cm acima da cabeca do paciente para incluir a SMARTFrame. Para um
paciente comum, isso corresponde a um volume cilindrico com didametro de
aproximadamente 17,8 cm e comprimento de 30 cm.
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Qualidade da Imagem:

e Relagéo Sinal-Ruido (RSR):
A RSR no centro de uma bobina(s) de imagem usada para um Procedimento
ClearPoint devera corresponder a, no minimo, 80% da Bobina de “Gaiola” da

Cabega instalada no sistema, conforme medida usando os padrées NEMA
adequados: MS 1-2008, MS 6-2008 e MS 9-2008.

¢ Uniformidade / Homogeneidade:

A uniformidade/homogeneidade das imagens n&o devera variar em mais de 30%
no CDV, conforme medida usando os padrées NEMA adequados: MS 3-2008,
MS 6-2008 e MS 9-2008.

Especificagcoes de Requisitos do Scanner de IRM

O scanner de IRM adequado para uso no ClearPoint deve atender os
seguintes requisitos:

Intensidade do Campo 1,5TouldT
Diédmetro do Tunel 60-70 cm
Sequéncias de Pulso T1, T2, Spin-Eco Rapido, Gradiente-Eco
Modos de Imagem 2D, 3D

Campo de Visdo (CDV) Minimo de 30 cm
Espessura dos Cortes 1 mm ou menos
Tempo de Repeticao Minimo de 20 ms
(TR)

Tempo de Eco (TE) Minimo de 3 ms
Angulo de Inversao Até 90°

Matriz de Medigao Minimo de 512 X 512
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Registro Anvisa: 80117581023

Nome Técnico: Sistema De Navegagéao Cirurgica

Detentor de registro:

Emergo Brazil Import Importacao e Distribuicdo de Produtos Médicos Hospitalares Ltda.
Avenida Francisco Matarazzo, 1.752,

Salas 502/503, Agua Branca,

Sao Paulo-SP, CEP - 05001-200

CNPJ: 04.967.408/0001-98

email: brazilvigilance@ul.com

Verifique no rétulo do produto a versao da instrugdo de uso correspondente. Nao utilize
instrucdo de uso com versao diferente daquela indicada no rétulo do produto.

Obtenha a Instrugdo de Uso através do enderego eletronico:
customerservice@clearpointneuro.com.

O formato impresso também podera ser adquirido através do telefone de suporte (SAC)
sem custo adicional (inclusive envio)
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